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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

DIGITAL ADDRESSABLE LIGHTING INTERFACE -

Part 303: Particular requirements — Input devices —
Occupancy sensor

FOREWORD

1) The
all

integnational co-operation on all questions concerning standardization in the electrical and electronic fi
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gove

International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization.cor
hational electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IECjs )to

end and in addition to other activities, IEC publishes International Standards, Technical® Specifi
nical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereaftercreferred to 4§
ication(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; any IEC National €ommittee in
e subject dealt with may participate in this preparatory work. Internationaly'governmental a
rnmental organizations liaising with the IEC also participate in this preparation”IEC collaborates|

with
agr

2) Thelformal decisions or agreements of IEC on technical matters express, s 'nearly as possible, an inter
congensus of opinion on the relevant subjects since each technical committee has representation
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6) All users should ensure that they have'the latest edition of this publication.
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8) Atte
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the International Organization for Standardization (ISO) in accordance-with™ conditions determ
ement between the two organizations.

ested IEC National Committees.

Publications have the form of recommendations for international use and are accepted by IEC
mittees in that sense. While all reasonable efforts are made) to ensure that the technical conten
ications is accurate, IEC cannot be held responsible for the way in which they are used or
hterpretation by any end user.

Fder to promote international uniformity, IEC National Committees undertake to apply IEC Pub
parently to the maximum extent possible in_their national and regional publications. Any div
een any IEC Publication and the corresponding. hational or regional publication shall be clearly indi
atter.

itself does not provide any attestation of cGonformity. Independent certification bodies provide co
ssment services and, in some areas, access to IEC marks of conformity. IEC is not responsible
ces carried out by independent certification bodies.

ability shall attach to IEC of its directors, employees, servants or agents including individual exp
bers of its technical committees and IEC National Committees for any personal injury, property da
r damage of any naturé\ whatsoever, whether direct or indirect, or for costs (including legal fe
nses arising out of~the® publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any ot
ications.

htion is drawn to, the Normative references cited in this publication. Use of the referenced publicg
pensable forthe*correct application of this publication.

htion is dfawn to the possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the sy
nt rights.2lEC shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.

Internitional Standard IEC 62386-303 has been prepared by subcommittee 34C: Aux
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bject of

liaries

The text of this standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting
34C/1313/FDIS 34C/1333/RVD

Full information on the voting for the approval of this International Standard can be found in
the report on voting indicated in the above table.

This document has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 2.

This Part 303 of IEC 62386 is intended to be used in conjunction with:
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e Part 101, which contains general requirements for system components;
e Part 103, which contains general requirements for control devices.

A list of all parts in the IEC 62386 series, published under the general title: Digital
addressable lighting interface, can be found on the IEC website.

The committee has decided that the contents of this document will remain unchanged until the
stability date indicated on the IEC website under "http://webstore.iec.ch" in the data related to
the specific document. At this date, the document will be

e reconfirmed,

e withdrawn,
e reglaced by a revised edition, or

e amended.

IMPQRTANT - The 'colour inside' logo on the cover page of this|publication indigates
that |it contains colours which are considered to be.- useful for the cdrrect
undertanding of its contents. Users should therefore print this document using a
colour printer.
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INTRODUCTION

IEC 62386 contains several parts, referred to as series. The 1xx series includes the basic
specifications. Part 101 contains general requirements for system components, Part 102
extends this information with general requirements for control gear and Part 103 extends it
further with general requirements for control devices.

The 2xx parts extend the general requirements for control gear with lamp specific extensions
(mainly for backward compatibility with Edition 1 of IEC 62386) and with control gear specific
features.

extendions describing the instance types as well as some common features that ‘qan be

The 3{X parts extend the general requirements for control devices with input deviceyspecific
combiped with multiple instance types. (1/

IEC 64386-101:2014/AMD1:—, IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-10 14/AMD1:4- The

This first edition of IEC 62386-303 is to be used in conjunction with 55&386-101:2014,
division of IEC 62386 into separately published parts provides for eas;% uture amengments

and rgvisions. Additional requirements will be added as and a need for tHem is
recogrjized.

The sgtup of the standards is graphically represented in Figgeg/below.

<
2XX 2XX 2XX 2XX 2XX @\ 3xx 3xx 3xx BXX
N\
N\

101 General requirements -
System components

IEC
itnent, and the other parts that make up the IEC 62386-300 series, in referring|to any
of the 'etatses—o 62366 —specifies—the—extentteo—which—such—a—etause—is—appHcable;
the parts also include additional requirements, as necessary.

Figure 1 — IEC 62386 graphical overview

This dp

Where the requirements of any of the clauses of IEC 62386-1XX are referred to in this
document by the sentence “The requirements of IEC 62386-1XX, Clause “n” apply”, this
sentence is to be interpreted as meaning that all requirements of the clause in question of
Part 1XX apply, except any which are clearly inapplicable.

The standardization of the control interface for control devices is intended to achieve
compatible co-existence and multi-master operation between electronic control gear and
lighting control devices, below the level of building management systems. This document
describes a method of implementing occupancy sensors.

All numbers used in this document are decimal numbers unless otherwise noted. Hexadecimal
numbers are given in the format 0xVV, where VV is the value. Binary numbers are given in


https://iecnorm.com/api/?name=2646bd4d4c5ace54e55bb46ea4f9c72b

IEC 62386-303:2017 © IEC 2017 -7-

the format XXXXXXXXb or in the format XXXX XXXX, where X is 0 or 1; “x” in binary numbers
means “don't care”.

The following typographic expressions are used:
Variables: “variableName” or “variableName[3:0] ”, giving only bits 3 to 0 of “variableName”.
Range of values: [lowest, highest]

Command: “COMMAND NAME”
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DIGITAL ADDRESSABLE LIGHTING INTERFACE -

Part 303: Particular requirements — Input devices —
Occupancy sensor

1 Scope

This p 6 62386—specifies—a—bus—system—for— g 0 ctronic
lighting equipment which is in line with the requirements with the addition| of DC
suppligs.

This document is only applicable to IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103;2014/AMD1:—
input devices that deliver occupancy information to the lighting control-’system through

movement or presence sensing.

NOTE

2 Normative references

Requirements for testing individual products during production are not included.

The fdllowing documents are referred to in the text in~such a way that some or all gf their
conterlt constitutes requirements of this document.{For dated references, only the edition
cited gdpplies. For undated references, the latest edition of the referenced document (ingluding

any an

IEC 64
— Syst|
IEC 64

IEC 62
— Con
IEC 62

IEC 64
for con

3 Te

nendments) applies.

386-101:2014, Digital addressable lighting interface — Part 101: General requirements
em components
386-101:2014/AMD1:—1

386-103:2014, Digital addressable lighting interface — Part 103: General requirements
rol devices
386-103:2014/AMD1:—2

386-333:—3, Digital addressable lighting interface — Part 333: Particular requirgments
trol devices - Manual configuration (feature type 33)

rms and definitions

For thja parposes of this document, the terms and definitions given in IEC 62386-101 an(d

IEC 62386-103and the fottowing appty-

ISO and IEC maintain terminological databases for use in standardization at the following
addresses:

e |EC Electropedia: available at http://www.electropedia.org/

ISO Online browsing platform: available at http://www.iso.org/obp

w N -

Under preparation. Stage at the time of publication: IEC ACDV 62386-101/AMD1:2017.
Under preparation. Stage at the time of publication: IEC ACDV 62386-103/AMD1:2017.
Under preparation. Stage at the time of publication: IEC CCDV 62386-333:2017.
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3.1
instance
movement or presence input signal processing unit of an input device

[SOURCE: IEC 62386-101:2014, 3.29, modified — "movement or presence input" added]

3.2

movement sensor

instance based on movement detection only where occupancy is implied by movement and
vacancy is concluded from the absence of movement during a specified amount of time

Note 1 foemntry—Movementsensing s typicatty donmeusimg—a passive mfra-reddetector combinmedwitir]Fresnel

optics.

3.3
presence sensor
instan¢e based on means other than only movement detection where occupancy and vacancy
can bg concluded immediately and where, in some cases, movement can@lso be detected

Note 1 to entry: Presence sensing may be implemented using for example camera-based systems.
4 General

4.1 General

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Clause 4|apply,
with thle restrictions, changes and additions identified below.

4.2 Version number

In 4.2 |of IEC 62386-103:2014 and IEC.62386-103:2014/AMD1:—, “103” shall be repla¢ed by
“3037, |“version number” shall be replaced by “extended version number” and “versionNumber’
shall be replaced by "extendedVersionNumber".

4.3 Insulation

According to IEC 6134721 'it might be required that the input device has at| least
supplementary insulation,* This depends on the connected components. In this case gpecial
attentipn should be paid with respect to the sensor(s) being used.

NOTE |[IEC-62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:— requires system components to have at legst basic
insulatign.

5 Ellectrical specification

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Clause 5 apply.

6 Interface power supply

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Clause 6 apply.

7 Transmission protocol structure

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Clause 7 apply.

NOTE Subclause 9.4 provides detailed event information applicable to instances.
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8 Timing
The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Clause 8 apply.

9 Method of operation

9.1 General

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Clause 9 apply,
with the following restrictions and additions.

9.2 [Instance type

The inptance type ( “instanceType”) shall be equal to 3.

9.3 [Input signal and value
9.3.1 General

The input “resolution” shall be equal to 2.

NOTE 1 A “resolution” of 2 implies that “inputValue” is a single byte variable with possible values limited fo 0x00,
0x55, 0XAA and OxFF.

NOTE 3 Since “inputValue” is a single byte variable, the instance will answer NO to “QUERY INPUT|VALUE
LATCH?

“inputValue” shall reflect the occupancy state in the area covered by the sensor, as shpwn in
Table |1.

Table 1 — Meaning of “inputValue”

“inputValue” Area state Movement
0x00 Vacant No
0x55 Vacant Yes
OxAA Occupied No
OxFF Occupied Yes

9.3.2 Input/signal mapping for movement sensors

For mlovement sensors, the input signal shall directly map onto movement (only). The
instange shall change “inputValue” to OxFF immediately if movement is detected, thus

reportiNg am occupled area State as Well-See FIgure 2.

A movement sensor shall support a hold timer, with timeout value T4, which shall be
(re)started each time movement is detected. A transition of “inputValue” to 0x00 shall only
take place at the moment the hold timer expires or is cancelled. In such a case the ‘vacant’
trigger shall be generated.

While the area is occupied, the “inputValue” shall change between OxFF and OxAA depending
on momentary movement detection only.
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g Movement based sensor
é Vacant )
r 0xX55:
x55: Vacant and movement
. o/
Report »
( 0x00: Vacant and no movement timer )
expired / State never reached B|
L_ entry / (Re-)trigger report timer 'Repeat'
trigger
% _ .
a4
/ Movement detected / \ Hold timer expired or cancelled /
l '"Movement' and 'Occupied' trigger Vacant' trigger
( Occupied )
( O0xFF: Occupied and movement 5;2?“
entry / (Re-)triggerreport timer, '(T:;(g Iree;jt./
(Re-)trigger’hold timer trigger
-~ ‘%
No movement detected / Movement detected /
'No movement' trigger 'Movement' trigger
~ Report
OxAA: ﬂr‘mlpipd and no movement .. timer
expired /
entry / (Re-)trigger report timer 'Repeat’
trigger
% .
L

Figure 2 — State diagram for movement based sensor

NOTE 1 An input value of 0x55 is not applicable, since

movement implies occupancy.

NOTE 2 Vacancy and occupancy can be concluded from “inputValue” only.

IEC
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9.3.3 Input signal mapping for presence sensors

Presence sensors shall report the movement state and area state as quickly as possible. If a
presence sensor is not able to detect motion, it shall report no movement. See Figure 3.

NOTE This means that the hold timer in a presence sensor will never be started.

( Presence sensor )
- Enefe)?ﬂ Occupancy detected / 5[22?“
0x55: Vacant and movement}\ expired / Occupied' trigger r'OxFF Occupied and movemenq-\ exnired /
bntry / (Re-)trigger report timer |/ 'Repeat’ entry/ (Re-)trigger report timer ‘Repeaf
‘\_\H trigger Vacancy detected / trigger
\ 'Vacant' trigger / \
Movement detected / 1 No movement detected / | Movement detected / f No-movement detegted /
| 'Movement' trigger 'No movement' trigger 'Movement' trigger g 'No movement' trigger
\ Eizcrm Occupancy detected / / 5690”
] iad' tri p 7 imer
(OXOO Vacant and no movementw\ expired / Occupied' trigger M(OXAA. Ogcupied and no movement expired |
Lentry/ (Re-)trigger report timer ‘Repeat’ k entry MRe-)trigger report timer 'Repegt'
trigger Vacancy detected / —Ey trigger
— 'Vacant' trigge;L =
e >

7

IEC

Figure 3 < State diagram for presence sensor

9.4 Events
9.4.1 Priority use
9.4.1.1 General

The default “eventPriority” shall be priority 4. Since the application controller needs a timeslot
to respond; “eventPriority” should not be set to 2.

9.4.1.2 Periodic events

The periodic “INPUT NOTIFICATION” message to report the occupancy confirmation event
(still vacant or still occupied) shall always be sent with priority 5.

NOTE This makes “eventPriority” inapplicable for this event only.
9.4.2 Bus usage
9.4.2.1 Instance level

Multiple events from an instance shall not be sent in a transaction. There is a configurable
delay Tyeaqiime that shall be taken into account. See 9.5.3 for more information.
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9.4.2.2 Device level

On device level, events from different instances may be sent in a transaction.

9.4.3 Encoding

Occupancy and vacancy events shall be encoded as shown in Table 2.

Table 2 — Occupancy and vacancy events

Event name Event information Description

No movermeTt 00000000 NoTmoverentdetected—Corresponditg - trigger TS the No o verTeTT
trigger.

Movement 00 0000 ---1b Movement detected. Corresponding trigger is the ‘Movement\triggef.

Vacant 00 0000 -00-b The area has become vacant. Corresponding trigger is_they'Vacant’ [trigger.

Still vagant 00 0000 -10-b The area is still vacant. The event occurs at regular intervals as long as
the vacant condition holds. Corresponding trigger(is\the ‘Repeat’ trigger.

Occupigd 00 0000 -01-b The area has become occupied. Correspondjng-trigger is the ‘Occupied’
trigger.

Still ocqupied 00 0000 -11-b The area is still occupied. The event ocCuss at regular intervals as Ipng as
the occupied condition holds. Corresponding trigger is the ‘Repeat’ trigger.

Presenge sensor |00 0000 0---b The current event is triggered by a.presence based sensor.

Movement sensor |00 0000 1---b The current event is triggered by a movement based sensor.

1X XXXX XXxXb Reserved.

01 xxxx xxxxb

00 1xxx xxxxb
00 01xx xxxxb
00 001x xxxxb
00 0001 xxxxb

NOTE 1| In order to save bus bandwidth, the application controller has the possibility to inhibit event notifications
that it dpes not need, as is described in 9.4.4.

The eyent shall be reported in one “INPUT NOTIFICATION” by bitwise OR-ing the| event
informption values. In_obrder to perform the OR-ing, every bit that is marked with “-“ for the
listed ¢vent names.shall be assumed 0.

The informatien” contained in bit 3 can be used by the application controller to det¢rmine
whether the sensor already applied a hold timer or not (movement based sensor).

NOTE Every enabled eventTeads to a complete event, reporting both the movement and occupancy information.
9.4.4 Event configuration

The application controller may not need all the event triggers mentioned in 9.4.3. The
instance shall allow the application controller to set the “eventFilter” (see |EC 62386-
103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 9.7.4) to inhibit those event triggers that the
application controller does not need. For this document, “eventFilter” shall be reduced to one
byte.

NOTE Inhibiting event triggers increases the effective bus bandwidth availability.

The “eventFilter” shall have the definition as given in Table 3:
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Bit Description Value Default

0 Occupied event enabled? "1" ="Yes" 1

1 Vacant event enabled? "1" ="Yes" 1

2 Repeat event enabled? "1"="Yes" | 0

3 Movement event enabled? "1"="Yes" | O

4 No movement event enabled? "1"="Yes" | O

5 Reserved 0 0

7 Reserved 0 0
The filter can be set via “SET EVENT FILTER (DTR0)” and be) queried | using
‘“QUERY EVENT FILTER 0-7”, see |EC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/ANMID1:—
for deffils.
If the ‘fepeat’ event is enabled, on expiration of the report timer the ‘still vacant’ event shall be
sent if the ‘vacant’ event is enabled, and the ‘v still occupied~event shall be sent|if the
‘occuplied’ event is enabled.
9.4.5 Event generation
An event shall be generated on every change of “inputValue” or when the report timer expires.
In cas¢ a new event occurs before the currentevent is being sent, the new event shall replace
the cufrent event. This could be caused for*example by bus unavailability or the deadtime
timer.
9.4.6 Movement trigger and catching
The eyent filter can be adjusted.to enable or disable the ‘movement’ event. Care sholuld be
taken when enabling the ‘movement’ event, as it is likely to flood the bus.
If the movement event(is)disabled the application controller can explicitly ask for the eyent to
be sent once (setting_*catching”), using the command “CATCH MOVEMENT”. Each “INPUT
NOTIHICATION” shall clear “catching”, which implies that “CATCH MOVEMENT” is a gingle-
notification request. The instruction shall not change the event filter.
If the ovement event is enabled the “CATCH MOVEMENT” instruction shall be ignored|

NOTE

Another "CATCH MOVEMENT” has no effect if a command has not (yet) led to a notification.

The query “QUERY CATCHING” can be used to verify that no movement notification has been
sent yet (“catching” has been set).

9.5
9.5.1

Configuring the input device

Using the hold timer

The hold timer is only implemented for movement based sensors. The model in Figure 2

shows

how the hold timer is used to derive occupancy.

The hold timer can be cancelled using “CANCEL HOLD TIMER”. This forces a transition to the
vacant state.
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Both cancellation of the hold timer and expiration of the hold timer shall generate a 'vacant’
trigger.

9.5.2 Using the report timer

If the report timer is set, it shall generate a ‘repeat’ trigger every T\¢,q even if the “inputValue”
has not changed. The report timer shall be restarted every time an event is sent.

If multiple devices have the report timer enabled, they might send out conflicting data
controlling the same control gear. Depending on the application, care needs to be taken when
enabling the report timer.

9.5.3 Using the deadtime timer

If the deadtime timer is set, the instance shall not send out an event until the deadtimg timer
has eXpired. The deadtime timer shall be restarted every time an event is sent:
htended

NOTE |[The purpose of the deadtime timer is to increase the effective bus bandwidth ayailability. It is not i

to be uged as a hold timer.

9.5.4 Setting the timers

Event timers shall be programmable as is indicated in Table 4. Fhe time can be calculgted as
followg:

Time 3§ Ti,op * multiplier

Only dn (re-)starting a timer the actual time shall'be calculated based on the corresppnding
variable. This implies that the times only changg&’after any running timer has been retriggered,
cancelled or expired. The tolerance on the time shall be +5 %.

Table 4 Event timer setting

Time Multiplier Defaultwvalue Tincr T yetault Trnin Tolax
T yeadtinte “tDeadtime” 2 50 ms 100 ms Os 12,75 s
Thold” “tHold” 90 10 s 15 min 1s 42,3 mi
Treport “tReport” 20 1s 20 s 1s 4 min1% s
2  Only applicable for movement based sensors.

The ipput _device shall expose the following operations to set and observe the| timer

multipliers:

e “SET HOLD TIMER (DTRU)", "QUERY HOLD TIMER" 0 Set or query 7Hold ",
“SET REPORT TIMER (DTR0)”, “QUERY REPORT TIMER” to set or query “tReport”;

“SET DEADTIME TIMER (DTR0)”, “QUERY DEADTIME TIMER” to set or query “tDeadtime”.

“QUERY HOLD TIMER” shall answer MASK if the hold timer is not implemented, “tHold” if it is
implemented.

If the hold timer is implemented, “SET HOLD TIMER (DTR0)” shall set “tHold” to “DTR0”
unless “DTR0” equals MASK in which case the command shall be ignored. The minimum time
in case “tHold” equals 0 shall be 1 s.

“SET REPORT TIMER (DTR0)” shall set “tReport” depending on “DTRO“. If “tReport” is set to 0,
the report timer shall be disabled.
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“SET DEADTIME TIMER (DTR0)” shall set “tDeadtime” depending on “DTRO”. If “tDeadtime” is
set to 0, the deadtime timer shall be disabled.

If 7, Treport Shall be Tygaqgtime (independent of the value of “tReport”).

report < Tdeadtime’

9.5.5 Manual configuration

If IEC 62386-333 is implemented, the instance level variables according to Table 5 may be
manually configured. QUERY MANUAL CONFIGURATION CAPABILITY 3xx (see
IEC 62386-333) shall return the byte as defined in Table 5:

Tabte S—="“mannatCapabitiryInsrance3xx*vatues

Bit Description Value
0 Manual configuration of “tReport” supported “1” = “Yes”

1 Manual configuration of “tHold” supported “1” = “Yes”

2 Manual configuration of “tDeadtime” supported “1” = “Yes}

3 Reserved “0”

4 Reserved “0”

5 Reserved “0”

6 Reserved “0”

7 Reserved “0”

9.6 [Exception handling
9.6.1 Physical sensor failure
If a pHlysical sensor failure is detected,\the instance shall set “instanceError” to TRUH, from

the magment the failure is detected until the failure is resolved. While the error is detected, no
furthen events shall be sent.

9.6.2 Manufacturer specific errors

If a mpnufacturer specificerror other than physical sensor failure is detected, the instance
shall set “instanceError*to TRUE, from the moment the error occurs until the error is gone.

9.6.3 Error value

“instajceErrer® can be observed via “QUERY INSTANCE STATUS".

While UiinstanceError” is set “QUERY INSTANCE ERROQOR” shall return “instanceFErr rBy[e”
according to Table 6.
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Table 6 — “instanceErrorByte” values

Bit Description Value
0 Physical sensor failure? "1" ="Yes"
1 Reserved “0”
2 Reserved “0”
3 Reserved “0”
4 Manufacturer specific error 1? "1" = "Yes"
5 Manufacturer specific error 27 "1" = "Yes"
& Maonufoctiirar on ifi crar 292 nqn _ N/ N
Manufacturer-spesiic-error3- } ¥es
7 Manufacturer specific error 47 “1” = “Yes”
If used, the meaning of bits [7:4] of “instanceErrorByte” shall be documented |n the
manugdl/documentation. The impact on event generation shall also be docomeénted.
10 De¢claration of variables
The requirements of |IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Clabse 10
apply, |with the following considerations.
Table ¥ shows additions to the device variables.
Table 7 — Declaration of device variables
Vafriable Default value Reset value Power on value Range of Memory|type
(factory) validity
“extendedVersion |2.0 no change no change 00001000b ROM
Numben”
Table B shows restrictions to the instance variables.
Table 8 — Restrictions to instance variables defined
in IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—
Variable Default value Reset value Power on value |Range of validity| Memory|type
(factory)
“instandeType” 3 no change no change 3 ROM
“resolution 2 no change no change 2 ROM
“inputValue” @ no change no change® 0x00, 0x55, RAM
0xAA,0xFF
“eventFilter” 0000 0011b 0000 0011b no change 000x xxxxb NVM
“eventPriority” 4 4 no change [2,5] NVM

2 Not applicable.
b

The value should reflect the actual situation as soon as possible.

Table 9 shows additions to the instance variables.
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Table 9 — Declaration of instance variables

Variable Default value Reset value Power on value |Range of validity| Memory type
(factory)
::instanceErrorByte a no change ob xxxx 000xb RAM
“tDeadtime” 2 2 no change [0,255] NVM
“tHold” © 90 90 no change [0,254] NVM
“tReport” 20 20 no change [0,255] NVM
“catching” a FALSE FALSE [TRUE,FALSE] RAM

2 Not[@ppitcante.
b The|value should reflect the actual situation as soon as possible.

¢ Only applicable for a movement based sensor, otherwise “tHold” is MASK.

11 Definition of commands

11.1 |General

Unused opcodes shall be reserved for future needs.

11.2 |Overview sheets
11.2.1] General

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.2 apply, with
the following additions.

11.2.2|] Standard commands

Table 10 gives an overview of the additional commands and queries.

Table 10 — Standard commands

Command name Address | Instance | Opcode | _ | _ | | & s o See Command
byte byte byte X | | | 3| c ©O|subclause|sulclause
E|lE|E|@2]| o3
o|laojaoa|s|lnd
<
CATCH MOVEMENT Device Instance |0x20 9.4.6 11.1.2
SET HQLD TIMER (DTRO0) Device Instance |0x21 v 9.5.1 11.4.3
SET RHPORT-TIMER (DTR0) |Device Instance |0x22 9.5.2 11.4.4
SET DEABDHMETMER(DFROTDevce trstamrce—T6x23 953 ++8.5
CANCEL HOLD TIMER Device Instance |0x24 9.5.1 11.7.3
QUERY DEADTIME TIMER Device Instance |0x2C v 9.5.3 11.9.3
QUERY HOLD TIMER Device Instance |0x2D v 9.5.1 11.9.4
QUERY REPORT TIMER Device Instance |0x2E v 9.5.2 11.9.5
QUERY CATCHING Device Instance |0x2F v 9.4.6 11.9.6
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1.3
11.3.1

Event messages

INPUT NOTIFICATION (device/instance, event)

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.3.1 apply,

with th

e following additions:

“catching” shall be set to FALSE if the trigger for the input notification is ‘movement’.

Refer to 9.4.3 for an overview of event values.

11.3.2

The re

11.4

The re

11.5

The re

11.6

The re

11.7
11.7.1

The re
the fol

11.7.2

If the 1

If the
detect

The ev

owing additions:

CATCH MOVEMENT,

movement event is disabled “catching” shall be set to TRUE. Once a moV
bd event has.been sent, "catching" shall be reset to FALSE.

ent filter-shall not be modified by this instruction.

hovement event is_enabled the” CATCH MOVEMENT” instruction shall be ignored].

—POWER-NOTHHECATHON{(derice)
quirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.3:2 apply.
Device control instructions
quirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD}>—, 11.4 apply.
Device configuration instructions
quirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.5 apply.
Device queries
quirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.6 apply.
Instance control instructions

General
quirements of IEC 62386-103:2044 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.7 applly, with

ement

Refer

0974 .6 for more information.

11.7.3

CANCEL HOLD TIMER

This instruction shall be ignored if the hold timer is not implemented.

If the hold timer is implemented and the timer is running, this instruction shall clear the timer
and generate a "vacant" trigger.

Refer to 9.5.1 for more information.
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Instance configuration instructions

General

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.8 apply, with

the foll

11.8.2

owing additions and replacements:

SET EVENT FILTER (DTR0)

“eventFilter” shall be set to DTR0O if the value is within the valid range. Otherwise, the
command shall be ignored.

11.8.3

If the
unless

Refer

11.8.4
“tRepo
Refer

11.8.5

“tDead
Refer

11.9
11.9.1

The re
the fol

11.9.2

The de

Refer

SET HOLD TIMER (DTR0)

hold timer is implemented, “SET HOLD TIMER (DTR0)" shall set “tHold\to
“DTR0” equals MASK in which case the command shall be ignored.

0 9.5.1 for more information.

SET REPORT TIMER (DTR0)

t” shall be set to “DTR0”.
0 9.5.2 for more information.

SET DEADTIME TIMER (DTR0)

time” shall be set to “DTR0 .
0 9.5.3 for more information.

Instance queries
General

quirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.9 appl
owing additions:

QUERY INSTANCE ERROR

tailed errof-information shall be “instanceErrorByte”.

0 9/6.3 for more information.

“DTRO”

y, with

11.9.3

QUERY DEADTIME TIMER

The answer shall be “tDeadtime”.

Refer to 9.5.3 for more information.

11.9.4

QUERY HOLD TIMER

The answer shall be MASK if the hold timer is not implemented, “tHold” if it is implemented.

Refer to 9.5.1 for more information.

11.9.5

QUERY REPORT TIMER

The answer shall be “tReport”.


https://iecnorm.com/api/?name=2646bd4d4c5ace54e55bb46ea4f9c72b

IEC 62386-303:2017 © IEC 2017 -21-

Refer to 9.5.2 for more information.

11.9.6 QUERY CATCHING

The answer shall be YES if “catching” equals TRUE, and NO otherwise.
Refer to 9.4.6 for more information.

11.10 Special commands

The requirements of IEC 62386-103:2014 and IEC 62386-103:2014/AMD1:—, 11.10 apply.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

INTERFACE D'ECLAIRAGE ADRESSABLE NUMERIQUE -

Partie 303: Exigences particuliéres — Dispositifs d'entrée —
Capteur de présence

AVANT-PROPOS

La [Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiale de rnerm
composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de I'lEC) L'IE(Q
objef de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation dans/les d
de |‘électricité et de I'électronique. A cet effet, I'lEC — entre autres activités — publie des
intenationales, des Spécifications techniques, des Rapports techniques, des Spécifications accessi
publjc (PAS) et des Guides (ci-apres dénommés "Publication(s) de I'l[EC"). Leur élaberation est confié
comjtés d'études, aux travaux desquels tout Comité national intéressé par le sujetyraité peut particig
orgdnisations internationales, gouvernementales et non gouvernementales, en liaisen avec I'lEC, pa
également aux travaux. L'IEC collabore étroitement avec I'Organisation Internationale de Normalisatio
seloh des conditions fixées par accord entre les deux organisations.

Les |décisions ou accords officiels de I'lEC concernant les questions technigques représentent, dans la
du pgossible, un accord international sur les sujets étudiés, étant donné ‘que les Comités nationaux
intérlessés sont représentés dans chaque comité d’études.

Les |Publications de I'lEC se présentent sous la forme de recommandations internationales et sont
comme telles par les Comités nationaux de I'lEC. Tous les efforts raisonnables sont entrepris afin q
s'aspure de I'exactitude du contenu technique de ses publications; I'lEC ne peut pas étre tenue respong
I'évgntuelle mauvaise utilisation ou interprétation qui en est\faite par un quelconque utilisateur final.

Dang le but d'encourager I'uniformité internationale, les"€omités nationaux de I'lEC s'engagent, dans

les utilisateurs doivent s'assurerqu'ils sont en possession de la derniére édition de cette publicatid

Aucline responsabilité ne doit “étre imputée a I'IlEC, a ses administrateurs, employés, auxilia
mandataires, y compris sesS\eXperts particuliers et les membres de ses comités d'études et des

natignaux de I'lEC, pour-tout préjudice causé en cas de dommages corporels et matériels, ou de to
dommage de quelque pature que ce soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris
de justice) et les dépenses découlant de la publication ou de I'utilisation de cette Publication de I'lE
toutg¢ autre Publication‘de I'lEC, ou au crédit qui lui est accordé.

L'attention est-attirée sur les références normatives citées dans cette publication. L'utilisation de pub
réféfencées est.obligatoire pour une application correcte de la présente publication.
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La Norme internationale IEC 62386-303 a été établie par le sous-comité 34C: Appareils
auxiliaires pour lampes, du comité d’études 34 de I'lEC: Lampes et équipements associés.

Le texte de cette norme est issu des documents suivants:

FDIS Rapport de vote
34C/1313/FDIS 34C/1333/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme.

Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/IEC, Partie 2.
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La présente Partie 303 de I'lEC 62386 est destinée a étre utilisée conjointement avec les
parties suivantes:
o Partie 101, qui contient des exigences générales pour les composants de systéme;

o Partie 103, qui contient des exigences générales pour les dispositifs de commande.

Une liste de toutes les parties de la série IEC 62386, publiées sous le titre général: Interface
d'éclairage adressable numérique, est disponible sur le site web de I'lEC.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant la date de
stabilité indiquée sur le site web de I'lEC sous "http://webstore.iec.ch” dans les données

relativ'\o A la nuhlicnatinn racharcahAn A ootta data 1o ~vihlicatian ocnra
P oo o pProoTToot o e Crrerorre e Setre— Gt proorcotroT o o

e redonduite,
e supprimée,
e remplacée par une édition révisée, ou

e amendée.

IMPQRTANT - Le logo "colour inside” qui se trouve sursla page de couverture de
cette| publication indique qu'elle contient des couleurs,qui sont considérées cgmme
utiles a une bonne compréhension de son content Les utilisateurs devraient, par
consgquent, imprimer cette publication en utilisant.une imprimante couleur.
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INTRODUCTION

L'IEC 62386 est composée de plusieurs parties désignées en référence en série. Les parties
de la série 1xx constituent les spécifications de base. La Partie 101 contient les exigences
générales relatives aux composants de systéme, la Partie 102 étend ces informations avec
les exigences générales relatives aux appareillages de commande et la Partie 103 étend ces
informations avec les exigences générales relatives aux dispositifs de commande.

Les parties de la série 2xx étendent les exigences générales relatives aux appareillages de
commande aux extensions spécifiques aux lampes (principalement pour la rétrocompatibilité
avec I'Edition 1 de I'l[EC 62386) et aux caractéristiques spécifiques aux appareillages de

commarde:
X\

Les pzrties de la série 3xx étendent les exigences générales relatives aux '@osi ifs de

commande aux extensions spécifiques aux dispositifs d’entrée décrivant les t cﬁ d’insfances
ainsi que certaines caractéristiques communes qui peuvent étre combinée%é) usieurq types
d’instances. %/
RS

Cette jpremiére édition de I'lEC 62386-303 est destinée a étre ufili conjointement avec
I'"EC 62386-101:2014, I'"EC 62386-101:2014/AMD1:—, Q 62386-103:2014 et
I''EC §2386-103:2014/AMD1:—. La présentation de I'IEC 86 en parties pybliées
sépargment facilitera les futurs amendements et révisions.g\ exigences supplémentaires
seront|ajoutées en fonction des besoins identifiés. (e)

N4

La structure des normes est représentée sous fo@@de graphique dans la Figur¢ 1 ci-

dessolis. \\§\

%)
2XX 2XX 2XX 2XX 2XX \‘S\ 3xx 3xx 3xx 3xx BXX

N

101 Exigences générales -
Composants de systéme

IEC

Figure 1 — Présentation graphique générale de I'lEC 62386

Le présent document, et les autres parties qui composent la série IEC 62386-300, tout en
faisant référence a un article quelconque de I'lEC 62386-1XX, spécifient la mesure dans
laquelle un article s’applique; les parties contiennent également des exigences
supplémentaires, s’il y a lieu.

Lorsque les exigences d'un article quelconque de I'lEC 62386-1XX sont mentionnées dans le
présent document au moyen de la phrase «Les exigences de I'Article «n» de I'|EC 62386-1XX
s'appliquent», celle-ci doit étre interprétée en ce sens que toutes les exigences de l'article en
question de la Partie 1XX s'appliquent, a I'exception de celles qui sont clairement
inapplicables.
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L'objet de la normalisation de l'interface de commande des dispositifs de commande est de
parvenir a une coexistence et a un fonctionnement a plusieurs maitres compatibles entre
I'appareillage électronique et les dispositifs de commande d’éclairage, en dessous du niveau
des systémes de gestion d’'immeubles. Le présent document décrit une méthode de mise en
ceuvre des capteurs de présence.

Tous les nombres utilisés dans le présent document sont des nombres décimaux, sauf
indication contraire. Les nombres hexadécimaux sont donnés dans le format 0xVV, ou VV est
la valeur. Les nombres binaires sont donnés dans le format XXXXXXXXb ou dans le format
XXXX XXXX, ou X est 0 ou 1; "x" dans les nombres binaires signifie que "la valeur n’a pas
d’influence".

Les exlpressions typographiques suivantes sont utilisées:

Variables: “variableName” ou “variableName[3:0]”, qui donne uniquement les,bits 3 4 0 de
“variableName”.

Plage de valeurs: [lowest, highest]

Commjande: “COMMAND NAME”
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INTERFACE D'ECLAIRAGE ADRESSABLE NUMERIQUE -

Partie 303: Exigences particuliéres — Dispositifs d'entrée —
Capteur de présence

1 Domaine d'application

Mo 29920 a

La pré
numer
en ajo

Le pré
103:2(

systéenpe de commande de lI'éclairage par le biais de la détection de~mouvement

préser

NOTE

2 Reéférences normatives

Les ddg
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s’appli
s'appli

IEC 64
géneéra
IEC 64
IEC 62
geéneéra

IEC 64

IEC 62
for con

3 Te
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ques des appareils d’éclairage électroniques conformes aux exigences de I'lEC
itant les alimentations en courant continu.

sent document s'applique uniqguement aux dispositifs d'entrée couverts(par I'lEC {
14 et I'EC 62386-103:2014/AMD1:—, qui fournissent des informations de prése

ce.

Les exigences relatives aux essais de produits individuels en cours de production ne sont pas inclu

cuments suivants cités dans le texte constituénty pour tout ou partie de leur co
kKigences du présent document. Pour les:références datées, seule I'édition
que. Pour les références non datées, la*derniere édition du document de réfs
que (y compris les éventuels amendements).

386-101:2014, Interface d'éclairage;adressable numérique — Partie 101: Exigenc
les — Composants de systeme
386-101:2014/AMD1:—1

386-103:2014, Interface 'd‘éclairage adressable numérique — Partie 103: Exigenc
les — Dispositifs de commande
386-103:2014/AMD1—2

386-333:—3, Digital addressable lighting interface — Part 333: Particular require
trol devicess="Manual configuration (feature type 33) (disponible en anglais seule|

rmes et définitions

gnaux
51347,
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Pour |
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2386-103 ainsi que les suivants s'appliquent.

et de

L'ISO et I'lEC tiennent a jour des bases de données terminologiques destinées a étre utilisées

en nor

malisation, consultables aux adresses suivantes:

e |EC Electropedia: disponible a I'adresse http://www.electropedia.org/

ISO Online browsing platform: disponible a I'adresse http://www.iso.org/obp

-

En cours d'élaboration. Stade au moment de la publication: IEC ACDV 62386-101/AMD1:2017.

2 En cours d'élaboration. Stade au moment de la publication: IEC ACDV 62386-103/AMD1:2017.

w

En cours d'élaboration. Stade au moment de la publication: IEC CCDV 62386-333:2017.
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3.1

instance

unité de traitement des signaux d'entrée de mouvement ou de présence d'un dispositif
d'entrée

[SOURCE: IEC 62386-101:2014, 3.29, modifiée — ajout de "d'entrée de mouvement ou de
présence"]

3.2
capteur de mouvement
instance basée uniquement sur la détection de mouvement, ou la présence est déterminée

ar Ie- moivamante ot 'abhocanea Aot AASA LA A~ 'AabhoAanan A~ A ARt ALy AAee d‘une
P 5 rents—etHabsence—estdéduitedel'absencede Yot

TTTOT Vot TTTOTvoTT oo COTTY

période de temps spécifiée

Note 1 @ l'article: Le mouvement est généralement détecté a I'aide d'un détecteur a infrarouge-passif agsocié a
I'optiqug de Fresnel.

3.3
captelir de présence
instan¢e basée sur des moyens autres que la simple détection de mouyement, ou la prdsence
et I'abgence peuvent étre immédiatement déduites et ou, dans certains cas, les mouvgments
peuvent également étre détectés

Note 1 p l'article: La détection de présence peut étre mise en ceuvré)a l'aide de systémes de caméfas, par
exemplg.

4 Genéralités
4.1 Généralités

Les eixigences de I'lEC 62386-103:2014et de I'lEC 62386-103:2014/AMD1:—, Arlicle 4
s'appliguent, avec les restrictions, modifications et ajouts indiqués ci-dessous.

4.2 Numéro de version

En 4.p de I'IEC 62386-103:2014 et de I'lEC 62386-103:2014/AMD1:—, “103” doit étre
rempldcé par “303”, “numéro-de version” doit étre remplacé par “numéro de version étendue”

et “verfionNumber” doit gtre‘remplacé par “extendedVersionNumber”.

4.3 [solation

Confofmément 3 I'EC 61347-1, il peut étre exigé que le dispositif d'entrée comporte aulmoins
une isplationtsupplémentaire. Ceci dépend des composants raccordés. Dans le cas présent, il
convielnt de-porter une attention particuliére au(x) capteur(s) utilisé(s).

NOTE L'IEC 62386-103:2014 et I'l[EC 62386-103:2014/AMD1:— exige que les composants de systéme
comportent au moins une isolation principale.

5 Spécification électrique

Les exigences de I'lEC 62386-103:2014 et de I'lEC 62386-103:2014/AMD1:—, Article 5
s'appliquent.

6 Alimentation électrique de l'interface

Les exigences de I'lEC 62386-103:2014 et de I'IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Article 6
s'appliquent.


https://iecnorm.com/api/?name=2646bd4d4c5ace54e55bb46ea4f9c72b

-32 - IEC 62386-303:2017 © IEC 2017

7 Structure du protocole de transmission

Les exigences de I'lEC 62386-103:2014 et de I'IEC 62386-103:2014/AMD1:—, Article 7
s'appliquent.

NOTE Le Paragraphe 9.4 fournit des informations d'événement détaillées applicables aux instances.
8 Cadencement

Les exigences de I'lEC 62386-103:2014 et de I'lEC 62386-103:2014/AMD1:—, Article 8
s'appliquent.

9 Meéthode de fonctionnement

9.1 Généralités

Les exigences de I'lEC 62386-103:2014 et de I'lEC 62386-103:2014/AMD1:—, Afticle 9
s'appliguent, avec les restrictions et ajouts suivants.

9.2 |[Type d'instance

Le type d'instance (“instanceType”) doit étre égal a 3.

9.3 [Signal d'entrée et valeur d'entrée
9.3.1 Généralités

La “refolution” d'entrée doit étre égale a 2.

NOTE 1 Une “resolution” de 2 implique que “ipputValue” est une variable a un octet avec d'éventuelles|valeurs
limitées|a 0x00, 0x55, 0xAA et OxFF.

NOTE 4 Etant donné que “inputValue”*gst une variable a un octet, I'instance répond NO & la requéte |QUERY
INPUT YALUE LATCH".

“inputValue” doit représenter I'état d'occupation de la zone couverte par le capteur, gomme
préserté au Tableau 1.

Tableau 1 — Signification de “inputValue”

“inputValue” Etat de la zone Mouvement
0x00 Vacant (Vide) No (Non)
0x55 Vacant (Vide) Yes (Oui)
0xAA Occupied No (Non)
(Occupée)
OxFF Occupied Yes (Oui)
(Occupée)

9.3.2 Mise en correspondance du signal d'entrée pour les capteurs de mouvement

Pour les capteurs de mouvement, le signal d'entrée doit directement étre mis en
correspondance avec un mouvement (uniquement). L'instance doit immédiatement faire
passer “inputValue” en OXFF en cas de détection de mouvement. De cette maniere, l'instance
consigne également un état de zone occupée. Voir Figure 2.

Un capteur de mouvement doit prendre en charge une minuterie de suspension, ainsi que la
valeur de temporisation T},4, qui doit étre (re)démarrée a chaque détection de mouvement.
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Une transition de “inputValue” en 0x00 doit uniquement avoir lieu au moment de I'expiration
ou de l'annulation de la minuterie de suspension. Dans ce cas, le déclenchement ‘vacant’

(vide) doit étre généré.

Lorsque la zone est occupée, “inputValue” doit passer de OxFF a OxAA en fonction de la

détection momentanée de mouvement uniquement.

é Capteur de mouvement

é Vide

~

0x55: Vide et mouvement 1 .

.
\

Y o

l

| déclenchement 'Movenient' et
l 'Occupied?

Minuterie d
( 0x00: Vide et pas de mouvement coI::iene' e
gnation .. ) -
. . — - expirée / Etatjamais atteint b'
Minuterie de consignation expirée / déclenchement =\¢
déclenchement 'Repeat’ ‘Repeat’
N A
/ Mouvement détecté \\ Minuterie de consignation expirée ou

| annulée / déclenchement 'Vacant'

Qccupé

~

(Re-)déclenchement de la minuterie
de suspension

( OxFF=Occupé et mouvement Minuterie de
consignation
entréel (Re-)déclenchement de la g’fp'lreeé .
minuterie de consignation, declenchemen
Repeat

Aucun mouvement detecte /
déclenchement 'No movement'

( 0xAA: Occupé et pas de mouvement

entrée/ (Re-)déclenchement de la
minuterie de consignation

Mouvement detecte 7
déclenchement 'Movement'

Minuterie de
consignation
expirée /
Déclenchement
'Repeat’

Figure 2 — Diagramme d'états du capteur de mouvement

IEC
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NOTE 1 Une valeur d'entrée de 0x55 n'est pas applicable étant donné que les mouvements déterminent une
présence.

,

NOTE 2 L'absence et la présence peuvent étre déduites uniquement a partir de “inputValue”.
9.3.3 Mise en correspondance de signaux d'entrée pour les capteurs de présence
Les capteurs de présence doivent consigner I'état du mouvement et I'état de la zone aussi

rapidement que possible. Lorsqu'un capteur de présence n'est pas capable de détecter une
activité, il doit consigner "aucun mouvement". Voir Figure 3.

NOTE Ceci signifie que la minuterie de suspension d'un capteur de présence ne démarrera jamais.

( Capteur de présence h
Minuterie de A ) ;
- consignation Présence détectée / Minutere de
0x55: Vide et mouvement }\expirée/ déclenchement 'Occupied’ ( O0xFF: Occupé et mouvement consigrjation
entrée/ (Re-)déclenchement de J¢” déclenchement entree/ (Re-)déclenchement de :)}p:ree :1 "
f i : ; 'Repeat’ éclenghemen
la minuterie de consignation la minuterie de consignation 'Repeal
Absence détectée / <75
/ \\k‘k déclenchement ‘Vacant' / \
Mouvement détecté / Aucun mouvement détecté / | Mouvement detecte/ | Aucun mouvement [détecté
| déclenchement ' déclenchement 'No movement déclenchement |. / déclenchement 'No
\\ 'Movement' 'Movement' ! movement'
\ g::;g::tgi Présence détectée / / Minutefie de
(OXOO Vide et pas de mouvementw\ o déclenchement 'Occupied" (OXAA Occupé et pas de mouvement consigpation
expirée / expiré¢ /
entrée/ (Re-)déclenchement de f?:\(’aec‘ljeer;?ement entrée/ (Re-)déclenchement de fiéclen:hemenl
la rhinuterie de consignation la minuterie de consignation Repedt
~ Absenceidétectée /
déclenchement 'Vacant'
-\._\_\_\_\_\_\_\__\___ ___'_'__'_F___'_,.'—'-"'_F
S - >
IEC
Figure 3 — Diagramme d'états du capteur de présence
9.4 |[Evénements
9.4.1 Utilisation prioritaire
9.4.1.17— Généralitées

La valeur “eventPriority” par défaut doit avoir une priorité 4. Etant donné que le contrdleur
d'application nécessite un certain intervalle de temps pour répondre, il convient de ne pas
régler “eventPriority” sur 2.

9.4.1.2 Evénements périodiques

Le message périodique “INPUT NOTIFICATION” de consignation de I'événement de
confirmation de présence (toujours vide ou toujours occupé€) doit toujours étre envoyé avec
une priorité 5.

NOTE Ce message rend “eventPriority” inapplicable pour cet événement uniquement.
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9.4.2 Utilisation du bus
9.4.2.1 Niveau d'instance
Les événements multiples d'une instance ne doivent pas étre envoyés dans une transaction.

existe un délai configurable Tyoqtime Aui doit étre pris en compte. Voir 9.5.3 pour de plus
amples informations.

9.4.2.2 Niveau du dispositif

Au niveau du dispositif, des événements de différentes instances peuvent étre envoyés dans
une transaction.

9.4.3 Codage

Les éyénements de présence et d'absence doivent étre codés comme présentéau’ Tabl¢au 2.

Tableau 2 — Evénements de présence et d'absence

Nom de Informations Description
I'éyénement d'événement

No mojvement (pas 00 0000 ---0b Aucun mouvement détecté. L e déclenchement correspondpnt

de moyivement) est le déclenchement ‘No movement’.

Movenpent 00 0000 ---1b Mouvement détecté. Le 'déclenchement correspondant est|le

(mouvement) déclenchement ‘Movement’.

Vacani (Vide) 00 0000 -00-b La zone s'est vidée."Le déclenchement correspondant est|e
déclenchement\'Vacant'.

Still vdcant 00 0000 -10-b La zone est'toujours vide. Cet événement se produit a

(Toujoprs vide) intervalles/réguliers tant que la condition de vide est main{enue.
Le décelenchement correspondant est le déclenchement
‘Repeat’.

Occupjed (Occupé) | 00 0000 -01-b La“zone devient occupée. Le déclenchement correspondant est
le déclenchement ‘Occupied’.

Still odqcupied 00 0000 -11-b La zone est toujours occupée. Cet événement se produit 3

(Toujoprs occupé) intervalles réguliers tant que la condition occupée est
maintenue. Le déclenchement correspondant est le
déclenchement ‘Repeat’.

Presence sensor 00 0000-0=--b L'événement actuel est déclenché par un capteur de présgnce.

(Captdur de

préserjce)

Movement sensor 00 0000 1---b L'événement actuel est déclenché par un capteur de

(Captdur de mouvement.

mouvement)

1X XxXxx Xxxxb Réservé.

01 xxxx xxxxb

00 1xxx xxxxb
00 01xx xxxxb
00 001x xxxxb
00 0001 xxxxb

NOTE 1 Afin d'économiser la bande passante du bus, le contréleur d'application a la possibilité d'empécher les
notifications d'événement dont il n'a pas besoin, tel que décrit en 9.4.4.

L'événement doit étre consigné dans une “INPUT NOTIFICATION” par une opération OR au
niveau du bit des valeurs d'informations d'événement. Afin d'effectuer lI'opération OR, chaque
bit comportant le symbole “-“ dans la liste des noms d'événements, doit par hypothése étre
pris égal a 0.
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L'information contenue dans le bit 3 peut étre utilisée par le contréleur d'application pour
déterminer si le capteur a déja appliqué une minuterie de suspension (capteur de
mouvement).

NOTE 2 Chaque événement activé se traduit par un événement complet consignant a la fois Il'information de
mouvement et I'information de présence.

9.4.4 Configuration des événements

Le contrbéleur d'application peut ne pas avoir besoin de tous les déclenchements d'événement
mentionnés en 9.4.3. L'instance doit autoriser le contréleur d'application a définir “eventFilter”
(voir I'lEC 62386- 103 2014 etl IEC 62386- 103 2014/AMD1 — 9 7 4) de fag:on a empecher les
déclen v g
document, “eventFilter” doit étre réduit a un octet

NOTE |[L'empéchement de déclenchements d'événement augmente la disponibilité de la bande passante gffective
du bus.

Le filtrg “eventFilter” doit étre tel que défini au Tableau 3:

Tableau 3 - Filtre d'événement

Bit Description Valear Par défaut
0 Evénement 'Occupied’ activé? "" =" Yes" 1
1 Evénement 'Vacant' activé? "N="Yes" 1
2 Evénement 'Repeat’ activé? "M" ="Yes" 0
3 Evénement 'movement' activé? "1" ="Yes" 0
4 Evénement 'no movement' activé? "1" ="Yes" 0
5 Réservé 0 0
6 Réservé 0 0
7 Réservé 0 0

Le filtle peut étre défini par ¥ SET EVENT FILTER (DTR0)” et peut étre interrogé a l'ajde de
“QUERY EVENT FILTER 0-7*. Voir I'lEC 62386-103:2014 et I'lEC 62386-103:2014/AMD1:—,
pour de plus amples infermations.

Lorsqye I'événement: ‘repeat’ est activé, a l'expiration de la minuterie de consignation,
I'événg¢ment 'still~vacant' doit étre envoyé lorsque I'événement ‘vacant’ est actjvé et
I'événgément 'still occupied' doit étre envoyé lorsque I'événement ‘occupied’ est activé.

9.4.5 Genération d'événement

Un événement doit étre généré a chaque modification de “inputValue” ou a I'expiration de la
minuterie de consignation.

Lorsqu'un nouvel événement se produit avant I'envoi de I'événement en cours, le nouvel
événement doit remplacer I'événement en cours. Ceci peut étre di a un bus indisponible ou a
la minuterie de temps mort, par exemple.

9.4.6 Déclenchement et capture des mouvements

Le filtre d'événement peut étre ajusté afin d'activer ou de désactiver I'événement ‘movement’.
Il convient de porter une attention particuliére lors de I'activation de I'événement ‘movement’,
car celui-ci est susceptible de saturer le bus.
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