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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est’une fédgration mondiale
d’organismes nationaux de normalisation (comités mefmbres de I'IS0O). L’élaboration

des Normes internationales est confiée aux comités_techniques d

e I'ISO. Chaque

comité membre intéressé par une étude a le drojt-de-faire partie du fomité technique
créé a cet effet. Les organisations internationales,~gouvernementales|et non gouverne-

mentales, en liaison avec I'ISO, participent,égalément aux travaux.

Les projets de Normes internationales-adoptés par les comités technifjues sont soumis
aux comités membres pour approbation, avant leur acceptation comme Normes inter-
nationales par le Conseil de I'ISO._Les Normes internationales sont agprouvées confor-

mément aux procédures de FISO qui requiérent |'approbation de 75
comités membres votants.
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INTERNATIONAL STANDARD
NORME INTERNATIONALE

I1SO 5598-1985 (E/F)

Fluid power systems
and components —
Vocabulary

Transmissions hydra
et pheumatiques —
Vocabulaire

uliques

0 Introduction

The purpose of this vocabulary is to provide in two languages
(French and English) a comprehensive list of terms and defini-
tions embrgcing devices and expressions used in the fluid
power industry.

The ”Vocarulary” is completed by two indexes, arranged
alphabetically in English and in French, respectively.

The index rdlates each term to its number in the vocabulary and
should be of help for reference purposes. Thus the reader is en-
couraged tq refer back to the main vocabulary and its defini-
tions, makihg sure he fully grasps the meaning of the term
which may fun counter to any superficial similarity.

Terms prinfed in italics are defined elsewhere in this_inter-
national Stgndard.

1 Scopé¢ and field of applicatian

This Interndtional Standard establishies, the vocabulary for all
fluid power|systems and componghnts excluding aerospace ap-
plications.

2 Fundamentals

2.0 Gengral

0 Introduction

Le but de ce vocabulaire est{de-fournir dans

les deux langues,

anglaise et francaise, une liste appropriée de tgrmes relatifs aux

appareils et concepts_én~usage dans l'indust
sions hydrauliqgues €t ‘pneumatiques accom
définitions.

Le «Vocabulaire» est complété par deux ind
respectivement en anglais et en francais.

Pourfaciliter la recherche, le répertoire renvoi
sen\propre numéro d'ordre dans le vocabulairg
sera-t-il opportunément incité a consulter le
définitions, s'assurant par-la méme, a I'encont
tude apparente, de I'authenticité de la signifig

Dans le texte d'une définition, tout terme impr
italiques est défini dans un autre article de la
internationale.

1 Objet et domaine d’application
La présente Norme internationale établit le

toutes transmissions hydrauliques et pneun
mobiles a I'exclusion de celles particuliéres ag

2 Principes généraux

2.0 Généralités

rie des transmis-
pagnés de leurs

ex alphabétiques

P chaque terme a
. Ainsi, le lecteur
locabulaire et ses
re de toute simili-
ation.

mé en caractéres
présente Norme

vocabulaire pour
atiques fixes ou
x aéronefs.

2.0.0 fluid power : Means whereby energy is transmitted,

controlled and distributed using a pressurized fluid as the

medium.

2.0.1 hydraulics : Science and technology which deals with
the laws governing liquid flow and pressure.

2.0.2 hydrodynamics : Science and technology which deals
with the laws governing movement of liquids and forces which
oppose this movement.

2.0.3 hydropneumatic : Functioning by means of a liquid
and compressed gas.

2.0.0 transmissions hydrauliques et
transmission d’énergie par fluide : Mode

pneumatiques;
de transport, de

régulation ou de distribution d’énergie & I'aide d'un fluide sous

pression.

2.0.1
régissant I'écoulement des liquides.

hydraulique : Science et technique qui traitent des lois

2.0.2 hydrodynamique : Science et technique qui traitent
des lois régissant le mouvement des liquides ainsi que les résis-

tances qui s'opposent a ce mouvement.

2.0.3 hydropneumatique : Qui fonctionne au moyen d’un

liquide et d’un gaz comprimé.
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2.0.4 hydrostatics : Science and technology which deals
with the laws governing the equilibrium condition of liquids and
the resulting pressure distribution.

2.0.5 pneumatics : Science and technology which deals
with the laws governing compressed air flow.

2.1 Conditions of utilization

2.1.1 operating conditions : Operating conditions are in-
dicated by the numerical values of the various factors relating

to any given specificapplication of a unit These factors may  deur telles qu'elles apparaissent dans tel ou tel cas d'emploi des

vary during the ¢

2.1.2
state conditions
ommended as

rated conditions;

burse of operations.

standard conditions : Steady-
for which a component or system is rec-
h result of specified testing. The “'rated

characteristics”’ gre, in general, shown in catalogues and are
indicated : q,,, p,| etc.

2.1.3 continuo

us working conditions : Conditions in-

dicated by the values of the various factors which permit the
unit to operate dontinuously. Continuous working conditions

are indicated : g
ditions.

2.1.4 limiting
minimum or max
the unit to operat]
and the duration
ditions are indica

, P, etc. Often equals rated (standard) con-

conditions : Conditions indicated by the
mum values of various factors which permit
e in extreme cases. The other effective factors
of load being precisely defined. Limiting con-
ted © Grin: Gmaxs €1C.

2.1.5 steady-sfate conditions : Conditions in which_rele-

vant variable pa
period of stabiliz

2.1.6 instantar
a specified point

ameters do not change appreciably after a
tion.

eous conditions : Conditions which exist at
in time.

2.1.7 actual cdnditions : Conditions observed during opera-

tion.

2.1.8 specified
in service.

conditiaens : Conditions required to be met

2.0.4 hydrostatique : Science et technique consacrées a
I'étude des conditions d'équilibre des liquides et de la réparti-
tion des pressions qu'ils transmettent.

2.0.5 pneumatique : Science et technique qui traitent des
lois régissant I'écoulement d’un gaz sous pression.

2.1 Conditions d’utilisation

2.1.1 conditions de fonctionnement : Conditions d'utilisa-
tion caractérisées par les valeurs numériques de chaque gran-

appareils. Ces grandeurs peuvent varier pendant.la durée du
travail.

2.1.2 conditions nominales; conditions normales :
Conditions d'utilisation pour lesquelles+appareil a été construit
en vue d'une utilisation uniforme (Voir-2.1.5). Les «garactéristi-
ques nominales» sont en général'portées sur les cgtalogues et
recoivent les désignations : gunp,, etc.

2.1.3 conditions de service continu : Conditiops d'utilisa-
tion caractérisées par{les valeurs des diverses grandeurs qui
permettent un fometionnement permanent de I'appareil. Les
conditions de.service continu recoivent les désignations : q.,
D, €tc., souvent égales aux conditions nominales {normales).

2.1.4 . conditions limites : Conditions d'utilisation caractéri-
sées.par les valeurs minimales ou maximales que peuvent pren-
drejles diverses grandeurs dans un cas extréme d’utjlisation, les
autres conditions de fonctionnement et la durée [de mise en
charge étant précisées. Elles recoivent les désignafions : ¢in,
Gmaxs €tC.
2.1.5 conditions de fonctionnement uniforme; condi-
tions de fonctionnement stable : Conditions d'utilisation
pour lesquelles les paramétres significatifs ne varjent pas de
maniére sensible aprés la période de stabilisation.
d'utilisation

2.1.6 conditions instantanées : Conditions

existant a un instant donné.

2.1.7 conditions effectives de fonctionnemelnt : Condi-
tions d'utilisation telles que I'on peut les constater|en service.

2.1.8 conditions spécifiées : Conditions exigéep pour défi-
nir les conditions d’utilisation.

2.1.9 cyclic stabilized conditions : Conditions in which the
relevant parameters vary in a repetitive manner, similar con-

ditions repeating

at regular intervals.

2.1.10 discontinuous conditions : Conditions in which the
relevant parameters do not attain stabilization as defined in

2.1.50r2.1.9.

211

intermittent conditions :

Conditions in  which

periods of use are separated by periods of rest (either stopped

or idling).

2.1.12 accepta

ble conditions : Conditions which permit a

tolerable standard of performance and life.

Z.T.9 conditions cycliques stabilisees : Conditions d’utili-
sation pour lesquelles les parameétres significatifs varient d’'une
maniére cyclique, sans différence sensible entre les cycles
successifs.

2.1.10 conditions discontinues : Conditions d’utilisation
pour lesquelles les paramétres significatifs ne parviennent pas a
la stabilisation telle que définie en 2.1.5 ou 2.1.9.

2.1.11 conditions intermittentes : Conditions dans lesquel-
les les périodes d'utilisation sont séparées par des périodes de
repos (arrét ou marche a vide).

2.1.12 conditions acceptables : Conditions d’utilisation qui
assurent un service convenable en performance et en durée.
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2.2 Performance characteristics

2.2.1 efficiency : Ratio of an output to the corresponding
input.

2.2.2 direction of rotation : Direction of rotation is always
quoted as viewed looking at the shaft end. In dubious cases, a
sketch should be provided.

2.2.2.1 clockwise [right hand] : Direction of rotation of the
hands of a clock.

1SO 5598-1985 (E/F)

2.2 Caractéristiques de fonctionnement

2.2.1 rendement : Rapport d'une grandeur de sortie a la
grandeur correspondante d’entrée.

2.2.2 sens de rotation : Le sens de rotation est toujours indi-
qué en regardant de face le bout d’arbre. Faire un croquis dans
les cas douteux.

2.2.2.1 sens d’horloge; rotation a droite; dextrogyre :
Sens de rotation des aiguilles d’'une montre.

2.2.2.2 anficlockwise [left hand] : Rotation in the opposite
direction to the hands of a clock.

2.2.3 Temperature

2.2.3.1 equiipment temperature : Temperature of the unit
at a specifiefl position and measured at a specified point.

2.2.3.2 fluld temperature: Temperature of the fluid
measured at|a specified point.

2.2.3.3 temperature range of the equipment : Permissible
temperature|range within which the apparatus can operate
satisfactorily]

2.2.3.4 temperature range of the fluid : Permissible range
of the fluid| temperature within which the apparatus/.can
operate satidfactorily.

2.2.3.5 ampient temperature : Temperaturetof the environ-
ment in whi¢h the apparatus is working.

2.2.3.6 inl¢t temperature : Fluid temperature at the plane of
the inlet porf.

2.2.3.7 outlet temperature F/uid temperature at the plane
of the outlef port.

2.2.4 Pressurel!)

2.2.41 nominal pressure

2.2.2.2 sens contraire d’horloge; (rotation a gauche;
lévogyre : Sens de rotation inverse des.aiguillgs d’une montre.

2.2.3 Température

2.2.3.1 température (de~1'équipement : [Température de
I'appareil dans une pgsition déterminée et mesjurée en un point
donné.

2.2.3.2 température du fluide : Température du fluide
mesurée ‘€n_un point déterminé.

2.2.33 plage de températures de I'équipement : Plage
admissible des températures de I'appareil dafs les limites de
faquelle il pourra fonctionner normalement.

2.2.3.4 plage de températures du fluide : [Plage admissible
des températures du fluide dans les limites de lpquelle I'appareil
pourra fonctionner normalement.

2.2.35 température ambiante : Température du milieu
ambiant dans lequel I'appareil est en service.

2.2.3.6 température d'entrée : Températlre du fluide &
I"orifice d’entrée de |'appareil.

2.2.3.7 température de sortie : Tempéraiure du fluide &
l'orifice de sortie de |'appareil.

2.2.4 Pression!

2.2.4.1 pression nominale.

2.2.4.2 working pressure : Pressure at which the apparatus
is being operated in a given application.

2.2.4.3 working pressure range : Permissible range of
working pressure within which the apparatus can operate
satisfactorily.

1) Unless otherwise specified, gauge pressure is used in this
International Standard.

2.2.4.2 pression d’utilisation; pression de fonctionne-
ment : Pression a laquelle I'appareil est alimenté dans une utili-
sation déterminée.

2.2.4.3 plage des pressions d’utilisation; plage des pres-
sions de fonctionnement : Limites admissibles des pressions
d’utilisation ou de fonctionnement a lintérieur desquelles
I"appareil peut fonctionner ou étre utilisé.

1) A moins de spécifications contraires, on considére toujours, dans
la présente Norme internationale, la pression «effective».
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2.2.4.4 inlet pressure; input pressure; supply pressure :
Pressure at the apparatus infet port measured under specified
conditions.

2.2.45 outlet pressure; output pressure : Pressure at the
apparatus outlet port measured under specified conditions.

2.2.4.6 pressure drop; differential pressure : Difference
between infet and outlet pressure, measured under specified
conditions.

2.2.4.4 pression d’entrée; pression d’'alimentation : Pres-
sion a I'orifice d'alimentation de I'appareil mesurée dans des
conditions déterminées.

2.2.45 pression de sortie : Pression a la sortie de |'appareil
mesurée dans des conditions déterminées.

2.2.46 différence de pression; chute de pression : Diffé-
rence entre la pression d’entrée et la pression de sortie mesu-
rées dans des conditions déterminées.

2.2.4.7 contro| pressure range : Range between highest
and lowest permissible control pressure.

2.2.4.8 shock wave : Pressure pulse which moves at sonic
speed in the liqujd.

2.2.49 water-hammer : Pressure and depression waves

2.2.47 plage des pressions de commande{~[ktendue des
pressions de commande entre la valeur maximale admissible et
la valeur minimale admissible.

2.2.4.8 onde de choc : Variation deypression qui pe déplace a
la vitesse du son dans le liquide.

2.2.49 coup de bélier ¢ Ondes de pression ou d¢ dépression

created by rela
through the syst

2.2.410 surge

2.2.411 back

restrictions or du

impedance in a

2.2.4.12 break
Minimum pressu

2.2.4.13 burst

ively rapid flow changes and transmitted
Jul

: Temporary rise and fall of flow or pressure.

pressure : Pressure due to downstream
e to change in the ratio of the input and output
evice.

pway pressure; breakout
Fe necessary to initiate movement.

pressure-!

pressure : Pressure which causes failure of

and consequentifl fluid loss through the componrent envelope.

2.2.4.14 boost
which replenishi
transmissions or

2.2.4.15 crack

which a pressurd

pressure; charge-pressure : Pressure at
ng liquid is supplied (usually to closed loop
second stage_pdmps).

ng pressure (deprecated term) : Pressure at
operated valve begins to pass fluid.

qui prennent naissance €t)se propagent dans les cgnduites a la

suite de variations relativement rapides du régime d
dans un circuit.

2.2.410 créte : Augmentation et diminution tr
débit ou de pression.

2,.2.4:11

écoulement

Ansitoire de

contre-pression : Pression provoquée gar un étran-

glement placé en aval ou par une variation du rappdrt des impé-

dances d’entrée et de sortie d'un appareil.

2.2.4.12 pression de démarrage : Pression minimale néces-
saire pour amorcer le mouvement.
2.2.4.13 pression d'éclatement : Pression qui provoque la

rupture de I'enveloppe extérieure d'un appareil permettant au

fluide de s’échapper a I'extérieur de cette envelop

be.

2.2.4.14 pression de gavage : Pression a laquelle le liquide

de remplissage est introduit (habituellement dans d
sions en circuits fermés ou dans le second étage d

2.2.415 pression de début d'écoulement:
laquelle un appareil, commandé par effet de pre
mence a laisser s’écouler le fluide.

es transmis-
bs pompes).

Pression a
ssion, com-

2.2.4.16 peak pressure : Pressure which may exceed the
permitted maximum pressure for a relatively short time.

2.2.4.17 operating pressure : See operating conditions.

2.2.4.18 proof pressure: Test pressure, in excess of
maximum rated pressure, which causes no permanent defor-
mation, damage or malfunction.

2.2.4.19 shock pressure : Pressure existing in a shock wave.

2.2.4.16 pointe de pression : Impulsion de pression qui peut
dépasser pendant un temps relativement court la pression
maximale permise.

2.2.4.17 pression de fonctionnement : Voir condition de
fonctionnement.

2.2.4.18 pression d’épreuve : Pression d’essai, supérieure a
la valeur maximale d'utilisation, qui ne provoque ni déformation
permanente, ni dommage ou mauvais fonctionnement.

2.2.4.19 surpression due au coup de bélier : Valeur de la
pression dans une onde de choc créée par un coup de bélier.
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2.2.4.20 static pressure : Pressure in a fluid at rest.

2.2.4.21 surge pressure : Pressure which results from a
surge.

2.2.4.22 system pressure: Nominal pressure usually
measured at the inlet to the first valve or at pump outlet (nor-
mally the relief valve setting).

22423 p

2.2.4.24 pfe-charge pressure; inflation pressure : Gas
pressure in fn accumulator prior to admission of liquid.

2.2.4.25 syction pressure : Absolute fluid pressure at a
pump inlet.

2.2.4.26 oyerride pressure : For a pressure control valve,
the pressurg increase from a specified minimum flow to a
specified operating flow.

2.2.4.27 rgted pressure : See rated conditions.

2.2.4.28 critical pressure ratio: Value of the absolute
upstream apd downstream pressure ratio in a pneufmatic
device, at which the flow becomes sonic.

2.2.4.29 afr consumption : Air volume réguired for the
operation of a device or installation in orderto\perform a given
task or for alstated time. Air volumes shall'be-€xpressed at stan-
dard referepce atmosphere conditions,” The symbol ANR
follows the pxpression of the quantity-

2.2.4.30 theoretical air_ consumption : Theoretical volume
of air requied for the-opération of a device or installation in
order to perform a given'task or for a stated time, the method
of calculatign being-stated.

1SO 5598-1985 (E/F)

2.2.4.20 pression statique : Pression au sein d'un fluide au
repos.

2.2.4.21 pression de créte : Pression qui résulte d’'une créte.

2.24.22 pression de [linstallation : Pression nominale,
généralement mesurée a I'entrée du premier appareil de distri-
bution ou de réglage, ou a la sortie de la pompe (c’est normale-
ment la pression de réglage du limiteur de pression).

régnant dans une tuyauterie ou un circuit'de

2.2.4.24 pression de précharge;’ pressio
Pression du gaz dans un accumulateur h
avant l'introduction du liquide.

2.2.4.25 pression d’dspiration : Pression a
I'entrée d'une pompe.

pilote : Pression
commande.

h de gonflage :
dropneumatique

bsolue du fluide a

2.2.4.26 taux)de changement de la pression avec le

débit : Différence entre la pression correspo
donné etcelle qui correspond a un débit minir
un appareil de distribution ou de réglage a con
sion/interne.

2.2.4.27 pression normale : Voir conditior

2.2.4.28 rapport de pressions critiques :
des pressions absolues amont et aval dans un
tique, lorsque I'écoulement devient sonique.

2.2.4.29 consommation d‘air : Volume d’
fonctionnement d’'un appareil ou d’'une
I'accomplissement d’un travail donné ou pe
déterminé, ramené aux conditions de I'atmos
référence. L'abréviation ANR doit suivre I’
mesure de la grandeur.

2.2.4.30 consommation d‘air théorique|:

théorique nécessaire au fonctionnement d’un
installation pour I'accomplissement d’un travg
dant un temps déterminé calculé suivant ung
fiée.

indant a un débit
hal spécifié, dans
nmande par pres-

s normales.

aleur du rapport
Bppareil pneuma-

hir nécessaire au
nstallation pour
ndant un temps
bhére normale de
bxpression de la

Volume d'air
hppareil ou d’'une
il donné ou pen-
méthode spéci-

2.2.4.31 actual air consumption : Volume of air used in
practice for the operation of a device or installation in order to
perform a given task or for a stated period.

2.2.4.32 rated air consumption : Volume of air required for
the operation of a device or installation under rated conditions.

2.2.4.33 rate of air consumption : Air consumption rate
which corresponds to that defined in 2.2.4.29.

22434
work.

leakage : Flow leaking past seals doing no useful

2.2.4.31 consommation d’air effective : Volume d’air réel-
lement nécessaire au fonctionnement d'un appareil ou d'une
installation pour I'accomplissement d’un travail donné ou pen-
dant un temps déterminé.

2.2.4.32 consommation d‘air normale: Volume d'air
nécessaire au fonctionnement d’'un appareil ou d'une installa-
tion dans des conditions normales.

2.2.4.33 débit d'air consommeé : Débit correspondant a la
consommation d‘air.

2.2.4.34 fuites : Débit s'écoulant par les dispositifs d’étan-
chéité et n’effectuant aucun travail utile.
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2.2.4.35 internal leakage: Leakage between internal
cavities of a device.

2.2.4.36 external leakage : Leakage from the interior of a
device to atmosphere.

2.25 head : Height of a column or body of fluid above a
datum expressed in linear terms (often used to express gauge
pressure).

2.25.1 friction head : Head necessary to overcome fluid

2.2.4.35 fuites internes : Fuites entre les diverses cavités
d’un appareil dues aux défauts d’'étanchéité.

2.2.4.36 fuites externes : Fuites a I'atmosphere par les dis-
positifs d'étanchéité.

2.2.5 hauteur : Longueur d'une colonne ou d’'une masse de
fluide mesurée verticalement par rapport a un niveau de réfé-
rence (souvent utilisée pour exprimer une pression relative).

2.2.5.1 hauteur équivalente de perte de charge : Hauteur

friction.

2.2.5.2 static Head : Height of a column or body of liquid
above a datum.

2.25.3 static [discharge head : Static head from the
centreline of a pmp to the free discharge surface.

2.2.5.4 static sjuction head : Static head from the surface of
a supply source {o the centreline of a pump.

2.25.5 total static head : Static head from the surface of
the supply sourcg to the free discharge surface.

2.25.6 pressue head : Equivalent head of the liquid re-
quired to producg a given pressure.

2.2.5.7 velocity head : Equivalent head through which the
liquid would have to fall to attain a given velocity.

2.2.5.8 lift : Height of a column or body of fluid below a
given point exprTsed in linear units. Used to express pressures
below atmosphetic.

2.2.6 flow : Mpvement of fluid generated by pressure dif-
ferences.

2.2.6.1 laminar flow Y Flow state characterized by parallel or
laminar movement(of, particles.

necessaire pour vaincre le frottement du fluide.

2.2.5.2 hauteur statique : Hauteur de\ liquide| au-dessus
d’un niveau donné.

2.25.3 hauteur statique de refoulement : Hauteur stati-
que mesurée depuis |'axe de la gompe jusqu’a la surface libre de
refoulement.

2.2.5.4 hauteur statique d’aspiration : Hauteur statique
mesurée depuis ld\ surface du liquide d'alimentation jusqu’a
I'axe de la pompe:

2.2.5.5 hauteur statique totale : Hauteur statique mesurée
entre la(surface du liquide d'alimentation et la surface libre du
refoulement.

2.2.5.6 hauteur équivalente de la pression : Hauteur du
liquide correspondant a I'obtention d'une pression|donnée.

2.2.5.7 hauteur équivalente de la vitesse : Haufteur a partir
de laquelle le liquide doit s’écouler en chute libre pour atteindre
une vitesse donnée.

2.2.5.8 hauteur de dépression : Longueur d'upne colonne
ou d'une masse de liquide mesurée verticalement |au-dessous
d’un niveau de référence. Employée pour exprimer Ig¢s pressions
inférieures a la pression atmosphérique.

2.2.6 écoulement: Déplacement d'un fluide cféé par des
différences de pression.

2.2.6.1 écoulement laminaire : Ecoulement H'un fluide
caractérisé par les trajectoires de ses particules paralléles a |'axe

dlédecolamant

2.2.6.2 turbulent flow : Flow state characterized by random
movement of particles.

2.2.6.3 cavitation : Formation of cavities, either gaseous or
vapour, within a liquid stream, which occurs where the
pressure is locally reduced to the vapour pressure of the liquid.

2.2.6.4 flow rate : Quantity (volume or mass to be specified)
of a fluid crossing the transverse plane of a flow path per unit
time. Air volume rate shall be expressed at standard reference
atmospheric conditions.

- CCOTermtre

2.2.6.2 écoulement turbulent : Ecoulement d'un fluide
caractérisé par une agitation plus ou moins désordonnée de ses
particules.

2.2.6.3 cavitation : Formation de cavités gazeuses ou de
vapeur au sein d’'un liquide en mouvement. Ce phénomeéne se
produit lorsque la pression dans le liquide devient localement
inférieure a la tension de vapeur de celui-ci.

2.2.6.4 débit : Quantité de fluide, exprimée en volume ou en
masse, qui s’écoule dans 'unité de temps au droit d'une sec-
tion donnée d'une voie. Le débit-volume de l'air doit étre
ramené aux conditions de I'atmosphere de référence.
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2.2.6.4.1 rated flow : Flow rate at the rated conditions.

2.2.6.4.2 supply flow : Flow of fluid through the supply
ports of the device or system.

2.2.6.4.3 relief flow rate (pneumatic) : Rate at which air can
flow through the unloading device for a specified increase in
controlled pressure above the original setting, measured under
specified conditions.

ISO 5598-1985 (E/F)

2.2.6.4.1 débit nominal : Débit de fluide correspondant aux

conditions nominales.

2.2.6.4.2 débit d’'alimentation : Débit de

fluide a travers

I'orifice d'alimentation d'un composant ou d'un systéme

donné.

2.2.6.4.3 débit d’échappement a I'air libre

(pneumatique) :

Débit d’air pouvant passer a travers un appareil de décharge a

I'air libre pour une augmentation donnée
au-dessus de la pression de réglage, mesuré

de la pression
dans des condi-

2.2.6.4.4 flow factor : Characterizes the conductance of a
pneumatic gr hydraulic device, flowline or connection.

2.26.45 flow parameters of pneumatic devices:
Characterize|the relations between the pressure and the flow in
a compressible flow device

— conductance;

— critidal pressure ratio;

— flow|coefficient under subsonic state;
— flow|coefficient under sonic state.

2.2.7 stanglard reference atmospheric conditions (ANR) :
See ISO 5 and I1SO 554**. The symbol ANR follows the ex-
pression of fhe quantity.

2.2.7.1 refprence atmosphere : The agreed atmosphere to
which test fesults determined in other atmospheres. ' may be
corrected if quitable correlation factors are available from estab-
lished data.

2.2.8 Accyracy of regulation

2.2.8.1 hysgteresis : Difference.in-eontrolled parameters, at
the same coptrol setting, when-adjusting the quantity upwards
and then dopvnwards or vic€)versa.

229 Timsg

oS donTeEs.

2.2.6.4.4 coefficient de débit : Coefficient
conductance fluide d’un appareil, d'in condui
dement, hydrauliques ou pneumatiques.

qui caractérise la
t ou d'un raccor-

2.2.6.4.5 caractéristiques) de débit des gppareils pneu-

matiques : Caractéristigles qui définissent la
pression et le débit dans un appareil a fluide

— conduetance fluide;
— rapportJde pressions critiques;
— coefficient de débit en régime subson

— ¢ coefficient de débit en régime soniqug.

2.2.7 conditions de I'atmosphére norma
{ANR) : Voir ISO 558* et ISO 554**. L'abré
suivre I'expression de la mesure de la grandel

2.2.7.1 atmosphére de référence : Atmg
tionnelle a laquelle peuvent étre rapportés les
obtenus dans d'autres atmosphéres, si les fag

relation entre la
ompressible

que;

e de référence
iation ANR doit
r.

sphére conven-
résultats d’essai
teurs de correc-

tion convenables font I'objet de données étabjlies.

2.2.8 Précision de la régulation

2.2.8.1 hystérésis : Ecart, pour une mé

Mme position de

I'organe de réglage, entre les valeurs de la {Irandeur régulée
s

obtenue par variation croissante puis décroi
ou vice versa.

229 Temps

ante du réglage

2.2.9.1 start-up time : Period of time needed to reach a
steady-state operating condition in the system from "'start up”’.

2.2.9.2 rise time : Time taken in a device for a quantity to
change from a specified low level up to a specified high level.

*

ISO 558, Conditioning and testing — Standard atmospheres —
Definitions.

*%

ISO 554, Standard atmospheres for conditioning and/or testing —
Specifications.

2.2.9.T temps de mise en route : Intervalle

de temps néces-

saire & un systeéme pour |'établissement du régime permanent, a

partir de I'instant de sa mise en route.

2.2.9.2 temps de montée : Temps nécessa

ire & un systéme

pour qu’une grandeur passe d'un niveau bas déterminé a un

niveau haut déterminé.

* 1SO 558, Conditionnement et essai — Atmosphéres normales —

Définitions.

** |SO 554, Atmosphéres normales de conditionnement et/ou

d’essai — Spécifications.
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2.2.9.3 fall time : Time taken in a device for a quantity to
change from a specified high level down to a specified lower
level.

2.2.9.4 Operation time

2.2.9.4.1 actuated time : Time during which the component
is under the influence of the actuating forces.

2.2.9.4.2 released time : Time during which the component
is not under the influence of the actuating force.

2.29.3 temps de descente: Temps nécessaire a un
systeme pour qu’une grandeur passe d'un niveau haut déter-
miné a un niveau bas déterminé.

2.2.9.4 Temps d'utilisation

2.2.9.4.1 temps de travail : Temps pendant lequel I'appareil
est soumis a |'action des forces de commande.

2.2.9.4.2 temps de repos : Temps pendant lequel I'appareil
n’est pas soumis a I'action des forces de commande.

2.29.43 relati‘[le duty time, expressed as a percentage :

ated)

t (actuated) + f (released)

t (act

2.2.9.5 responise time : Time lapse between the initiation
point of an operation and its point of completion, these points
being defined fof each type of component.

2.3 graphical| representation : Diagrammatic means of
conveying information about the function of components and
circuits.

2.3.1 graphicdl symbol (schematic): Formal, abstract
design which regresents the function of a component or group
of components dccording to a standard or code.

2.3.1.1 symbo]s for hydraulic and pneumatic com-
ponents : Graphical symbols for hydraulic and pneumatic
equipment and pccessories for fluid power transmission/see
1ISO 1219M).

2.3.1.2 symboalls for fluid logic devices :\Graphical symbols
for fluid devices|with and without maving parts used in logic
circuits.

2.3.1.3 symbdls for logi¢ functions : Graphical symbols for
logic and related functionssih fluid logic circuits (RP 33).

2.2.9.4.3 taux de travail, exprimé en pouréentage :

t (travail)

x 100
t (travail) + ¢ (repos)

2.2.9.5 temps de réponse_{ Temps qui s'écoul¢ entre I'ins-
tant du déclenchement d’une’opération et celui de [a fin de réa-
lisation de cette opérations, les instants initial et fingl étant défi-
nis pour chaque type-d"appareil.

2.3 représentation graphique : Mode de transmission de
I'information par schémas des fonctions d’appareifs ou de cir-
cuits.

2.3.1 ‘symbole graphique : Signe conventionnel abréviatif
quitindique la fonction d'un appareil ou d’un group¢ d'appareils
én suivant une norme ou un code.

2.3.1.1 symboles graphiques pour appareils hydrauli-
ques et pneumatiques : Représentation graphique symboli-
que fonctionnelle des appareils hydrauliques et pneumatiques
et des accessoires pour la transmission d’énergie par les fluides
(voir ISO 1219M).

2.3.1.2 symboles graphiques pour composants de logi-
que a fluides : Représentation graphique symbplique fonc-
tionnelle des composants avec ou sans pieces mobpiles pour le
traitement de l'information par les fluides.

2.3.1.3 symboles graphiques pour opérateur logiques
binaires : Symboles graphiques pour fonctions|logiques et
connexes du traitement de l'information notamment par les
fluides (RP 33).

2.3.1.4 cutaway symbol : Graphical symbol in the form of a
simplified drawing showing the essential internal design
features of a component.

2.3.1.5 pictorial symbol : Graphical symbol in the form of a
simplified external picture of the component.

2.3.1.6 combination symbol: Symbol which combines
graphical, cutaway and pictorial symbols.

1) I1SO 1219, Fluid power systems and components — Graphic
symbols.

2.3.1.4 symbole en coupe : Symbole graphique constitué
d’une vue en coupe simplifiée d'un appareil montrant ses carac-
téristiques internes essentielles.

2.3.1.5 symbole image: Symbole graphique constitué
d’une vue extérieure simplifiée de |'appareil.

2.3.1.6 symbole composite : Symbole graphique combi-
nant le symbole en coupe et le symbole image.

1) IS0 1219, Transmissions hydrauliques et pneumatiques —
Symboles graphiques.
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2.3.2 diagram: Drawing which illustrates pertinent
characteristics, locations, sizes, interconnections, controls,
and actuation of components and circuits.

2.3.2.1 combination diagram : Drawing using a combina-
tion of graphical, cutaway and pictorial symbols with intercon-
necting lines.

2.3.2.2 cutaway diagram : Drawing using cutaway symbols
with interconnecting lines.

1SO 5598-1985 (E/F)

2.3.2 schéma : Dessin qui met en évidence les caractéristi-
ques essentielles, les emplacements, les dimensions, les liai-
sons, les commandes et les modes de commande des appareils
et circuits.

2.3.2.1 schéma composite : Dessin dans lequel sont repré-
sentés conjointement des symboles graphiques, des symboles
en coupe et des symboles images ainsi que les conduites de liai-

son.

2.3.2.2 schéma vue en coupe : Dessin dans lequel sont

2.3.2.3 grgphical diagram; schematic : Drawing using
graphical syfnbols and interconnecting lines, generally drawn
according tdq a standard or other code.

2.3.2.4 pidtorial diagram : Drawing using pictorial symbols
and intercorjnecting lines.

2.3.2.5 cirguit diagram : Drawing, using symbols, to rep-
resent the flinction of a fluid power circuit or part thereof.

2.3.2.6 prégssure/time diagram : Graphical representation
of pressure plotted against time, generally for a complete cycle.

2.3.2.7 function diagram : Graphical representation of ‘the
sequence of|operations and control signals of a fluid power-cir-
cuit, generally for a complete cycle.

2.4 Miscellaneous terms

2.4.1 cycle: One complete set-of-events or conditions,
which repeats in an identical, i.e- eyclic, manner.

2.4.1.1 automatic cycle“yCycle of operations which, once
started, repgats indefinitely until stopped.

2.4.1.2 m3naal cycle : Cycle which is always under human

representes des symboles en coupe et les con

2.3.2.3 schéma graphique; schéma-sym
dans lequel sont représentés des syinboles gra
les conduites de liaison, généralement en suivd
autre code.

2.3.2.4 schéma a images : Dessin dans Id
sentés des symboles‘images et les conduites

2.3.2.5 schéma de circuit : Dessin utilisa
pour représenter la fonction d'un circuit hydr.
matique 0urd'une partie de celui-ci.

2:3:26 diagramme pression/temps : Ref
phique des valeurs de la pression en fonction d
lement pour un cycle complet.

2.3.2.7 diagramme de phase : Représentat
la séquence des opérations et des ordres de
circuit hydraulique ou pneumatique, généra
cycle complet.

2.4 Termes divers

241 cycle: Suite d'événements ou de
aboutissant a un retour a I'état initial.

2.4.1.1 cycle automatique : Suite d'actio
commencée, se répéte indéfiniment jusqu’a cqg
tée.

Huites de liaison.

bolique : Dessin
bhiques ainsi que
nt une norme ou

quel sont repré-
de liaison.

ht des symboles
hulique ou pneu-

brésentation gra-
u temps, généra-

jon graphique de
commande d’'un
lement pour un

transformations

hs qui, une fois
qu’elle soit arré-

ites ses phases,

2.4.1.2 cycle manuel : Cyc/e qui, dans to

vy (U= 1} P HoV'S e ko, +
CorT ooTSTTrmathicC—gancrcerverTaoTr rrarriarn

a

control.

2.4.1.3 semi-automatic cycle : Cycle which, after being
started, completes one cycle and stops at the initial position.

2.4.1.4 working cycle : Cycle during which work is per-
formed.

2.4.1.5 cycling speed : Number of cycles completed per unit
of time under stated conditions.

2.4.1.6 maximum cycling speed : Maximum number of
cycles per unit time under specified conditions.

c.

2.4.1.3 cycle semi-automatique : Suite d’actions qui, une
fois commencée, se poursuit jusqu’au retour a I'état initial ou
elle s'arréte.

2.4.1.4 cycle de travail : Cycle au cours duquel un travail est
effectué.

2415 fréquences des cycles : Nombre de cycles effectués
par unité de temps dans des conditions d’utilisation définies.

2.4.1.6 fréquence maximale des cycles : Nombre maximal
de cycles par unité de temps dans des conditions données.
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2.4.2 phase : Distinct functional element of a cycle.

2.4.2.1 dwell phase : Phase where the specified action is
stopped for a predetermined length of time.

2.4.2.2 working phase : Phase during which the work is ac-
complished.

2.4.2.3 neutral phase : Initial and ultimate phase of a cycle.

2.4.2 phase : Chacun des changements, des aspects succes-
sifs d'un phénoméne en évolution.

2.4.2.1 phase inactive : Phase ou l'action qui est en cours
est arrétée pendant un intervalle de temps prédéterminé.

2.4.2.2 phase de travail : Phase pendant laquelle le travail
s'accomplit.

2.4.23 phase neutre : Premiére et derniére phase d'un

2424
speed displacemgq

2425 rapidr
displacement aw.

rapid advance phase : Phase of relatively high

nt toward the working position.

turn phase : Phase of relatively high speed
y from the working position.

243 life exp

tancy : Predicted working period during

which a compongnt or system will maintain a specified level of
performance undgr specified conditions. Sometimes expressed
in statistical termp as a probability.

244 power cd
device or system

245 frequenc
under steady-stat|
caused by a sinu

246
error, associated
taining successive
stant operating ¢

2.4.7 reproduc
dom error, ass
laboratories, eac
material when ap|

nsumption : Total power consumed by the
under specified conditions.

y response; harmonic response : Changes,
e conditions, in the output variable which,are
oidal input variable.

repeatability!) : Quantitative expression efthe random

with a single tester in a given-laboratory, ob-
 results with the same apparatus under con-
bnditions on identical‘tést material.

bility!) : Quantitative expression of the ran-
ciated with’ testers working in different
h obtaining single results on identical test
plyiig the same method.

ovela
CY-61E-

2.4.2.4 phase avance rapide : Phase pendant Jaquelle les
déplacements vers la position de travail se font relgtivement a
grande vitesse.

2.4.25 phase retour rapide ™ Phase pendant |aquelle les
déplacements & partir de la(pesition travail se font a grande
vitesse.

2.4.3 durée de vie‘espérée; endurance : Prévision de la
durée d’utilisationl pendant laquelle un appareil ou up ensemble
pourra maintenir ses caractéristiques a un niveau spécifié dans
des conditiens)données. Parfois exprimé en termes fstatistiques
comme upne probabilité.

2.4.4° consommation d'énergie : Energie totale consom-
méé par un élément ou un systéme, dans un temps donné,
dans des conditions spécifiées.

2.45 réponse en fréquence; réponse harmonique : Varia-
tions, en régime établj, du signal de sortie, provogliées par les
variations d'un signal d’entrée obéissant a une loi §inusoidale.

2.4.6 répétabilité!) : Expression quantitative dg la fidélité
dans le cas d'un seul opérateur obtenant dans un|laboratoire
donné des résultats successifs, avec le méme appareil et la
méme méthode, dans des conditions constantgs sur une
matiére identique soumise a |'essai.

2.4.7 reproductivité!) : Expression quantitative [de I'erreur
accidentelle, trouvée par des opérateurs travaillant|dans diffé-
rents laboratoires, chacun obtenant des résultats $éparés sur
des essais identiques, en appliquant la méme méthode.

2.4.8 drift : Change of a condition with time under steady-
state operating conditions.

249

ripple : Periodic variation of a quantity above and

below the operating value.

2.4.10 linearity

: Maximum deviation between ideal linear

and measured linear characteristic.

1) See ISO 3534, Statistics — Viocabulary and symbols.

10

2.4.8 dérive : Modification dans le temps d'une grandeur
dans des conditions uniformes de fonctionnement.

2.4.9 ondulations : Variation périodique de la valeur d'une
grandeur au-dessus ou en dessous de la valeur de fonctionne-
ment.

2.4.10 linéarité : Ecart maximal entre la courbe caractéristi-
que linéaire idéale et la courbe caractéristique réelle d'un appa-
reil donné.

1) Voir ISO 3534, Statistique — Vocabulaire et symboles.
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2.4.11 linear region : Region of a given control characteristic
over which the /inearity remains within specified limits.

2.4.12 linear function : Describes a condition in which the
relationship between two interdependent variables is constant.

2.4.13 hydraulic lock : Situation in which a quantity of
trapped fluid prevents movement of a piston.

2414 sti
balanced pr

bssures in the clearance around the piston, which

force it sideways causing sufficient friction to resist axial move-

ment.

3 Energy conversion

3.0 Gene

ral

3.0.1 Conditions of utilization (See 2.1.)

3.0.2 Gené

3.021 ca
displaced p

3.0.2.1.1 effective capacity :

under speci

3.0.2.1.2 grometric

calculated
clearances o

ral characteristics

acity; displacement : Volume absorbed or

stroke or cycle.
Actual volume displaced
ed conditions.

capacity : Volume  displaced,
eometrically without reference to tolerances,
I deformation.

3.0.2.2 Poyver losses

3.0.2.2.1 vplumetric losses :
1) Lossps due to imperfect filling of the pumping
chambers.

2) Inter
3) Exte
4) Volu

3.0222 Hh
the fluid.

3.0.2.2.3 mechanical losses :

friction.

3.023 To

hal leakage.
nal leakage:

Mmetric.compressibility losses.

ydrodynamic losses : Losses due to motion of

1SO 5598-1985 (E/F)

2.4.11 zone linéaire : Partie d'une courbe caractéristique
dont la /inéarité permet de I'assimiler & une portion de droite.

2.4.12 fonction linéaire : Fonction dans laquelle le rapport
entre deux variables interdépendantes est constant.

2.4.13 blocage hydraulique : Immobilisation d’un piston par
du liquide enfermé dans un volume sans issue ou qui ne peut
pas s'évacuer.

4 T d’un piston par
augmentation des forces de friction due-avun déséquilibre de
pression dans le jeu autour du tiroir ou dd-pigton.

3 Transformation de I'énergie
3.0 Généralités

3.0.1 Conditions d’utilisation (Voir 2.1.)
3.0.2 Caractéristiques générales

3.0.2;1 " cylindrée : Volume déplacé par coufse ou par cycle.

3.0.2.1.1 cylindrée effective : Volume régllement déplacé
dans des conditions spécifiées.

3.0.2.1.2 cylindrée géométrique : Volume|déplacé, calculé
géométriquement sans tenir compte des tolgrances, jeux et
déformations.

3.0.2.2 Pertes de puissance

3.0.2.2.1

1) Pertes par défaut de remplissage des éléments de
pompage.

pertes volumétriques

2) Fuites internes.
3) Fuites externes.

4) Pertes dues a la compressibilité.

3.0.2.2.2 pertes hydrodynamiques : Pertgs dues au mou-

Losses due to mechanical

rque

3.0.2.3.1 derived torque : Torque corresponding to the
derived fluid power.

3.0.2.3.2 geometric torque : Torque corresponding to the

geometric fl

uid power.

3.0.2.3.3 effective torque : Actual torque transmitted by
the shaft under specified conditions.

vement au fiaide:

3.0.2.2.3 pertes mécaniques : Pertes dues au frottement
mécanique (sec ou visqueux).

3.0.2.3 Moment

3.0.2.3.1 moment idéal : Moment correspondant a la puis-
sance hydraulique idéale.

3.0.2.3.2 moment géométrique : Moment correspondant a
la puissance hydraulique géométrique.

3.0.2.3.3 moment effectif : Moment réellement mesuré sur
I"arbre dans des conditions données.

"
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3.1 hydraulic pumps : Units which transform mechanical
energy into hydraulic energy.

3.1.1 Types

3.1.1.1 rotodynamic pump : Pump in which the increase of
fluid energy is derived from kinetic energy (the quantity of fluid
delivered is related to the output pressure).

3.1.1.2 displacement pump : Pump in which the increase in

3.1 pompes hydrauliques : Appareils qui transforment
I"énergie mécanique en énergie hydraulique.

3.1.1 Types

3.1.1.1 pompe centrifuge : Pompe dans laquelle I'accrois-
sement d’énergie du fluide provient essentiellement de I'énergie
cinétique (la quantité de fluide refoulé est fonction de la pres-
sion de refoulement).

3.1.1.2 pompe volumétrique: Pompe dans laquelle

fluid energy is defrived from pressure energy (the quantity of
fluid delivered is related to the shaft speed).

3.1.1.2.1 fixed Hisplacement pump : Pump in which the
fluid volume displaced per cycle (capacity) cannot be varied.

3.1.1.2.2 variablle displacement pump : Pump in which the
volume displaced|per cycle can be varied.

3.1.1.2.2.1 confrol pump : Control applied to a positive
displacement varigble delivery pump to adjust the volumetric
output or direction of flow.

3.1.1.3 rotary gump : Pump in which the pumping members
deliver continuouply while rotating about their axes (for exam-
ple, a gear pump].

3.1.1.4 reciprog¢ating pump : Pump in which the pumping
members deliver jn turn while stroking (for example, a piston
pump).

3.1.1.5 gear pump : Pump in which two or more gears act in
engagement as pumping members.

3.1.1.56.1 external gear pump : Pump with two or more ex-
ternal gears.

3.1.1.5.2 internpl gear pump': Pump with an internal gear in
engagement with{one or more external gears.

I'accroissement d’énergie du fluide provient essentigllement de
I’énergie de pression (la quantité de fluide refoalé-ept fonction
de la vitesse de rotation de |'arbre).

3.1.1.2.1 pompe a cylindrée fixe;-pompe a|cylindrée
constante : Pompe dont le volumésde‘fluide déplagé par cycle
(cylindrée) ne peut pas varier.

3.1.1.2.2 pompe a cylindrée variable : Pompe dont le
volume de fluide déplacé ‘par cycle peut étre modifig.

3.1.1.2.2.1 régulateur pour pompe : Dispositif [monté sur
une pompe volumeétrique a cylindrée variable dans le|but d’ajus-
ter le débit refoulé ou son sens d'écoulement.

3.1.1.3 pompe rotative : Pompe dans laquelle Igs éléments
de’pompage sont animés d'un mouvement continu [de rotation
autour de leurs axes (par exemple, pompe a engrenages).

3.1.1.4 pompe alternative : Pompe dans laqudlle les élé-
ments de pompage sont animés d’un mouvement alternatif (par
exemple, pompe a pistons).

3.1.1.5 pompe a engrenages : Pompe dans laquelle deux
ou plusieurs pignons dentés agissent, en s’engrenant, comme
éléments de pompage.

3.1.1.5.1 pompe a engrenages extérieurs : Pomnpe munie
de deux ou plusieurs pignons a denture extérieure.

3.1.1.5.2 pompe a engrenages intérieurs : Pofnpe munie
d’un pignon & denture intérieure engrenant avec ay moins un
pignon a denture extérieure.

3.1.1.5.3 fixed clearance gear pump : Pump in which the
side clearance of the gears is fixed.

3.1.1.5.4 gear pump with pressure loading : Pump in
which the side clearance of the gears is controlled as a function
of the outlet pressure.

3.1.1.6 screw pump : Pump with one or more screws
rotating in a body.

3.1.1.7 vane pump : Pump in which the fluid volume is
displaced by a set of radial sliding vanes that contact a cam
track and are driven by a rotor.
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31153 pompe a engrenages a jeu fixe T Pompe dans

laquelle le jeu axial des pignons est constant.

3.1.1.5.4 pompe a engrenages a rattrapage de jeu
hydrostatique : Pompe dans laquelle le jeu axial des pignons
est modifié en fonction de la pression de sortie.

3.1.1.6 pompe a vis : Pompe munie de une ou plusieurs vis
en rotation dans un corps.

3.1.1.7 pompe a palettes : Pompe dans laquelle le fluide est
déplacé par un jeu de palettes coulissantes, entrainées par une
came annulaire (rotor) et maintenues au contact d’'une chambre
(stator), rotor et stator formant entre eux, pendant la rotation
du rotor, une capacité a volume variable.
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3.1.1.7.1 unbalanced vane pump : Pump in which the
transverse forces on the rotor are not balanced.

3.1.1.7.2 balanced vane pump: Pump in which the
transverse forces on the rotor are balanced.

3.1.1.8 piston pump : Pump in which the fluid volume is
displaced by one or more reciprocating pistons.

3.1.1.8.1 radia
arranged to [operate radially.

3.1.1.8.2 axial piston pump : Pump having several pistons
with mutually parallel axes which are arranged around and
parallel to 4 common axis. Pistons can be actuated by a
swashplate pr cam.

3.1.1.8.3 dngled piston pump : Axial piston pump in which
the drive sh§ft is at an angle to the common axis.

3.1.1.8.4 in-line piston pump : Pump having several pistons
with mutually parallel axes arranged on a common plane.

3.1.1.9 hapd-pump : Pump designed to be operated by
hand.

3.1.1.9.1 single-acting hand-pump : Hand-pump in whieh
the suction fakes place during one part of the cyc/e and delivery
during the rpmaining part of the cycle.

3.1.1.9.2 double-acting hand-pump : Hand-pump in which
there are twjo alternate discharge strokes.percycle.

3.1.1.10 sfaged pump : Pump. -Wwith pumping elements
which operdte in series.

3.1.1.11 multiple pump : Two or more pumps driven by a
common shaft.

3.1.1.12 oyer-centre pump : Pump in which the direction of
flow may be—ev v i ho—directi
tation of the drive shaft.

3.1.1.13 reversible pump : Pump in which the direction of
flow may be reversed by changing the direction of rotation of
the drive shaft.

3.1.1.14 uni-flow pump : Pump in which the direction of
flow is independent of the direction of rotation of the drive
shaft.

3.1.1.15 hydropneumatic pump : Hydraulic pump driven
by compressed air; usually a continuous pressure intensifier.

1SO 5598-1985 (E/F)

3.1.1.7.1 pompe a palettes non équilibrée : Pompe dans
laquelle les forces radiales agissant sur le rotor ne sont pas
compensées.

3.1.1.7.2 pompe a palettes équilibrée: Pompe dans
laquelle les forces radiales agissant sur le rotor sont égales et
opposées.

3.1.1.8 pompe a piston(s) : Pompe dans laquelle le fluide
est déplacé par un ou plusieurs pistons.

3 adiaux e ayant plusieurs
pistons disposés radialement et espacés régulierement.

3.1.1.8.2 pompe a pistons axiaux :"\Pompg dont les pistons
ont leurs axes sensiblement paralléles a celui de I'arbre d’entrai-
nement et sont disposés concéntriquement 3 ce dernier. Les
pistons sont mus par un platéau incliné ou ume came.

3.1.1.8.3 pompe a axe’brisé : Pompe a pistons axiaux dont
I'axe de rotation des pistons forme un arjgle avec !arbre
d’entrainement.:

3.1.1.8.4 pompe a pistons en ligne : Pompe dont les pis-
tons ant Jeurs axes paralleles entre eux et sityiés dans un plan
perpendiculaire a I'arbre d’entrainement.

3.1.1.9 pompe a main : Pompe concue polir étre actionnée
a la main.

3.1.1.9.1 pompe a main a simple effet | Pompe & main
dans laquelle I'aspiration se produit pendant upe partie du cycle
et le refoulement pendant la partie restante du cycle.

3.1.1.9.2 pompe a main a double effet} Pompe a main
dans laquelle deux refoulements se produisent alternativement
par cycle.

3.1.1.10 pompe a étages : Pompe a pllisieurs éléments
fonctionnant en série.

3.1.1.11 pompe multiple : Ensemble de deux ou plusieurs
pompes entrainées par le méme arbre.

3.1.1.12 pompe réversible : Pompe dans|laquelle le sens
& : } Stre- 3 changer /e sens

3.1.1.13 pompe bidirectionnelle : Pompe dans laquelle le
sens d’'écoulement du fluide peut étre inversé en changeant le
sens de rotation de |'arbre d’entrainement.

3.1.1.14 pompe unidirectionnelle : Pompe dans laquelle le
sens d'écoulement du fluide n'est pas affecté par le sens de
rotation de |'arbre d'entrainement.

3.1.1.15 pompe hydropneumatique : Pompe hydraulique
actionnée par de I'air sous pression. Généralement cet appareil
agit comme un multiplicateur de pression & action continue.

13
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3.1.2 Hydraulic pump characteristics

3.1.2.1 capacity (pump) : See 3.0.2.1.

3.1.2.1.1 derived capacity (pump) : Volume displaced at
defined minimum working pressure calculated from two
measurements at different speeds.

3.1.2.1.2 effective capacity : Quotient of effective output
flow by the rotational frequency. See 3.0.2.1.1.

3.1.2 Caractéristiques des pompes hydrauliques

3.1.2.1 cylindrée (pompe) : Voir 3.0.2.1.

3.1.2.1.1 cylindrée mesurée (pompe); cylindrée idéale
(pompe) : Volume déplacé a une pression minimale donnée et
résultant de deux mesures de débit effectuées & des fréquences
de rotation différentes.

3.1.2.1.2 cylindrée effective : Quotient du débit de sortie
effectif par la fréquence de rotation. Voir aussi 3.0.2.1.1.

3.1.2.2 speed;
tions per unit of t

3.1.2.2.1 shaft
per unit of time.

3.1.2.2.2 recipryd

otational frequency : Number of revolu-
me.

speed : Number of revolutions of the shaft

bcating speed : Relates in general to hand-

pumps and indicates the number of double strokes per unit of

time.

3.1.2.3 output flow; outlet flow : Flow rate discharged at

the outlet port.

3.1.2.3.1 geomd
capacity by the rf
time.

3.1.2.3.2 derive
capacity by the n
time.

3.1.2.3.3 effect

tric output flow : Product of the geometric
umber of revolutions or cycles per unit of

H output flow : Product of the derived
umber of revolutions or cycles per unit of

ve output flow : Actual output flow at the

pump outlet measlured at the pressure and temperature at that

point.

3.1.2.4 hydrauli
energy per unit
pump.

3.1.2.4.1 geomg
calculated from th

power (pump) :_increase of hydraulic
me between inlet.and outlet ports of the

tric hydraulic power : Hydraulic power
e geomeltric output flow.

3.1.2.4.2 derive

3.1.2.2 vitesse de rotation; fréquence de rotat
bre de tours par unité de temps.

3.1.2.2.1 vitesse de I'arbre : Nombre)de tours de]
unité de temps.

3.1.2.2.2 fréquence de manceuvre alternative
rise généralement les pompes-a main et indique le
courses doubles par unité_de temps.

3.1.2.3 débit deé_sortie : Débit refoulé a /'orifice (

3.1.2.3.1~“débit de sortie géométrique : Produit
drée géomeétrique par le nombre de tours ou de cycle
de_temps.

3.1.2.3.2 débit de sortie idéal : Produit de I
mesurée par le nombre de tours ou de cycles pd
temps.

3.1.2.3.3 débit de sortie effectif : Débit de s
refoulé mesuré a la pression et & la température du
déré.

3.1.2.4 puissance hydraulique : Augmentation d
hydraulique par unité de temps entre les sections d'e|
sortie de la pompe.

3.1.2.4.1 puissance hydraulique géométrique :
hydraulique calculée a partir du débit de sortie géor

on : Nom-

I"arbre par

: Caracté-
hombre de

fe sortie.

He la cylin-
s par unité

cylindrée
r unité de

ortie utile
lieu consi-

e I'énergie
htrée et de

Puissance
nétrique.

Puissance

calculated from the derived output flow.

3.1.2.4.3 effective hydraulic power :
calculated from the effective output flow.

Hydraulic power

3.1.2.5 input power : Power applied to the driving shaft.

3.1.25.1 absorbed power : Power absorbed at the drive
shaft of the pump at a given instant or under given load con-
ditions.
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hydraulique calculée a partir du débit de sortie idéal.

3.1.2.4.3 puissance hydraulique effective; puissance
hydraulique utile : Puissance hydraulique calculée a partir du
débit de sortie effectif.

3.1.2.5 puissance d’entrée : Puissance sur I'arbre de la
pompe.

3.1.2.5.1 puissance absorbée : Puissance absorbée par
I'arbre d’entrainement de la pompe & un instant donné ou dans
des conditions de charge déterminées.
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3.1.2.5.2 required power : Power which is necessary to
drive the pump shaft under specified conditions.

3.1.25.3 installed power: Rated power of the driving
motor.

3.1.2.6 torque (pump) : Torque transmitted to the drive shaft
of the pump

— derived torque;
— geometric torque;
— effective torque.

1SO 5598-1985 (E/F)

3.1.25.2 puissance nécessaire : Puissance pour entrainer
I'arbre de la pompe dans des conditions données.

3.1.2.6.3 puissance installée : Puissance nominale du
moteur d’entrainement.

3.1.2.6 moment (pompe) : Moment transmis par |'arbre
d’'entrainement de la pompe

— moment idéal;
— moment géométrique;
— moment effectif.

3.1.2.7 losses (pump) : Portion of the absorbed power not
transformed finto fluid power

—  volumetric losses;
— hydrodynamic losses;
— mechanical losses.

3.1.2.8 Eff{ciency (pump)

3.1.2.8.1 vplumetric efficiency : Ratio of the effective out-
put flow to the derived output flow.

3.1.2.8.2 hydromechanical efficiency : Ratio of derived
torque to abgorbed hydraulic torque.

3.1.2.8.3 operall efficiency : Ratio of the effective hydraulic
power to abgorbed hydraulic power.

3.1.3 Installlation

3.1.3.1 mounting : Method of supporting unit.

3.1.3.1.1 fllange mounting : Mounted by _&:flange with the
supporting fce at right angles to the drive‘shaft.

3.1.3.1.2 spigot pilot location :AUnit located by a spigot,
however mopnted.

3.1.3.1.3 fpot mounting;“Mounting with the supporting
face parallel [to the drive. shaft.

extends oufsidé “the unit and which includes the means

3.1.3.2 sh4gft extension : That part of the drive shaft which
jdrive is effected; for example, key, taper spline,

whereby th

3.1.2.7 pertes (pompe) : Partie de la puissgince mécanique
non transformée en puissance hydrauligue

—  pertes volumétriques;
— pertes hydrodynamiques;
— pertes mécaniques.

3.1.2.8 Rendement (pompe)

3.1.2.8.1 rendemeént volumétrique : Rapgort du débit de
sortie effectif audébit de sortie idéal.

3.1.2.8.2..rendement hydromécanique :
moment.jdéal au moment absorbé.

Rapport du

3:1.2.8.3 rendement total; rendement global : Rapport de
la puissance hydraulique effective a la puissande d’entrée (puis-
sance absorbée).

3.1.3 Installation
3.1.3.1 fixation : Dispositif de fixation de |'appareil.

3.1.3.1.1 fixation par flasque : Fixation dorjt la face d’appui
est perpendiculaire a |'arbre d’entrainement.

3.1.3.1.2 centrage : Dispositif permettant de positionner un
appareil, généralement par rapport 8 un moyen de fixation.

3.1.3.1.3 fixation par pattes : Fixation dont la face d'appui
est parallele a I'arbre d’entrainement.

3.1.3.2 bout d’arbre: Partie de |I'arbre| d’entrainement
dépassant de I'appareil et qui comporte le didpositif de trans-
mission d’entrainement; par exemple, cylindfique a clavette,

etc.

3.1.3.3 connection : See 4.0.3.

3.2 Motors

3.2.0 Motors in which the direction of rotation of the
output may be changed with or without changing the
direction of the input flow

3.2.0.1 over-centre motor : Motor in which the direction of
rotation of the output may be changed without changing the
direction of the input flow.

conique & clavette ou cylindrique a cannelures.
3.1.3.3 raccordements : Voir 4.0.3.
3.2 Moteurs

3.2.0 Moteurs avec inversement du sens de rotation de
I'arbre sans ou avec changement du sens d’écoulement
du fluide

3.2.0.1 moteur réversible : Moteur dans lequel le sens de
rotation de |'arbre peut étre inversé sans changer le sens
d'écoulement du fluide.

15


https://standardsiso.com/api/?name=1e00cbd903cec583c115803973c4d3b2

1SO 5598-1985 (E/F)

3.2.0.2 reversible motor : Motor in which the direction of
rotation of the output may be reversed by changing the direc-
tion of the /nput flow.

3.2.1 air motors : Units which convert pneumatic energy
into mechanical energy.

3.2.1.1 piston air motor : Motor which usually has several
pistons driving a shaft. Pressure acts successively on each
piston through a valve gear governed by the rotation of the
motor.

3.2.0.2 moteur bidirectionnel : Moteur dans lequel la rota-
tion de I'arbre dans les deux sens peut étre obtenue en inver-
sant le sens d'écoulement du fluide.

3.2.1 moteurs pneumatiques : Appareils transformant
I'énergie pneumatique en énergie mécanique (rotation).

3.2.1.1 moteur pneumatique a pistons : Moteur qui com-
porte généralement plusieurs pistons entrainant un vilebrequin.
La pression agit successivement sur chacun des pistons au
moyen d’une distribution commandée par la rotation du
moteur.

3.2.1.2 vane afr motor : Motor consisting of a stator and a
rotor with groovés parallel to the axis of rotation mounted ec-
centrically withifl the stator. Air pressure acts on the vanes
which slide in thg grooves.

3.2.2 hydrauli¢ motors : Units which transform hydraulic
energy into mechanical energy, usually with a rotary output.

3.2.2.1 Types

3.2.2.1.1 displacement motor : Motor in which the quantity
of fluid absorbed is related to shaft speed.

3.2.2.1.2 rotary motor: Motor in which the working
members convert hydraulic energy continuously while rotating
about their axes

3.2.2.1.3 recipyrocating motor : Motor in which the working
members reciprdcate.

3.2.2.1.4 fixed displacement motor : Motor_in which the
volume displacedl per cycle (capacity) cannot\be varied.

3.2.2.1.5 variaple displacement\motor : Motor in which
the volume displaced per cycledeapacity) can be varied.

3.2.2.1.6 gear motor-.Motor in which two or more gears act
in engagement gs working members.

3.2.1.2 moteur pneumatique a palettes : \Motgur constitué
par un stator et un rotor dans lequel sont ménagégs des rainu-
res disposées radialement et parallélement.a I'axe [de rotation.
Le rotor est excentré par rapport a }'axe du stator] la pression
d’air agit sur les palettes qui couli$ésent dans les rdinures.

3.2.2 moteurs hydrauliques : Appareils tfansformant
I'énergie hydraulique en*énergie mécanique, (ggnéralement
mouvement de rotatjon)s

3.2.2.1 Types

3.2.2.1.1_'moteur volumétrique : Moteur darjs lequel le
volume-~dé’fluide absorbé est fonction de la fréquepce de rota-
tion de.Varbre.

3.2.2.1.2 moteur rotatif : Moteur dans lequel lps éléments
de travail évoluent en rotation autour de leurs axep.

3.2.2.1.3 moteur alternatif : Moteur dans lequel les élé-
ments de travail évoluent alternativement.

3.2.2.1.4 moteur a cylindrée constante : Moteur dans
lequel le volume déplacé par cycle (cylindrée) pe peut pas
varier.

3.2.2.1.5 moteur a cylindrée réglable; moteur|a cylindrée
variable : Moteur dans lequel le volume dépladé par cycle
(cylindrée) peut varier.

3.2.2.1.6 moteur a engrenages : Moteur dans|lequel deux
ou plusieurs pignons qui s’engrénent constituent Ig transforma-
teur d’énergie.

3.2.2.1.6.1 external gear motor : Motor with two or more
external gears.

3.2.2.1.6.2 internal gear motor : Motor with an internal
gear in engagement with one or more external gears.

3.2.2.1.6.3 fixed clearance gear motor : Motor in which
the side clearance of the gears is fixed.

3.2.2.1.6.4 gear motor with pressure loading : Motor in
which the side clearances of the gears are controlled as a func-
tion of the /inlet pressure.
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3.2.2.1.6.1 moteur a engrenages extérieurs: Moteur
ayant deux ou plusieurs pignons a denture extérieure.

3.2.2.1.6.2 moteur a engrenages intérieurs : Moteur ayant
un pignon a denture intérieure engrenant avec au moins un
pignon a denture extérieure.

3.2.2.1.6.3 moteur a engrenages a jeu latéral fixe :
Moteur dans lequel le jeu axial des pignons est fixe.

3.2.2.1.6.4 moteur a engrenages a rattrapage de jeu
hydrostatique : Moteur dans lequel le jeu axial des pignons
est modifié en fonction de la pression d’entrée.
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3.2.2.1.7 vane motor :

Motor in which the fluid under

pressure acting on a set of radial vanes causes rotation of an in-
ternal member.

3.2.2.1.71

unbalanced vane motor : Motor in which the

transverse forces acting on the rotor are not balanced.

3.2.2.1.7.2

balanced vane motor : Motor in which the

transverse forces on the rotor are balanced.

ISO 5598-1985 (E/F)

3.2.2.1.7 moteur a palettes : Moteur dans lequel le fluide
sous pression agit sur un jeu de palettes qui entrent en rotation
a l'intérieur d'une capacité cylindrique.

3.2.2.1.7.1 moteur a palettes non équilibré : Moteur dont
le rotor est soumis a des forces radiales non compensées.

3.2.2.1.7.2 moteur a palettes équilibré : Moteur dans
lequel les forces radiales qui agissent sur le rotor sont équili-
brées.

3.22.1.8 P

3.2.2.1.8.1
pistons arrar

3.2.2.1.8.2
pistons with
and parallel

ston motors

radial piston motor: Motor having several

ged to operate radially.

axial piston motor: Motor having several
mutually parallel axes which are arranged around
0 @ common axis.

3.2.2.1.9 npultiple motor : Two or more motors having a

common shg

3.2.2.1.10

3.2.21.11
which folloy
achieve posi

3.22.1.12
the angle of

3222 Hy

ft.

linear motor : Cylinder (see 3.5).

hydraulic stepping motor : Hydraulic motor
bs the commands of a stepped input signal to
ional accuracy.

semi-rotary actuator : Hydraulic motor in which
rotation of the shaft is limited.

Hraulic motor characteristics

3.2.2.2.1 cppacity (motor) : See'3:0.2.1.

3.22211
defined m|
measuremen

32222 S

derived capacity (motor) : Volume absorbed at
nimum  werking pressure  obtained  from
ts at two different speeds.

peed

3.2.2.1.8 Moteur a pistons

3.2.2.1.8.1 moteur a pistons radjaux : Mpteur ayant plu-
sieurs pistons disposés radialement:

3.2.2.1.8.2 moteur a pistons axiaux : Mgpteur ayant plu-
sieurs pistons disposés eohcentriquement a I'dxe de sortie; ces
pistons ont leur axe sehsiblement paralléle a celui de I'arbre de
sortie.

3.2.2.1.9 moteur multiple : Ensemble de deux ou plusieurs
moteurs ayant un arbre de sortie commun.

3.2.221.10 moteur linéaire : Vérin (voir 3.5].

3.2.2.1.11 moteur hydraulique pas a pas | Moteur hydrau-
lique associé a un organe de commande dit «pps a pas» de telle
maniére que le moteur hydraulique suive les pvolutions de ce
dernier avec précision.

3.2.2.1.12 moteur oscillant: Moteur hydraulique dont
I'angle de rotation de |'arbre est limité.

3.2.2.2 Caractéristiques des moteurs hydrauliques

3.2.2.2.1 cylindrée (moteur) : Voir 3.0.2.1.

3.2.2.2.1.1 cylindrée mesurée (moteur) : Molume absorbé
résultant de deux mesures de débit obtenues & des fréquences
de rotation différentes et & un couple minimal donné.

3.2.2.2.2 Vitesse

3.2.2.2.21

3.2222.2
specified inp

3.2.2.2.3
transverse pl

3.2.2.2.31

shaft speed; rotational frequency : See3.1.2.2.

slip : Difference between shaft speeds at
ut flow and under different loading conditions.

input flow; inlet flow : Flow rate crossing the

ane of the /nlet port.

geometric input flow: Product of the

geometric capacity and the number of revolutions per unit

time.

3.2.2.22.1
Voir 3.1.2.2.

vitesse de rotation; fréquence de rotation :

3.2.2.2.2.2 glissement : Différence entre les fréquences de
rotation de I'arbre obtenues pour un débit d’entrée donné et
sous différentes conditions de charge.

3.2.2.2.3 débit d’entrée : Débit traversant la section de |'or/-
fice d’entrée.

3.2.2.2.3.1 débit d’entrée géométrique : Produit de la
cylindrée géométrique par la fréquence de rotation.
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3.2.2.2.3.2 derived input flow : Product of the derived

capacity and the

number of revolutions per unit time.

3.2.2.2.3.3 effective input flow : Actual flow at the inlet

measured at the

3.2.2.2.4 output

pressure and temperature at that point.

power (motor) : Mechanical power

transmitted by the shaft of the motor.

3.2.2.241 hyd
energy per unit ti

raulic power (motor) : Decrease in hydraulic
me between the inlet and outlet of the motor.

3.2.2.2.3.2 débit d'entrée idéal : Produit de la cylindrée
mesurée par la fréquence de rotation.

entrée effectif : Débit réel a

ln +am~nAvatir
at rauur

3.2.2.2.4 puissance d'entrainement; puissance de sor-
tie : Puissance mécanique transmise par |'arbre du moteur.

3.2.2.2.4.1 puissance hydraulique : Diminution de I'énergie
du fluide par unité de temps, entre les orifices d'entrée et la sor-
tie du_moteur.

3.2.2.2.4.2 geometric hydraulic power : Hydraulic power
calculated from the geometric capacity.

3.2.2.2.4.3 derived hydraulic power: Hydraulic power
calculated from the derived capacity.

3.2.2.2.4.4 effective hydraulic power : Hydraulic power
calculated from the effective capacity.

3.2.2.2.5 torque (motor) : Torque transmitted by the shaft of

the motor

— derived t
— geometri
— effective

brque;
b torque;
forque.

3.2.2.2.5.1 starting torque : Minimum torque available at
the motor shaft when starting from rest for a given pressure dif-
ferential under specified conditions.

32226

losse$ (motor) : Portion of the effective hydraulic

(input) power nof transformed into output power

— volumetric losses;

—  hydrodynamic losses;
— mechanigal losses.

3.2.2.2.7 Effici

ency (motor)

3.2.2.2.7.1 volumetric efficiency : Ratio of the derived in-
put flow and the|effective-input flow.

omechanical efficiency : Ratio of the

effective torque and derived. fnrqua

3.2.2.2.4.2 puissance hydraulique géométrique : FPuis-
sance hydraulique calculée a partir de /a cylindrée géométrique.

3.2.2.2.4.3 puissance hydraulique’ idéale : | Puissance
hydraulique calculée a partir de la‘cylindrée mesurége.

3.2.2.2.4.4 puissance hydraulique effective; |puissance
hydraulique utile : Puissance hydraulique calculég a partir de
la cylindrée effective,

3.2.2.2.5 monient{moteur) : Moment transmis pgr I'arbre du
moteur

— moment idéal;
— ~miement géométrique;
— “noment effectif;

3:2.2.2.5.1 moment de démarrage : Moment minimal dis-
ponible sur I'arbre au démarrage aprés repos pouf une diffé-
rence de pression donnée et dans des conditions ¢éfinies.

3.2.2.2.6 pertes (moteur) : Partie de la puissance hydraulique
effective (d'entrée) qui n’est pas transformée er| puissance
mécanique de sortie

—  pertes volumétriques;
—  pertes hydrodynamiques;
—  pertes mécaniques.

3.2.2.2.7 Rendement (moteur)

3.2.2.2.7.1 rendement volumétrique : Rappoft du débit
d’entrée idéal au débit d’entrée effectif.

3.2.2.2.7.2 rendement hydromécanique : Rapport du
moament effectif au maoment idéal

3.2.2.2.7.3 overall efficiency : Ratio of the output power to
the effective hydraulic power.

3.223

Installation (see 3.1.3 to 3.1.3.3)

3.3 hydraulic pump-motor : Unit which functions either as
a pump or as a rotary motor.

3.3.1 fixed capacity pump-motor : Pump-motor which is
of fixed displacement design (see 3.1.1.2.1).
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3.2.2.2.7.3 rendement total; rendement global : Rapport
de la puissance d’entrainement a la puissance hydraulique
effective.

3.2.2.3 Installation (voir 3.1.3 4 3.1.3.3)

3.3 pompe-moteur hydraulique : Appareil & deux fonc-
tions, soit pompe, soit moteur rotatif.

3.3.1 pompe-moteur a cylindrée fixe: Pompe-moteur
dans lequel le volume déplacé par cycle (cylindrée) ne peut pas
varier (voir 3.1.1.2.1).


https://standardsiso.com/api/?name=1e00cbd903cec583c115803973c4d3b2

3.3.2 variable capacity pump-motor : Pump-motor which
is of variable displacement design (see 3.1.1.2.2).

3.4 Variable speed drive units (integral transmissions)

3.4.1 variable speed drive units; integral transmissions :
Combination of one or more hydraulic pumps and motors form-
ing a unit designed to obtain a variation of speed or torque.

1SO 5598-1985 (E/F)

3.3.2 pompe-moteur a cylindrée variable : Pompe-moteur
dans lequel le volume déplacé par cycle (cylindrée) peut varier
(voir 3.1.1.2.2).

3.4 Variateurs hydrauliques et convertisseurs de couple

3.4.1 variateur hydraulique; convertisseur de couple :
Ensemble de une ou plusieurs pompes et de un ou plusieurs
moteurs hydrauliques & cylindrées variables permettant d'obte-
nir une variation de vitesse ou de couple, et formant bloc.

3.4.11 sti'lfness : Ratio of the variation of torque applied to

a shaft and 1

3.4.1.2 zer

he variation of the angular position of the shaft.

b position : Pump in zero capacity position.

3413 ne;rtral position (motor) : Motor adjusted to zero

capacity po

3.414 fre

tion.

b position : Pump and motor are both in zero

capacity position.

3.5 cylinder : Device which converts fluid energy into linear

mechanical {force and motion.
3.5.0 Gengral
3.5.0.1 rod end; front end; End of the cylinder through

which the piston rod passes.

3.5.0.2 rear end; head end : Closed end of the cylinder.
3.5.0.3 exfend [out] stroke : Outwafd ;movement of the
piston rod.

3.5.0.4 retract [in] stroke : Inward movement of the piston

rod.

35.05 cu
decelerated

bhioning. & )Means whereby the piston is
hs it approaches the end of its stroke. May be either

fixed or adjystable.

3.4.1.1 raideur : Rapport de la variationcdu-couple appliqué a
I'arbre, a la variation de la position angulaife de I'arbre.

3.4.1.2 position zéro : Pompe ‘en position d¢ cylindrée nulle.

3.4.1.3 position neutre_(moteur) : Moteur| en position de
cylindrée nulle.

3.4.1.4 positian libre : Pompe et moteur| en position de
cylindrée nulie,
3.5 vérin : Appareil qui transforme I'énergie du fluide en
énergie mécanique agissant linéairement.

3.5.0 Généralités

3.5.0.1 téte; fond avant : Extrémité du vérip traversée par la
tige du piston.

3.5.0.2 fond; fond arriére : Extrémité fermé¢e du vérin.

3.5.0.3 course aller : Mouvement de sortie fle la tige du pis-
ton.

3.5.0.4 course retour : Mouvement de rentrée de la tige du
piston.

3.5.0.5 amortissement : Réduction de la itesse du piston
par un dispositif approprié avant qu'il atteigne la fin de sa
course. Le dispositif d'amortissement peut étrg fixe ou réglable.

3.5.0.6 mechanical cushioning : Cushioning achieved by
friction or by use of a resilient material.

3.5.0.7 fluid cushioning : Cushioning achieved by throttling
the rate of exhaust (return).

3.5.0.8 length of cushion : Distance between the point at
which cushioning begins and the end of the stroke.

3.5.1 Functional measurements

3.5.1.1 cylinder bore : Internal diameter of the cylinder
body.

3.5.0.6 amortissement mécanique : Amortissement réalisé
par friction ou au moyen d’'un matériau résilient.

3.5.0.7 amortissement par fluide : Amortissement obtenu
par un laminage du fluide & I'échappement (retour).

3.5.0.8 course d'amortissement : Distance entre le point a
partir duquel I'amortissement commence et la fin de la course.

3.5.1 Mesures fonctionnelles

3.5.1.1 alésage du vérin : Diamétre intérieur du corps cylin-
drique.
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3.5.1.2 effective piston area: Area upon which fluid
pressure acts to provide a mechanical force.

3.56.1.3 piston rod area : Cross-sectional area of the piston
rod.

3.5.1.4 effective rod end area : Effective annulus area be-
tween the bore and the piston rod diameter.

3.5.1.2 surface effective du piston; surface de section
utile du piston : Surface sur laquelle agit la pression produi-
sant une force mécanique.

3.5.1.3 surface de la tige du piston : Aire de la section
droite de la tige du piston.

3.5.1.4 surface effective du piston coté tige; surface de
section utile du piston coté tige : Surface utile égale a la sur-
face effective du piston diminuée de la surface de /a tige du pis-
ton, souvent appelée «surface annulairey.

3.5.1.5 port coLnections : See 5.2.4.

3.5.1.6 stroke
from one extrem

3.5.1.7 workin
moving between

3.5.1.8 swept
pressible fluid th
complete stroke.

Distance travelled by the piston in moving
b position to another.

lg stroke : Distance travelled by the piston in
two defined positions during actual operation.

volume : Volume of a theoretically incom-
ht would be displaced by the piston during a
(For double-acting cylinders, it shall be given

for both directiofs of stroke.)

3.5.2 working

3.6.3 Charactg

3.5.3.1 Pressu

cycle : See 2.4.1.4.

ristics

e

3.5.3.1.1 cylingler pressure : Static pressure at a stated

point in actual o

3.56.3.1.2
ternally applied f{

3.5.3.1.3 damg
damping device
cushioning).

3.5.3.1.4 inten
generated with r

beration.

induded pressure : Pressure generated by an ex-

prce.

ing pressure : Pressure generated by the
to decelerate¢the”total moving mass (see

bified (pressure (rod end): Pressure
bd-end ‘outlet flow restricted and cyl/inder ex-

tending under pr

pssure.

3.6.1.5 orifices de raccordement : Voir 5.2.4-

3.5.1.6 course : Distance parcourue par‘le pistgn entre ses
deux positions extrémes.

3.6.1.7 course de travail ;.Distance parcourue par le piston
entre deux positions définies par les conditions d’Jtilisation.

3.5.1.8 volume engendré : Volume d'un fluidg théorique-
ment incompressible/qui serait déplacé par le piston pendant
une course compléte. (Pour les vérins a double effet, la valeur
doit étre donnée pour les deux sens de la course.)

3.5.2 % cycle de travail : Voir 2.4.1.4.

3:5.3 Caractéristiques

3.5.3.1 Pression

3.6.3.1.1 pression du vérin : Pression statique pn un point
donné dans des conditions effectives de fonctionnement.

3.5.3.1.2 pression induite : Pression engendrge par une
force extérieure appliquée au vérin.

3.56.3.1.3 pression d’amortissement : Pression| engendrée
par le dispositif d’amortissement pour ralentir la magse en mou-
vement (voir amortissement).

3.5.3.1.4 pression d’amplification : Pression enggjendrée par
une restriction de débit a la sortie, lors de I'extension du vérin
SOus pression.

3.56.3.2 force:

Force transmitted by the piston rod.

3.6.3.2.1 theoretical force : Pressure multiplied by the ef-
fective piston area, ignoring friction. For double-acting
cylinders, the value shall be given for both directions of stroke.

3.5.3.2.2 nominal force : Force exerted by the piston rod
allowing for all frictional losses when the cylinder is operating
under standard conditions. For single-acting cylinders with a
return spring, the value shall be given at both beginning and
end of the stroke.
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3.5.3.2 force : Poussée ou traction transmise par la tige du
piston.

3.5.3.2.1 force théorique : Force calculée en multipliant la
pression par la surface de section utile du piston. Pour les
vérins & double effet, la valeur doit étre indiquée pour les deux
sens de la course.

3.56.3.2.2 force normale : Force disponible sur la tige du pis-
ton compte tenu des pertes dues au frottement quand le vérin
fonctionne dans les conditions habituelles. Dans le cas de
vérins & simple effet avec ressort de rappel, la valeur doit étre
indiquée pour le début et pour la fin de la course.
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3.6.3.2.3 actual force : Force actually transmitted by the
piston rod.

3.56.3.3 cylinder capacity; cylinder displacement: See
3.0.2.1.

3.5.3.3.1 extending capacity; extending displacement :
Volume required for one full extension of a cylinder.

3.56.3.3.2 retracting capacity; retracting displacement :
Volume (annular) absorbed by one full retraction of the
cylinder.

1SO 5598-1985 (E/F)

3.5.3.2.3 force réelle : La force effectivement transmise par
la tige du piston dans des conditions déterminées.

3.5.3.3 cylindrée du vérin : Voir 3.0.2.1.
3.5.3.3.1 cylindrée d’admission : Volume de fluide néces-

saire a une course aller compléte du piston.

3.5.3.3.2 cylindrée de retour : Volume de fluide refoulé lors
d'une course retour compléte du piston.

3.5.3.4 Fldiid volume

3.5.3.4.1 Hydraulic fluid volume

NOTE — HyTrauIic fluid volumes are to be stated as for atmospheric
pressure and [ambient temperature.

3.56.3.4.1.1 | theoretical oil volumes; geometric cylinder
capacity : Theoretically calculated hydraulic fluid volume used
for a working cycle.

3.6.3.4.1.2 | actual hydraulic fluid volume; effective
cylinder capacity : Hydraulic fluid volume actually used for a
working cydle when the cylinder is operating in a given working
cycle.

3.56.3.4.1.3 | rated hydraulic fluid volume : Hydraulic fluid
volume usef in a working cycle when the cylinder operates
under rated|conditions.

3.5.3.4.1.4 | mean rate of hydraulic fluid flow(: Hydraulic
fluid volume absorbed during a working cycle divided by the
time taken.| For double-acting cylinders, this\'includes both
directions of motion.

3.5.3.5 legkage : See 2.2.4.34.
3.5.3.56.1 ipternal leakagedlow : See 2.2.4.35.
3.5.3.6.2 ¢xternal leakage flow : See 2.2.4.36.

3.5.3.6 Pdgwer

3.56.3.4 Volume de fluide utilisé

3.5.3.4.1 Volume de fluide hydraulique

NOTE — Volume du fluide hydradlique ramené au Jolume a la pression
atmosphérique et éventuellement a la températurel ambiante.

cylindrée géométrique du vérin : Volume|calculé du fluide

3.5.3.4.1.1 volumeé. théorique de fluijj hydraulique;
hydraulique utilisé au cours d'un cycle de trayail.

3.5.3.4.1:2° volume réel de fluide hydradlique; cylindrée
effective du vérin : Volume de fluide hydrju//'que réellement
utilisé au cours d'un cycle de travail lorsque lg vérin fonctionne
dans des conditions déterminées.

3.5.3.4.1.3 volume normal de fluide hydraulique : Vo/lume
de fluide hydraulique utilisé au cours d'un| cycle de travail
lorsque le vérin fonctionne dans les conditionys normales.

3.5.3.4.1.4 débit moyen de fluide hydraulique : Vo/lume
de fluide hydraulique utilisé au cours d’'un cycle de travail divisé
par la durée d'un cycle. Pour les vérins & double effet, la valeur
doit étre donnée pour les deux sens de courde.

3.56.3.5 fuites : Voir 2.2.4.34.
3.56.3.56.1 fuites internes : Voir 2.2.4.35.
3.6.3.6.2 fuites externes : Voir 2.2.4.36.

3.56.3.6 Puissance

3.5.3.6.1 input power : Decrease in fluid energy per unit
time between the inlet and outlet of the cyl/inder. In the case of
a single-acting cylinder, this is the total energy at the inlet.

3.56.3.6.2 output power, mechanical : Mechanical power
transmitted by the piston rod.

3.5.3.7 overall efficiency (cylinder): Ratio between
mechanical output power and input power.

3.5.3.7.1 thrust efficiency : Ratio between the effective
force and the theoretical force.

3.5.3.6.1 puissance d’entrée : Diminution de I'énergie du
fluide par unité de temps, entre les sections d’entrée et de sor-
tie du vérin. Dans le cas d’un vérin a simple effet, c’est I'énergie
totale a I'entrée par unité de temps.

3.56.3.6.2 puissance mécanique fournie : Puissance méca-
nique transmise par la tige du vérin.

3.56.3.7 rendement total; rendement global : Rapport de la
puissance mécanique fournie par le vérin a la puissance
d’entrée.

3.5.3.7.1 rendement d’effort : Rapport de la force mécani-
que effective a la force théorique.
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3.6.3.7.2 speed efficiency : Ratio between the effective
piston speed and the theoretical speed.

3.5.3.8 Time

3.5.3.8.1 time of outward stroke : Time from commence-
ment of movement to the completion of the outward stroke
measured under "'no load” or specified load conditions.

3.5.3.8.2 time of return stroke : Time from commencement

3.6.3.7.2 rendement de vitesse : Rapport de la vitesse
effective du piston a la vitesse théorique du piston.

3.5.3.8 Temps

3.56.3.8.1 temps de la course aller : Temps mesuré dans les
conditions normales de fonctionnement depuis le début du
mouvement jusqu’au terme de la course tige sortante; ce temps
est mesuré a vide ou dans le cas d'une utilisation déterminée.

3.56.3.8.2 temps de la course retour : Temps mesuré dans

of movement to the completion of the inward stroke, measured
under ""no load”’|or specified conditions.

3.6.3.8.3 cylingler response time : See 2.2.9.5. The initia-

tion point is the
is the start of pig
under rated cor]

tart of pressure increase; the completion point
ton movement. The measurements are made
ditions, either unloaded or for stated con-

ditions.

3.5.4 Types

3.5.4.1 piston| type cylinder: Cylinder in which the
mechanical forcg is produced by fluid pressure acting on a
piston.

3.5.4.2 diaphragm type cylinder : Cylinder in which the
mechanical forc¢ is produced by fluid pressure acting on.a
diaphragm.

3.5.4.3 single-pcting cylinder : Cylinder in which_displace-
ment in one dirpction is by fluid force and in~the' other by
another force.

3.5.4.3.1 single-acting, spring return cylinder : Single-
acting cylinder r¢turned by a spring!

3.5.4.3.2 single-acting,.‘gravity return cylinder : Single-
acting cylinder r¢turned_by gravity.

les conditions normales de fonctionnement depuis| le début du
mouvement jusqu’au terme de la course tige-r¢ntrante; ce
temps est mesuré a vide ou dans le cas d’'une)utiligation déter-
minée.

3.56.3.8.3 temps de réponse d’'an,vérin : Voir 2[2.9.5. L’ins-
tant initial est celui du début de'montée en pressiqn du fluide;
I'instant final est celui du début de déplacement dy piston. Les
mesurages sont effectués.dans des conditions norfnales, soit a
vide, soit dans des conditions déterminées.

3.5.4 Types

3.5.4.1 (vérin a piston : Vérin dans lequel la forcg¢ mécanique
est produite par la pression du fluide agissant sur|un piston.

3.5.42 vérin a diaphragme : Vérin dans leqliel la force
mécanique est produite par la pression du fluide pgissant sur
une membrane.

3.6.4.3 vérin a simple effet : Vérin dans lequellle piston se
déplace dans un sens sous I'action du fluide et dang I'autre sens
sous |'action d'une autre force.

3.5.4.3.1 vérin a simple effet a rappel par ressprt : Vérin a
simple effet, dans lequel la course retour s'effectye sous I'ac-
tion d'un ressort de rappel.

3.5.4.3.2 vérin a simple effet a rappel par gravité : Vérin a
simple effet dans lequel la course s'effectue sous l[action de la
pesanteur.

3.5.4.4 double-acting cylinder : Cylinder in which the for-
ward and return strokes are effected by fluid pressure.

3.5.4.5 single rod cylinder : Cylinder with piston rod ex-
tending from one end.

3.5.4.6 double rod cylinder : Cyl/inder with piston rod ex-
tending from both ends (double-ended).

3.5.4.7 differential cylinder : Double-acting cylinder in
which the ratio of the area of the bore to the annular area
between the bore and the piston rod is significant in circuit
function.
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3.5.4.4 vérin a double effet : Vérin dans lequel le piston se
déplace dans un sens ou dans |'autre sous I'action du fluide.

3.5.4.5 vérin a simple tige : Vérin avec tige de piston sor-
tant par un seul fond.

3.5.4.6 vérin a double tige : Vérin avec tige de piston traver-
sant les deux fonds.

3.5.4.7 vérin a piston différentiel : Vérin & double effet
dans lequel le rapport entre la section de I'alésage et la section
annulaire du piston coté tige est essentiel pour le fonctionne-
ment du circuit.
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3.56.4.8 duplex cylinder : Unit comprising two cy/inders with
independent control, mechanically connected on a common
axis to provide three or four positions depending on the method
of application.

3.5.49 multi-position cylinder : Arrangement of at least
two pistons on the same axis, moving within a common
cylinder body divided into several independently controlled
chambers, to permit the selection of a variety of positions.

1SO 5598-1985 (E/F)

3.5.4.8 vérin duplex : Ensemble constitué par deux vérins a
commande indépendante assemblés mécaniquement sur le
méme axe pour obtenir trois ou quatre positions suivant les cas
d’utilisation.

3.56.4.9 vérin multipositions : Ensemble d’au moins deux
pistons sur une méme tige se déplacant a I'intérieur d’un méme
corps de vérin, divisé en plusieurs chambres distinctes & com-
mande indépendante pour permettre un choix parmi un certain
nombre de positions.

3.5.4.10 tgndem cylinder : Arrangement of at least two
pistons on the same rod moving in separate chambers on the
same cylindgr body allowing the compounding of force.

3.5.4.11 tglescopic cylinder : Cylinder with two or more
stages of exfension, achieved by hollow piston rods sliding one
within the other.

3.5.5 modynting : Method by which the cylinder is secured.

3.5.56.1 side mounting : All methods of mounting on a sur-
face parallel to the axis of the cylinder.

3.5.,5.1.1 gngle mounting : Cylinder secured by bracket or
brackets of pngular construction.

3.5.5.1.2 thpped holes mounting : Mounting consisting of
one or morg tapped holes within the cy/inder profile:

3.5.5.1.3 fpot mounting : Mounting censisting of projec-
tions (feet) peyond the cylinder profile, permitting it to be at-
tached to alface parallel to the cylinderaxis.

3.56.5.2 transverse mounting.’ All methods of mounting
defined by g plane at right.angles to the axis of the cylinder.

3.5.5.2.1 gye mounting : Mounting consisting of a projec-
tion to the dylindet eonstruction extending beyond the cylinder
profile to pgrmit 'mounting by means of a pin passing through
the projectipn-at right angles to the cylinder axis.

3.5.4.10 vérin tandem : Ensemble d'au,mgins deux pistons
sur une méme tige se déplacant dans de§-chambres distinctes
d’'un méme corps de vérin et permettant d'gbtenir une force
résultante égale a la somme des forces exercégs sur chacun des
pistons.

3.5.4.11 vérin télescopique : Vérin dont la tourse résultante
est la somme des déplaCemients de plusieurs tlibes emboités les
uns dans les autres et faisant tour a tour office de piston.

3.5.5 fixations : Moyens par lesquels le véfin est fixé.

3.6.5.9 fixations latérales : Tous moyen
fixerun vérin sur un plan paraliéle a I'axe de

3.5.6.1.1 fixation par équerre : Dispositif

B permettant de
a tige du piston.

en forme d’angle

droit permettant de réaliser une fixation latérgle.

3.5.5.1.2 fixation par trous taraudés : Fi

ation consistant

en un ou plusieurs trous taraudés situés a I'intgrieur du profil du

VErin.

3.5.5.1.3 fixation par pattes latérales : Pafties saillantes du
profil du vérin permettant de réaliser une fixdtion latérale, par
exemple pattes médianes et pattes basses.

3.5.5.2 fixations transversales : Tous mqyens de fixation
définis par un plan perpendiculaire a la tige du piston.

3.6.6.2.1 fixation par oreilles : Partie saillante du profil du
vérin, permettant de réaliser une fixation a I'aifle de vis perpen-
diculaires a I'axe du vérin.

3.56.5.2.2 cylinder flange mounting : Mounting consisting
of a suitably shaped plate or collar usually extending beyond
the cylinder profile, secured to or forming part of the cylinder (it
is usually provided with suitable holes for fixing).

3.56.56.2.3 threaded end mounting : Mounting by means of
threaded projections or recesses coaxial with cylinder axis to
permit mounting.

3.56.5.2.4 tie rod mounting : Mounting by means of rods
parallel to and outside the cylinder body, which clamp together
the cylinder heads and barrel, extensions of which may be used
to mount the cylinder at one or both ends.

3.5.,56.2.2 fixation par bride : Dispositif en forme de plaque
rectangulaire ou circulaire assemblé au vérin ou faisant partie
intégrante du vérin (possédant généralement des trous pour vis
de fixation).

3.5.5.2.3 fixation par fond fileté : Partie saillante filetée ou
taraudée, concentrique a I'axe du vérin pour permettre la fixa-
tion.

3.6.5.2.4 fixation par tirants : Tiges extérieures au vérin sui-
vant toute la longueur du tube permettant I'assemblage des
fonds et du tube et dont les prolongements peuvent étre utilisés
comme fixation du vérin.
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3.5.5.2.5 neck [nosel mounting : Threaded projection co-
axial with the cylinder axis at the rod end to permit mounting.

3.5.5.3 pivot mounting : All methods of mounting which
permit angular movement of the cylinder.

3.55.3.1 clevis mounting: U-shaped mounting device
which accepts a lug and through which a pin or bolt passes, to
make a pivot mounting.

3.5.,56.2.5 fixation par nez fileté; fixation par téte filetée :
Partie filetée, concentrique a I'axe du vérin, coté tige, pour per-
mettre la fixation.

3.5.5.3 fixations oscillantes : Tous moyens de fixation per-
mettant un débattement du vérin.

3.6.5.3.1 fixation par chape : Piéce en forme de U dont les
deux branches possédent un alésage pour le passage d'un axe
normal au plan de symétrie afin de réaliser une liaison oscil-
lante.

3.5.5.3.2 pin rLounting : Mounting device consisting of an
extension lug containing a pivot pin hole.

3.5.5.3.3 trunnjion mounting : Mounting device consisting
of a pair of male or female pivots on opposite sides of the
cylinder the axis| of which intersects the cylinder axis at right
angles.

3.56.,56.3.4 sphefical mounting : Arrangement swivelling
round a point allpwing angular movement of the cy/inder in any
plane including ifts axis.

3.5.6 piston rgd attachment : Method by which the piston
rod transmits fofce, for example threaded, plain, eye, clevis.

3.6 pressure |ntensifier : Device which converts the work;
ing pressure in ohe fluid (primary) system into a higher workifig
pressure in a separate fluid system (secondary). The two fluid
systems may enlploy similar or different fluids.

3.6.0 General

3.6.0.1 primany fluid : Descriptive of fluid at low pressure
applied to the Inlet port of the préssure intensifier, and of
anything concerhed with the fluid_: flow, pressure, circuit.

3.6.0.2 secondary fluid™\ ‘Descriptive of fluid at high
pressure applied| to the eutlét port of the pressure intensifier,
and of anything|congerned with the fluid : flow, pressure, cir-
cuit.

3.5.56.3.2 fixation par tenon : Saillie d'un vério|comportant
un alésage pour le passage d'un axe normal-au plan de symé-
trie. Le tenon est en général conjugué avec*une chape.

3.5.5.3.3 fixation par tourillons,’Dispositif cpnstitué par
deux pivots (males ou femelleshdisposés de chague co6té du
vérin, dont I'axe commun est-perpendiculaire a I'ake de la tige
du vérin.

3.5.5.3.4 fixatiompar tenon a rotule : Dispositif articulé
autour d’un poidt et permettant un débattement dans tous les
plans de I'axe.du vérin.

3.5.6.\fixation de la tige de piston : Moyen par [equel la tige
du piston transmet la force de poussée ou de {raction, par
exemple filetage, bout lisse, chape, tenon.

3.6 multiplicateurs de pression : Dispositif| permettant
d’obtenir par I'action directe de la pression d’un flufde primaire,
une pression supérieure du fluide d’'un circuit secpndaire. Les
fluides peuvent étre de natures différentes.

3.6.0 Généralités

3.6.0.1 fluide primaire : Fluide a basse pressioh appliqué a
I'orifice d’entrée du multiplicateur de pression, ains| que de tout
ce qui se rapporte a ce fluide : débit, pression, cifcuit.

3.6.0.2 fluide secondaire : Fluide a haute pressipn restitué a
I'orifice de sortie du multiplicateur de pression ains| que de tout
ce qui se rapporte a ce fluide : débit, pression, cifcuit.

3.6.0.3 ratio of intensification : The ratio of the secondary
pressure to the primary pressure or of the primary flow rate to
the secondary flow rate.

3.6.1 Types

3.6.1.1 single fluid intensifier : Intensifier in which a fluid of
similar type is used in both primary and secondary circuits.

3.6.1.2 dual fluid intensifier : Intensifier in which different
types of fluid are used in the primary and secondary circuits.
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3.6.0.3 coefficient de multiplication : Rapport de la pres-
sion secondaire a la pression primaire ou rapport du débit pri-
maire au débit secondaire.

3.6.1 Types

3.6.1.1 multiplicateur de pression monofluide : Multip/-
cateur de pression dans lequel un fluide de méme nature est uti-
lisé dans le circuit primaire et le circuit secondaire.

3.6.1.2 multiplicateur de pression bifluide : Multiplicateur
de pression dans lequel deux fluides de natures différentes sont
utilisés dans les circuits primaire et secondaire.
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3.6.1.3 single-acting intensifier : Unit which only inten-
sifies the fluid pressure in one direction of flow of the primary
fluid.

3.6.1.4 double-acting intensifier : Unit which intensifies
the secondary fluid pressure whatever the direction of flow of
the primary fluid.

3.6.1.5 single shot intensifier : Intensifier in which the con-
tinuous appllcatlon of pr/mary f/u1d at the /nlet port can only
give a limitgey re-e y

3.6.1.6 cdntinuous intensifier : Intensifier in which con-
tinuous apglication of primary fluid to the inlet port can pro-
duce a continual flow of secondary fluid.

3.7 pneumatic-hydraulic actuator : Device in which
power is trgnsferred from one medium (pneumatic) to another
(hydraulic) without intensification.

3.8 dashpot : Hydraulic damping device which acts as a
variable spged regulator for a pneumatic cy/inder.

4 Enerdy control and regulation

4.0 valvd : Device which regulates the direction, pressure
and flow of fluid used in fluid power circuits:

4.0.1 flow path : See 5.2.3.

4.0.2 subiplate; sub-base< Mounting to which a single sub-
plate valve |s fitted and which includes external ports for pipe
connectionsg.

plate valved are.fitted and which include external ports for pipe

4.0.2.1 m{lltiple sub-plate : Mounting to which several sub-
connections

1SO 5598-1985 (E/F)

3.6.1.3 multiplicateur de pression a simple effet : Mu/t/-
plicateur de pression qui ne multiplie la pression du fluide
secondaire que pour un seul sens de circulation du fluide pri-
maire.

3.6.1.4 multiplicateur de pression a double effet : Mult/-
plicateur de pression qui multiplie la pression du fluide secon-
daire quel que soit le sens de circulation du fluide primaire.

3.6.1.5 multiplicateur de pression a simple action : Multi-
p//cateur de pressmn dans lequel Iappllcatlon continue du
z ree 9 la restitution que

d’'un volume limité de fluide secondaire.

3.6.1.6 multiplicateur de pression a ag¢tion continue :
Multiplicateur de pression dans leguel I'application continue du
fluide primaire a | orifice d’entréé)permet le refoulement continu
du fluide secondaire.

3.7 échangeur de pression pneumatique-hydraulique :
Dispositif permettant de transférer sans effe d’amplification a
un fluide secondaire (hydraulique), la pressign d'un fluide pri-
maire (pnematique).

3.8>,amortisseur hydraulique; régulateur|de vitesse : Dis-
positif d’amortissement hydraulique, agissani comme un régu-
lateur de vitesse variable pour vérin pneumatique.

4 Distribution et réglage de I'énergie

\
4.0 organe de distribution et de régulatjon : Appareil qui
régle et dirige la pression et le débit du fluidg utilisé dans une
transmission hydraulique et pneumatique.

4.0.1 voie; canal : Voir 5.2.3.

4.0.2 embase : Plaque sur laquelle un appateil de distribution
ou de régulation est fixé et qui comporte des orifices de raccor-
dement pour conduites.

4.0.2.1 embase multiple : Plaque sur lpquelle plusieurs
appareils de distribution ou de régulation sont fixés et qui com-

paorte des orifices de raccordement pour conlluites.

4.0.2.2 ganged sub-plates : Similar sub-plates of which two
or more can be clamped together by tie bolts or other means. It
can be arranged for the mating faces of the sub-plates to have
matching ports, thus providing for a common supply and/or
exhaust system. The sub-plates incorporate the various ports
for connection of the external pipelines.

4.0.2.3 manifold block : Base which forms the sub-plate for
two or more sub-plate mounted valves, incorporating the
various port connections for the external pipelines. It can also
embody flow paths for interconnecting the various valves
mounted thereon.

4.0.2.2 embases accouplées : Ensemble comprenant deux
ou plusieurs embases semblables réunies par des tirants ou par
tout autre moyen. Les faces en contact de ces embases peu-
vent avoir leurs orifices en concordance, ce qui permet une ali-
mentation commune et éventuellement un retour commun. Les
embases comportent les différents orifices de raccordement
aux conduites extérieures.

4.0.2.3 bloc collecteur : Support de deux ou plusieurs appa-
reils qui posséde les divers orifices de raccordement aux con-
duites extérieures. |l peut aussi comporter des circuits internes
d’intercommunication entre les différents appareils montés.
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4.0.3 connections : Threaded ports, flanges or similar
means for connecting to the pipelines (see 5.2.2 to 5.2.4).

4.0.4 Types of valve mounting

4.0.4.1 mono-block valve : Unit comprising a number of
similar valves in a common.housing.

4.0.4.2 sub-pla

junction with an
porating the nec

4.0.4.3 ganged
an assembly of
often with comm

associated mounting plate or housing incor-
pssary ports to which it is connected.

valve; sandwich valve : Unit consisting of
h number of similar valves banked together,
on supply and/or exhaust systems.

4.0.4.4 cartridge valve : Valve with working parts contained
in a cylindrical bgdy; the ports of which coincide with ports in
the containing h¢using.

4.0.4.5 pilot vdlve : A valve which operates another valve or
control.

4.0.5 controls| See clause 6.
4.0.6 flow ratg : See 2.2.6.4.

4.0.7 Time

4.0.7.1 valve rgsponse time : See 2.2.9.5. The initial point
is the moment when the pilot pressure rises/falls past a given
point; the compl¢tion point is when_a-given value of the outlet
pressure or flow [has been reached

4.0.7.1.1 dead|time .of @ pneumatic directional control
valve with pneymaticicontrol : See 2.2.9.5. The initial point
is the moment whenmthe pilot pressure rises/falls past a given
level; the completi e
pressure reaches a specified percentage of its maximum, the
outlet being connected to zero capacity (outlet port closed).

4.0.7.1.2 dead time of a pneumatic directional control
valve with electrical control : See 2.2.9.5. The initial point is
the opening (or closing) of the electrical circuit; the completion
point is the moment when the outlet pressure reaches a
specified percentage of its maximum, the outlet being con-
nected to zero capacity (outlet port closed).

4.0.7.1.3 switching time : See 4.0.7.1. Switch-on time for
an output going from the 0-state to the 1-state; switch-off time
for an output going from the 1-state to the O-state.
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4.0.3 raccordements : Orifices taraudés, brides ou tout
autre dispositif de raccordement aux conduites (voir 5.2.2 a
5.2.4).

4.0.4 Types de montages

4.0.4.1 appareil monobloc : Ensemble comprenant un cer-
tain nombre d’organes de distribution ou de réglage identiques
placés dans un corps commun.

-0-4- A se— pent en liai-
son avec l'embase comportant les orifices nécgssaires sur
lequel il est fixé.

4.0.4.3 appareils accouplés; appareils juxtgposables :
Ensemble constitué par I'empilage d‘ancertain nonpbre d’orga-
nes de distribution ou de régulation semblablgs, groupés
ensemble, souvent muni de-dispositifs d'alimentation et/ou
d’échappements communs:

4.0.4.4 appareil a cartouche : Appareil dont |es organes
sont contenus dans.un corps cylindrique. Les orifites existant
dans ce dernier_sont en relation avec ceux du bloc|dans lequel
est inclus I'appareil.

4.0.4.5 " appareil pilote : Organe destiné a la commande d’'un
autre\appareil ou d’un réglage.

4.0.5 commandes : Voir chapitre 6.
4.0.6 débit : Voir 2.2.6.4.

4.0.7 Temps

4.0.7.1 temps de réponse d’'un appareil de digtribution :
Voir 2.2.9.5. L'instant initial est celui ot un niveapi donné du
signal de pilotage croissant ou décroissant est atteift. L'instant
final est l'instant d’obtention d’une valeur donnée| de la pres-
sion de sortie ou du débit.

4.0.7.1.1 temps mort d'un distributeur pneymatique a
commande pneumatique : Voir 2.2.9.5. L'instapt initial est
celui ou un niveau donné du signal de pilotage droissant ou
&crot i 4 i x d’obtention

d'une valeur donnée de la pression de sortie.

4.0.7.1.2 temps mort d'un distributeur pneumatique a
commande électrique : Voir 2.2.9.5. L'instant initial est l'ins-
tant d’ouverture ou de fermeture du circuit électrique; I'instant
final est celui ou une valeur donnée de la pression de sortie est
obtenue.

4.0.7.1.3 temps de commutation : Voir 4.0.7.1. Temps de
mise en pression pour une sortie passant de I'état 0 3 I'état 1.
Temps de mise hors pression pour une sortie passant de I'état 1
a I'état 0.
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4.0.8 Switching

4.0.8.1 switching pressure : Minimum pilot pressure
necessary to cause a change of state at an output port.

4.0.8.2 switching time : See 2.2.9.5. The initial point is the
moment when the control or pilot pressure reaches the level of
switching pressure; the completion point is when a given value
of the outlet pressure has been reached.

ISO 5598-1985 (E/F)

4.0.8 Commutation

4.0.8.1 seuil de commutation : Valeur minimale de la pres-
sion de commande ou de pilotage nécessaire pour faire passer
une sortie de I'appareil d'un état a un autre.

4.0.8.2 temps de commutation : Voir 2.2.9.5. L'instant ini-
tial est celui ol la pression de commande ou de pilotage atteint
la valeur du seuil de commutation. L'instant final est celui ou
une valeur donnée de la pression de sortie est atteinte.

4.0.8.3 switching power : Minimum power at the contro/
port that wjll operate the device.

4.0.8.4 switching characteristic : Curve expressing output
quantity as|a function of control quantity.

4.0.9 amplification : Ratio between the output signal varia-
tions and the control signal variations (for analogue devices
only).

4.0.9.1 pgower amplification : The ratio between the output
power varigtion and the corresponding /input (control) power
variation (fpr analogue devices only).

4.0.9.2 pressure amplification (linear devices) : Ratio be-
tween the Qutlet pressure and the inlet (control) pressure.

4.0.9.3 flow amplification : Ratio betwgen the output flow
and the input (control) flow.

4.0.10 mipimum control flew : Flow through the control
port at min|mum control pféssare.

4.0.11 stqady-state supply pressure range : Region be-
tween the permitted limits of the supply pressure.

4.0.8.3 puissance de commutation-:{Puigsance minimale &
I'orifice de commande nécessaire a la.commfitation de I'appa-
reil.

4.0.8.4 caractéristique-de commutation | Courbe donnant
la valeur d’une grandeur.de sortie en fonctipn de celle d'une
grandeur d’entrée.

4.0.9 amplification : Rapport entre la varigtion du signal de
sortie et lavariation du signal de commande (pour éléments
analogiques seulement).

4:0:9.1 amplification en puissance : Rapport de la varia-
tion de puissance de sortie a la variation crrespondante de
puissance d’entrée (commande) (pour éléments analogiques
uniqguement).

4.0.9.2 amplification en pression (éléments linéaires) :
Rapport de la pression de sortie a la pressign d’entrée (com-
mande).

4.0.9.3 amplification en débit : Rapport du débit de sortie
au débit d’entrée (de commande).

4.0.10 débit minimal de commande : Dgbit a I'orifice de
commande correspondant a la pression mlinimale de com-
mande.

4.0.11 plage de variation de pression sfationnaire d’ali-
mentation : Zone de réglage de la pression d’alimentation

située entre les pressions maximales et minimales permises.

4.0.12 transient recovery time : Period of time required for
a step input change in the pressure to damp out to within the
desired operating band.

4.0.13 pressure regulation characteristics : Change of the
specified controlled pressure due to a change of the Jinlet
pressure, measured at a specified flow rate.

4.0.14 flow/pressure characteristics : Change of the
specified controlled pressure due to change in the flow rate of
the fluid, measured at specified pressure conditions.

4.0.12 durée de rétablissement : Temps nécessaire pour
qu’une impulsion de la pression d’alimentation soit suffisam-
ment amortie pour entrer dans la plage de fonctionnement dési-
rée.

4.0.13 caractéristiques de la régulation de pression :
Variation de la pression régulée, sous I'effet d'une variation de
la pression d’entrée, mesurée pour un débit donné.

4.0.14 caractéristiques de débit/pression : Variation de la
pression régulée, sous I'effet d'une variation de débit de fluide,
mesurée dans des conditions de pression déterminées.

27


https://standardsiso.com/api/?name=1e00cbd903cec583c115803973c4d3b2

1SO 5598-1985 (E/F)

4.1 directional

control valve : Device connecting or

isolating one or more flow paths.

4.1.1 Types

4111 slide

valve : Valve in which the flow paths are con-

nected or isolated by means of a movable sliding member. The

.\ A
movement may be axial, rotary or both.

4.1.1.1.1 flats
connected or is

lide valve : Valve in which the flow paths are
ated by means of a flat-faced valve member

4.1 distributeurs : Appareils assurant I'ouverture ou la fer-
meture d'une ou plusieurs vojes de passage du fluide.

4.1.1 Types

4.1.1.1 distributeur a tiroir : Distributeur dans lequel les
voies sont reliées ou isolées au moyen d'un élément mobile glis-
sant. Le mouvement peut &tre axial, rotatif ou les deux combi-
nés.

4.1.1.1.1 distributeur a tiroir plan : Distributeur dans lequel
les voies sont reliées ou isolées au moyen d’un élément mobile &

which slides on 3 flat seat.

4.1.1.1.2 spool| valve : Valve in which the flow paths are

connected or is

lated by a cylindrical sliding member pos-

itioned within th¢ matching bore of the valve body.

4.1.1.2 poppet] valve : Valve in which the flow paths are
opened or closed as the valve element (poppet) is lifted or

seated.

4.1.2 valving glement : That component of a valve which,
by its movement, provides the basic function of directional
control, pressurg control or flow control.

4.1.2.1 valve glement positions : Positions of the valving

element which c

4.1.2.2 norma
after removal of

4.1.2.3 initial g

bntrol the basic function.

position : Position of the valving element
the actuating forces or control signals.

osition : Position of the valving-elément after

main pressure is| admitted and before the intended operating

cycle begins und

er the influence of the actuating forces.

4.1.2.4 middle| [neutrall position™ Central position of a

three-position vd

4.1.25 actuat
ment when undg

Ilve.

bd position™: Final position of the valving ele-
r the influence of the actuating forces.

surface plane glissant sur une surface d’appui plarje (glace).

4.1.1.1.2 distributeur a tiroir cylindrique : Distributeur
dans lequel les voies sont reliées ou isolées.au moyen d'un élé-
ment mobile cylindrique coulissant dafs'un alésage [du corps du
distributeur.

4.1.1.2 distributeur a clapet™ Distributeur dans lequel les
voies sont ouvertes ou, fermées au moyen d'un clapet
s’appuyant sur un siége

4.1.2 élément{mobile : Piéece d’'un appareil de|distribution
ou de régulation qui assure, par son déplacement/ la fonction
fondamentale.de I'appareil, définition des voies d'¢coulement,
régulation’de la pression ou du débit.

4,121 positions fonctionnelles : Positions d¢s éléments
mjobiles qui conditionnent les fonctions a réaliser.

4.1.2.2 position de repos : Position des éléments mobiles
aprés le retrait des forces de commande ou des sigrjaux de pilo-
tage.

4.1.2.3 position initiale : Position des éléments mobiles
aprés mise sous pression de la conduite d’admissfon et avant
que ne commence le cycle opératoire sous l'action des forces
de commande.

4.1.2.4 position neutre; position milieu : Posifion centrale
d'un distributeur a trois positions.

4.1.2.5 position finale : Position extréme dang laquelle se
trouvent les éléments mobiles sous I'action des forfes de com-
mande.

4.1.2.6

intermediate position : Any position between the

initial and the actuated position.

4.1.2.7 closed

position : Valve position in which the inlet

supply is not connected to an outlet.

4.1.2.8 open position : Valve position in which the inlet sup-

ply is connected

4.1.2.9 closed
are closed when
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to an outlet.

centre position : Position in which all ports
the control member is in the neutral position.

4.1.2.6 position intermédiaire : Position quelconque entre
la position initiale et la position finale.

4.1.2.7 position fermée : Position d'un distributeur pour
laquelle I'orifice d’alimentation n’est relié a aucun orifice d'utili-
sation.

4.1.2.8 position ouverte : Position d'un distributeur pour
laquelle |'orifice d’alimentation est relié a un orifice d'utilisation.

4.1.2.9 position centre fermé : Position d'un distributeur
pour laquelle tous les orifices sont obturés lorsque I'organe de
commande est dans la position neutre (milieu).
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4.1.2.10 open centre position : Position in which supply
and return ports are connected and the service ports closed.

4.1.2.11 float position : Position in which all service ports
are connected to return.

4.1.2.12 fully by-passing position : Position in which all
ports are connected to return.

1SO 5598-1985 (E/F)

4.1.2.10 position centre ouvert : Position d'un distributeur
pour laquelle les orifices d’alimentation et de retour sont reliés
entre eux alors que les orifices d’alimentation sont obturés lors-
que 'organe de commande est dans la position neutre (milieu).

4.1.2.11 position flottement: Position d'un distributeur
pour laquelle tous les orifices d’utilisation sont reliés au retour.

4.1.2.12 position vidange compléte: Position dans

laquelle tous les orifices sont reliés au retour.

4.1.3 spril\g return; spring offset : See 6.3.2.
4.1.4 fluid return; pressure offset : See 6.4.

4.2 check valves; non-return valves : Valves which allow
flow in on€ direction only.

4.2.1 Types

4.2.1.1 sgring-loaded check valve : Check valve in which
the elemen{ is held closed by means of a spring thus permitting
mounting if any attitude.

4.2.1.2 pijot-controlled check valve : Check valve in which
the opening or closing is controlled by a pilot signal.

4.2.1.3 cyshioned check valve : Check valve in whichthe
movement pf the check device is damped, for use in systems
with pulsat{ng pressures.

4.2.1.4 prefill valve : Valve which permits full flow from a
reservoir tol a working cylinder during the jadvance phase of a
cycle, pernjits the operating pressuré to-be applied during the
working pHase and permits free flow from the cylinder to the
reservoir dyring the return phase:

4.2.2 shuttle valvel Valve with two inlets and a common
outlet. The|outlet issautomatically connected to one or other of
the inlets bl the action of the inlet pressures.

4.1.3 rappel par ressort : Voir 6.3.2.

4.1.4 rappel par fluide : Voir 6.4.

4.2 clapets de non-retour.! Appareils ne permettant le pas-
sage du fluide que d'un seul 'sens.

421 Types

4211 clapet.de non-retour a ressort
retour maiftenu en position de fermeture ay
sort, ce\gui'permet son montage dans n'im|
tion.

4,21.2 clapet de non-retour piloté : C/a,
dans lequel un signal de pilotage command
soit la fermeture.

4.2.1.3 clapet de non-retour avec amorti
de non-retour qui comporte un dispositif de:
oscillations en cas d’utilisation dans un systén
toire.

4.2.1.4 soupape de remplissage : Disp

Clapet de non-
moyen d'un res-
porte quelle posi-

bet de non-retour
e soit I'ouverture

sement : C/apet
tiné a amortir les
he a régime pulsa-

bsitif qui permet

I"'admission du fluide provenant d'un réservoif vers le vérin pen-

dant la course d'approche, qui interrompt cet
lorsque la pression est appliquée au vérin per
travail et qui parfois permet d'assurer I'écoule
vérin vers le réservoir pendant la course reto

4.2.2 sélecteur de circuit: Appareil (¢

e communication
dant la course de
ment du fluide du
r.

omportant deux

entrées et une seule sortie. L'entrée sous prespsion est automati-

quement reliée a la sortie commune alors qug
obturée.

I'autre entrée est

4.2.2.1 high pressure shuttle valve : Valve in which the in-
let at higher pressure is connected to the outlet, the other inlet
being closed. The position is maintained under reverse flow.

4.2.2.2 low pressure shuttle valve : Valve in which the inlet
at lower pressure is connected to the outlet, the other inlet
being closed. The position is maintained under reverse flow.

4.2.3 quick exhaust valve : Valve in which, when air
pressure falls at the inlet, the outlet is automatically opened to
exhaust.

4.2.2.1 sélecteur de circuit haute pression : Sélecteur de
circuit dans lequel I'entrée a la pression la plus élevée est reliée
a la sortie, I'autre orifice étant obturé. Cette position est main-
tenue en cas d’inversion du sens d’'écoulement.

4.2.2.2 sélecteur de circuit basse pression : Sélecteur de
circuit dans lequel I'entrée a la pression la plus faible est reliée &
la sortie, I'autre orifice étant obturé. Cette position est mainte-
nue en cas d'inversion du sens d'écoulement.

4.2.3 soupape d'échappement rapide: Appareil dans
lequel, sous I'effet d’une baisse de la pression d'air a |'orifice
d'admission, I'orifice d'utilisation est mis automatiquement a
I"échappement.
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4.2.4 automatic shut-off valve; maximum flow control
valve : Valve designed to close automatically when the
pressure drop across the valve, caused by increased flow, ex-
ceeds a predetermined amount.

4.3 pressure control valve : Valve the essential function of
which is to regulate pressure.

4.3.0 General

4.2.4 soupape de fermeture automatique; limiteur de
débit maximal : Soupape prévue pour se fermer automatique-
ment sous I'effet d'une chute de pression dans la soupape, cau-
sée par une augmentation du débit, lorsque cette chute de
pression excéde une valeur prédéterminée.

4.3 appareils de réglage de la pression : Appareils dont la
fonction essentielle est de régler la pression.

4.3.0 Généralités

4.3.0.1 pressurL relief valve : Valve which limits maximum
pressure by exhgusting fluid when the required pressure is
reached.

4.3.0.2 sequenge valve : Valve in which, when the inlet

flow through th

outlet port. (The effective setting is not af-

pressure exceedlthe preset value, the valve opens to permit
€|

fected by the pr

4.3.0.3 pressurg regulator;

sure on the outlet port.)

pressure-reducing valve :

Valve in which, with varying inlet pressure or outlet flow, the

outlet pressure r¢
shall, however, rg

bmains substantially constant. Inlet pressure
main higher than the selected outlet pressure.

4.3.0.3.1 propdrtional pressure-reducing valve : Valve in
which the outlet gressure is maintained at a fixed ratio to the in-

let pressure.

4.3.0.3.2
equipped with
pressure exceedi

4.3.0.3.3 countlerbalance valve :

which maintains

4.3.0.3.4 decompression~valve :

which controls th
is released.

4.3.0.3.5 surge

relieving pressure regulator :

Pressure regulator
n unloading device to prevent the outlet
g the original setting.

Pressure control valve
back pressure to prevent.a load from falling.

Pressure control valve

b rate at which the energy of compressed fluid

by limiting the rate of acceleratlon of f|UId flow.

4.3.0.4 unloading valve :

Valve which opens an outlet to

permit free flow to reservoir (or pneumatic exhaust).

4.3.1 Types

4.3.1.1 poppet
trolled by forces
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type : Valve in which the pressure is con-
acting on a poppet.

4.3.0.1 limiteur de pression : Appareil qui limite|la pression
d’entrée maximale, par échappement du fluide a I'atmosphére
ou par retour du fluide au réservoir.

4.3.0.2 soupape de séquence :‘Appareil dans lequel la pres-
sion d’entrée, lorsqu’elle est sUpérieure au réglage prédéter-
miné, provoque le libre passage vers l'orifice dg sortie. Le
réglage effectif est indépendant de la pression a|l'orifice de
sortie.

4.3.0.3 détendeur; réducteur de pression : Appareil dans
lequel la pression de sortie est maintenue pratiquement cons-
tante lorsquéla pression d’entrée varie ou lorsque g débit d'uti-
lisation varie également.

43.0.3.1 réducteur de pression proportionne] : Appareil
gui maintient sa pression de sortie dans un rappdrt constant
avec sa pression d’entrée.

4.3.0.3.2 réducteur de pression autorégulatdur; déten-
deur autorégulateur: Détendeur muni d'url dispositif
d’échappement interdisant que la pression de sortig soit supé-
rieure a la valeur de la pression d’utilisation.

4.3.0.3.3 équilibreur : Organe de réglage de la gression qui
maintient une contre-pression empéchant une magse de tom-
ber par gravité.

4.3.0.3.4 soupape de décompression: Digpositif de
réglage de la pression qui définit la vitesse avec laguelle I'éner-
gie contenue dans le fluide sous pression est libérge.

- i qui réduit
Ies chocs en limitant Iacceleratlon que peut prendre le fluide
qui s'écoule.

4.3.0.4 soupape de décharge : Appareil qui s’ouvre pour
permettre un retour libre du fluide au réservoir ou I'échappe-
ment (pneumatique).

4.3.1 Types

4.3.1.1 appareil de réglage de la pression a clapet : Appa-
reil de réglage de la pression dans lequel la pression régulée est
déterminée par I'équilibre des forces auxquelles le clapet est
soumis.
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4.3.1.2 diaphragm type : Valve in which the pressure is con-
trolled by forces acting on a diaphragm.

4.3.1.3 piston type : Valve in which the pressure is con-
trolled by forces acting on a piston.

4.3.1.4 direc op e + Valve-in-which-the control-
ling forces afting on the element directly influence the move-

ment of the [control elements.

4.3.1.5 l(inflirect) pilot-operated type : Valve in which a
relatively small flow through an integral vent line relief (pilot)
controls thelmovement of the main element.

4.3.1.6 mgdchanically controlled type : Valve in which the
force acting jon the control element is a spring or weight. In the
case of the ppring, the spring force is normally applied manu-
ally.

4.3.1.7 pilpt-controlled type : Valve in which the control
element is influenced by a controlling fluid pressure.

4.3.1.8 m43nually operated type : Valve_in which the con-
trolling forcg acting on the control element or piston is manu-
ally applied.

4.3.1.9 bidirectional relief-valve : Valve having two ports
either of wihich can be.uséd as the inlet when the other will
become the|outlet without making any physical change or ad-
justment to(the valve.

4.4 flow control valves : Valves the main function of w i : ébit—

is to control the flow rate.

441 Types

4.4.1.1 fixed restrictor valve : Valve in which the inlet and
outlet ports are interconnected through a restricted
passageway the cross-sectional area of which cannot be
altered.

4.4.1.2 adjustable restrictor valve : Valve in which the /inlet
and outlet ports are interconnected through a restricted
passageway the cross-sectional area of which can be varied
within limits.

1SO 5598-1985 (E/F)

4.3.1.2 appareil de réglage de la pression 8 membrane :
Appareil de réglage de la pression dans lequel la pression régu-
Iée est déterminée par I'équilibre des forces auxquelles la mem-
brane est soumise.

4.3.1.3 appareil de réglage de la pression a piston : Appa-
reil de réglage de la pression dans lequel la pression régulée est
déterminée par I'équilibre des forces auxquelles le piston est

soumis.

/]

4 ppare ge reg ge dae pre DN

tement : Appareil de réglage de la pressionda
quilibre des forces auxquelles la membrang/ou

actionné direc-
hs lequel le désé-
e piston est sou-

mis(e), commande directement le mouvemen{ des organes de

réglage.

4.3.1.5 appareil de réglage de la pression
de réglage de la pression_indirect : Appare

piloté; appareil
de réglage de la

pression dans lequel un débit relativement failjle s’écoulant par

un limiteur pilote commande le déplacement
cipal.

4.3.1.6 .appareil de réglage de la pressio
mécanique : Appareil de réglage de la pressi

de I'organe prin-

h a commande
bn dans lequel la

force,agissant sur la membrane ou le piston est développée par

un_ressort ou un poids. Dans le cas du resso
réglée manuellement.

4.3.1.7 appareil de réglage de la pressio|

t, sa tension est

h a commande

par détendeur pilote : Appareil de réglage dg la pression dans

lequel la force de commande agissant sur la
piston est fournie par la pression d’'un fluidg
détendeur pilote.

4.3.1.8 appareil de réglage de la pressio|
manuelle : Appareil de réglage de la pressid
force de commande agissant sur la membrang
appliquée manuellement.

4.3.1.9 limiteur de pression bidirectionr
réglage de la pression possédant deux orifices
remment &tre utilisés comme entrée ou comm
soit nécessaire de le modifier ou de le régler.

membrane ou le
provenant d'un

h a commande
n dans iequel la
ou le piston est

el : Appareil de
pouvant indiffé-
B sortie sans qu'il

tion principale est de régler le débit.
441 Types

4.41.1

eils dont la fonc-

réducteur de débit non réglable : Appareil de

réglage du débit dans lequel les orifices d’entrée et de sortie

sont reliés par un ajutage dont la section de
étre modifiée.

4412

passage ne peut

réducteur de débit réglable : Appareil de réglage

du débit dans lequel les orifices d’entrée et de sortie sont reliés
par un ajutage dont on peut faire varier la section de passage

d’une maniére progressive.
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4.4.1.3 deceleration valve : Flow control valve which
gradually reduces flow rate to provide deceleration.

4.4.1.4 one-way restrictor valve : Valve which allows free
flow in one direction and restricted flow in the other direction.
Restricted flow path may be fixed or variable.

4415 series flow control valve : Pressure-compensated
flow control valve which regulates the flow passing through it,
usually in one djtection only

4.4.1.3 soupape de freinage : Appareil de réglage du débit
qui réduit graduellement le débit qui le traverse pour assurer un
ralentissement.

4.41.4 clapet freineur : Appareil de réglage du débit qui
permet le libre passage du fluide dans un sens et restreint le
débit dans I'autre sens. L'ajutage peut étre fixe ou réglable.

4.4.1.5 régulateur de débit série : Régulateur de débit avec
compensation de pression qui maintient a la valeur choisie le
débit gui le traverse, habituellement dans un seul sens d'écou-

4.4.1.6 bypass flow control valve : Pressure-compensated
flow control valle which regulates the working flow diverting
surplus fluid to feservoir or to a second service.

4417 flow Iivider valve : Pressure-compensated valve
which divides ifput flow rate into two separate output flow
rates of selected ratio.

4.4.1.8 flow-qombining valve: Pressure-compensated
valve which combines two input flow rates maintaining a pre-
selected output

4.5 shut-off {isolating] valve : Two-way valve which can
permit or prevent flow in either direction.

45.1 Types

45.1.1 plug \lalve : Shut-off valve in whichports are con-
nected or sealed off by a rotating plug containing flow paths.

45.1.1.1 tapered plug valve_:Plug valve in which the sur-

surface of contagctbetween the plug and the valve body is cylin-

lement.

4.4.1.6 régulateur de débit dérivation: Régulateur de
débit avec compensation de pression-qu maintient a la valeur
choisie le débit nécessaire au travail-en dirigeant le surplus de
fluide vers le réservoir ou vers uné_seconde utilisgtion.

4.4.1.7 diviseur de débit"Appareil de réglage qu débit avec
compensation de pregsion, qui sépare le débit d’erjtrée en deux
débits de sortie ayant entre eux un rapport prédéterminé.

4.4.1.8 combinateur de débit : Appareil de réglage du débit
avec compensation de pression, qui régule deux ddbits d’entrée
de telle Sorte que le débit de sortie soit maintenu [a une valeur
prédéterminée.

4.5 robinets d’isolement : Appareils permettant I'arrét d'un
fluide dans un sens ou dans l'autre.

451 Types

45.1.1 robinet a tournant : Robinet d’iso/lement dont les
orifices d’entrée et de sortie sont mis en communigation ou fer-
més par un é/ément mobile rotatif (tournant) a trayers lequel se
fait le passage du fluide.

4.5.1.1.1 tournant conique : Robinet a tournant dans lequel
la surface de contact entre le tournant et le boissg¢au est coni-
que et assure I'étanchéité.

4.5.1.1.2 tournant cylindrique : Robinet 4 tdurnant dans
lequel la surface de contact entre le tournant et le[boisseau est

drical and requi atimg:

4.5.1.1.3 spherical plug valve : Plug valve in which the sur-
face of contact between the plug and the valve body is
spherical and requires a method of sealing.

45.1.2 slide shut-off valve : Shut-off valve in which the
flow paths are connected together or sealed off by means of a
movabile sliding member. The movement may be axial, radial or
both.

4.5.1.2.1 flat slide shut-off valve : Shut-off valve in which
the flow paths are connected together or sealed off by means
of a movable flat-faced valve member sliding on a flat seat.
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cytmdrique et écessite desjoints detancheite:

45.1.1.3 tournant sphérique : Robinet a tournant dans
lequel la surface de contact entre le tournant et le boisseau est
sphérique et nécessite des joints d'étanchéité.

4.5.1.2 robinet a tiroir : Robinet d’isolement dans lequel les
lumieres de passage sont ouvertes ou fermées au moyen d'un
élément mobile glissant ou coulissant, dont le déplacement
peut étre axial, angulaire ou les deux combinés.

4.5.1.2.1 robinet a tiroir plan : Robinet a tiroir dans lequel
les lumiéres sont ouvertes ou fermées au moyen d'un é/ément
mobile a surface plane glissant sur un siége plan (glace).
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4.5.1.2.2 spool shut-off valve : Shut-off valve in which the
flow paths are connected or sealed off by a cylindrical spool
which slides within the matching bore of the valve body.

4.5.1.3 globe valve : Shut-off valve in which the flow at one
point is at right angles to the normal direction of flow. The
valve member is a flat disc which is lifted or seated to open or
close the flow path.

45.1.4 needle valve : Shut-off valve in which the adjustable

1ISO 5598-1985 (E/F)

4.5.1.2.2 robinet a tiroir cylindrique : Robinet 4 tiroir dans
lequel les lumiéres sont ouvertes ou fermées au moyen d’un é/é-
ment mobile cylindrique coulissant dans I'alésage du corps du
robinet.

4.5.1.3 robinet a soupape : Robinet d’isolement dans lequel
I'écoulement en un point donné est & angle droit par rapport au
sens normal d'écoulement. L'obturateur est une soupape qui
est soulevée de son siége ou appuyée pour ouvrir ou fermer le
passage du fluide.

4.5.1.4 robinet a pointeau : Robinet d’isolement dont

control elerfent I1s a tapered needle. Its normal purpose Is the
accurate coptrol of the rate or volume of flow.

4.5.1.5 gafte valve : Straight-through shut-off valve in which
the valve el¢gment moves perpendicularly to the axis of the flow
to control gpening and closing.

4.5.1.6 digphragm valve : Shut-off valve in which opening
and closing|is controlled by the deformation of a diaphragm.

4.5.1.7 pinch valve : Straight-through shut-off valve in
which the alve element consists of a flexible sleeve which is
distorted to|control the flow of the fluid.

4.5.1.8 butterfly valve : Straight-through shut-off valve in
which the vplve element consists of a flat disc rotating about a
diametrical axis perpendicular to the flow of fluid.

45.1.9 clgsed position : Position of the valve member in
which the flpw path between infet and outlet ports.is closed.

4.5.1.10 open position : Position of the-valve member in
which the flpw path between inlet and.outlet ports is open (full
or partial opening).

4.6 Fluid|logic and fluid\analogue devices

46.0 Gen¢ral

For general fernis.and mathematical definitions applied in other
technologieqd as”well as in fluid power, which have been stan-

I'obturateur est une tige a extremité coniqug. |l est générale-
ment utilisé pour régler avec précision le"débjt.

4.5.1.5 robinet-vanne : Robinet:- d’isoleent a passage
direct dans lequel I'obturateur seydéplace pefpendiculairement
a I'axe d’écoulement du fluide pout assurer I'opiverture ou la fer-
meture.

45.1.6 robinet a, membrane : Robinet {I’isolement dans
lequel I'ouverture et-la- fermeture sont obtenugs par la déforma-
tion d'une membrane.

45.1.7 robinet-vanne a manchon déformable : Robinet
d’isolement a passage direct dans lequel I'élgment obturateur
consiste-en un manchon flexible que I'on déforme pour régler
I'écoulement du fluide.

4.5.1.8 robinet a papillon : Robinet d’isolement 2 passage
direct dans lequel I'obturateur est constitué par un disque plat
tournant autour d'un axe perpendiculaire au s¢ns d’écoulement
du fluide.

45.1.9 position fermée : Position de I'pbturateur dans
laguelle il n'y a pas de communication entre leg orifices d’entrée
et de sortie.

4.5.1.10 position ouverte : Position de l{obturateur dans
laquelle il y a communication entre les orificgs d’entrée et de
sortie (ouverture pleine ou partielle).

4.6 Eléments logiques et analogique

4.6.0 Généralités

s a fluide

Pour les termes généraux et les définition
applicables a toutes technologies, y compri

mathématiques
I'énergie fluide,

dardized or are based on existing IEC or ISO standards,
reference is made to the related standards and documents men-
tioned below.

ISO 2382/1, Data processing — Vocabulary — Section 01 :
Fundamental terms.

IEC Publication No. 50(37), /nternational Electrotechnical

Vocabulary — Group 37 :  Automatic controlling and
regulating systems.

4.6.1 General terms and definitions

Definitions and terms related to the design and engineering of
fluid logic circuits.

déja définis dans des documents CEl, ISO, seules les références
a ces documents sont mentionnées :

1SO 2382/1, Traitement de /'/'m"ormat/on — Vocabulaire —
Chapitre 01 : Termes fondamentaux.

Publication CEl 50(37), Vocabulaire Electrotechnique Inter-

national — Groupe 37 : Equipements de commande et de
régulation automatique.

4.6.1 Termes généraux et définitions

Termes et définitions se rapportant & la technique et a la con-
ception des circuits (de logique) a fluide.
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4.6.1.1 monostable : Binary circuit or device, which has one
stable state and which requires an appropriate change of the in-
put to cause a transition out of its stable state for a specified
period of time. The specified period of time at which the circuit
stays out of its stable state is independent of the duration of the
appropriate change of the input signals.

4.6.1.2 unistable : Binary circuit or device, which has one
stable state and in which the output changes state for the dura-
tion of the appropriate change of the input signal.

4.6.1.1 monostable; univibrateur : Composant ou circuit
ayant un état stable, et pour lequel la sortie change d’état pour
une période donnée lorsque le signal d'entrée change lui-méme
d'état. La durée pendant laquelle le signal de sortie demeure en
ce deuxiéme état défini, est indépendante de la durée du signal
d'entrée.

4.6.1.2 unistable : Composant ou circuit possédant un seul
état stable, et pour lequel la sortie passe d'un état & un autre
pour une durée égale a la durée du signal d’entrée.

4.6.1.3 bistablle : Binary circuit or device which has two
stable states and which in each state requires an appropriate
impulse to cause a transition to the other state.

4.6.1.4 fluid lpogic : Branch of fluid power associated with
digital signal sepsing and information processing, using com-
ponents with of without moving parts.

4.6.1.5 fluidigs : Signal sensing and information processing
or energy contrpl with fluid using components without moving
parts.

4.6.1.6 moving part logic : Fluid logic using components
with moving parts.

4.6.1.7 digita| fluidics : That section of fluidics which deals

with digital datg.

4.6.1.8 laminar flow : See 2.2.6.1.

4.6.1.9 turbulent flow : See 2.2.6.2.

4.6.1.10 vortgx : Spiral motioriofia fluid resulting in a radial
pressure gradiept. The trajectories are curves which encircle a
single line (axis|.

4.6.1.11 fluid|resiStance : Ratio between pressure drop and
steady-state m4ss flow.

46.1T.3 bistable : Composant ou circuit a aeux|états stables
et pour lequel une impulsion de commande'appropriée est

nécessaire pour passer d'un état stable a_lfautre.

4.6.1.4 logique a fluide : Partie, des) techniques de I'énergie
fluide, traitant de la transmission(/des signaux et ¢lu traitement
de l'information numérique & Kaide de composgnts avec ou
sans piéces mobiles.

4.6.1.5 fluidique s Partie des techniques de I'¢nergie fluide
traitant de la transmission des signaux, du traitemgent de I'infor-
mation ou de la_commande en puissance, utilisanit les fluides a
I"'aide de composants sans piéces mobiles.

4.6.1.6-logique pneumatique : Partie de la logique a fluide
utilisant des éléments a piéces mobiles.

4.6.1.7 logique fluidique : Partie de la fluidiqup relative a la
transmission de signaux et au traitement de |I'information
numeérique.

4.6.1.8 débit laminaire: Voir écoulement laminaire
(2.2.6.1).

4.6.1.9 débit turbulent: Voir écoulement turbulent
(2.2.6.2).

4.6.1.10 vortex : Ecoulement tourbillonnaire résultant d'un
gradient de pression radiale. Les trajectoires son{ des courbes
s’enroulant autour d’'une méme ligne.

4.6.1.11 résistance fluide : Rapport algébriqug de la chute
des pressions statiques aval et amont au débit-masse perma-

4.6.1.12 fluid impedance : Complex ratio between pressure
drop and transient mass flow.

4.6.1.13 fluid conductance : Ratio between steady-state
mass flow and pressure drop (reciprocal value of fluid
resistance).

4.6.1.14 inductive impedance : Imaginary ratio of pressure
drop and transient mass flow in which pressure drop leads flow
by phase.

4 1A ooty + r")r]s |e SeRs-arRoRt-a\ a|
RERATCOMPEepPOSTTveEmErtTaat .

4.6.1.12 impédance fluide : Rapport du nombre complexe
image de la chute des pressions statiques aval et amont au
nombre complexe image du débit-masse.

4.6.1.13 conductance fluide : Rapport algébrique du débit-
masse permanent compté positivement dans le sens amont-
aval a la chute des pressions statiques aval et amont.

4.6.1.14 impédance inductive : Valeur de la partie imagi-
naire de I'impédance fluide lorsqu’elle est positive. La diffé-
rence des pressions aval et amont est en avance de phase par
rapport au débit.
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4.6.1.15 capacitive impedance : Imaginary ratio of pressure
drop and transient mass flow in which pressure drop leads
flow.

4.6.1.16 fluid inductance : Ratio of pressure drop to rate of
change of mass flow.

4.6.1.17 fluid capacitance : Ratio of mass flow to rate of
change of pressure drop.

4.6.1.18 spurious signals : Unpredicted signals in control

1SO 5598-1985 (E/F)

4.6.1.15 impédance capacitive : Valeur absolue de la partie
imaginaire de I'impédance fluide lorsqu’elle est négative. La dif-
férence des pressions aval et amont est en retard sur le débit.

4.6.1.16 inductance fluide : Rapport entre la chute de pres-
sion et la variation de débit-masse.

4.6.1.17 capacitance fluide : Rapport du débit-masse a la
variation de la chute de pression.

4.6.1.18 signal parasite : Signal perturbateur imprévu dans

systems.

4.6.1.19 nmoise : Random fluctuations of the signal level
which may| cause undesirable spurious signals in a circuit.

4.6.1.20 input impedance : Impedance measured at an /n-
put port.

4.6.1.21 ¢ontrol volume : Volume of the input chamber, in-
cluding thq pilot line.

4.6.1.22 ¢utput power : Power recoverable at the output
port.

4.6.1.23 output impedance : Impedance measured at an
output port.

4.6.1.24 active devices : Devices which require a power
supply ind¢pendent of the value of input signals.

4.6.1.25 passive devices : Devices without power supply.
Output poyver is derived solely from the inputisignals.

4.6.1.26 active output : Output the power of which in all
possible states of the device is derived from supply power.

4.6.1.27 inactive [passive] output : Output the power of
which in onje or more states of the devices is derived solely from
the input sjgnals.

4.6.1.28 s$teady state : See 2.1.5. Condition of a specified
variable at b-time_when no transients are present. For the pu
pose of this definition, drift is not considered to be a transient.

4.6.2 properties: Terms applied to express properties
and/or characteristics of fluid logic and fluid analogue devices
of any design, excluding analogue devices with moving parts.

4.6.2.1 amplifier!) :

NOTE — Energy may be fluid power as well as electric energy.

1) See IEC Publication No. 50(37), 37.30.070.

Uty SysStierric U‘(‘,‘ (,UIIIIIIdlIU‘b‘.

4.6.1.19 bruit : Fluctuation aléatojre’du rfiveau d'un signal
laquelle peut créer des signaux parasites dans un circuit de
commande.

4.6.1.20 impédance d’entrée : Impédancg mesurée a un ori-
fice d’entrée d'un conipesant ou d’un systémne.

4.6.1.21 capacité/de commande : Volume de la chambre

de commande.d un appareil ou d'un systémsg, incluant la capa-
cité de la ligne’de commande.

4.6.1°22)> puissance de sortie : Puissance fiécupérable a I'ori-
ficezde sortie d'un élément ou systéme.

4.6.1.23 impédance de sortie : Impédande mesurée a |'ori-

fice de sortie d'un élément ou d'un systéme

4.6.1.24 composant actif : Elément néceg

sitant une alimen-

tation indépendamment de la valeur des sigpaux d’entrée.

4.6.1.25 composant passif : Elément sanr orifice d’alimen-

tation, actionné par les seuls signaux d'en
fluide de sortie est issu du fluide des comma

4.6.1.26 sortie active : Sortie dépendan
|'alimentation quel que soit I'état dans lequel
posant.

4.6.1.27 sortie passive : Sortie qui, dans u|
états du composant, dépend uniquement des

rée, par lequel le
ndes.

t uniquement de
se trouve le com-

n ou plusieurs des
signaux d’entrée.

4.6.1.28 régime établi; régime permarlent : Voir 2.1.5.
- d’ d’un eme pdur lequel chaque
caractéristique demeure a une valeur constante indépendam-
ment du temps.

4.6.2 propriété : Terme appliqué aux propriétés particuliéres
et (ou) aux caractéristiques relatives aux éléments de logique a
fluide de tous types, ainsi qu’a la fluidique, a I'exception des
éléments fluidiques a piéces mobiles.

4.6.2.1 amplificateur!) :

NOTE — L’énergie considérée peut étre d’origine fluide aussi bien
qu’électrique.

1) Voir Publication CEI 50(37), n© 37-30-070.
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4.6.2.2 analogue amplifier : Amplifier the output of which
is continuously variable with the applied control signal.

4.6.2.3 digital amplifier : Amplifier the output of which
varies in discrete steps related to the control signal.

‘4.6.2.4 fluidic amplifier : Amplifier which is designed for
use in fluidic systems.

4.6.2.2 amplificateur analogique : Amplificateur pour
lequel le niveau de sortie est variable, de facon continue en
fonction du niveau des signaux de commande.

4.6.2.3 amplificateur numérique : Amplificateur dont le
niveau de sortie varie par échelons discrets en fonction des
signaux de commande.

4.6.2.4 amplificateur fluidique : Amplificateur prévu pour
application dans les systémes fluidiques.

46.25 momintum amplifier : Amplifier the operating prin-
ciple of which if based on the interaction of momentum of the
power — and cpntrol — jets.

4.6.2.6 vorted amplifier : Amplifier the operating principle
of which is bdsed on the pressure drop across a vortex,
modulating the main flow.

4.6.2.7 impact amplifier : Amplifier the operating principle
of which is based on the control of the impact plane position of
opposing powef jets to control output power.

4.6.2.8 turbulence amplifier : Amplifier the operating prin-
ciple of which ig based on the transition of a free laminar jet to
turbulence by one or more input signals.

4.6.2.9 wall atachment amplifier : Amplifier the operating
principle of whifh is based on the attachment to a wall of-the
power jet. Jet aftachment is normally controlled by one or more
input signals.

4.6.2.10 interface device : Device which converts informa-
tion between different types or levels‘of-energy.

4.6.2.11 sensrs : Devices\that enable a system to detect
and transmit changes in external conditions.

4.6.2.12 restrictor— Device-which+restricts-the-flow-of afluid

4.6.2.5 amplificateur a quantités de m(Juvements :
Amplificateur dont le principe de fonctionnement|est basé sur
I'interaction des jets fluides d’alimentation ‘€t d§ commande
(composition des quantités de mouverments).

4.6.2.6 amplificateur a vortex +“Amplificateur dont le prin-
cipe de fonctionnement est-basé sur la différencq de pression
dans un vortex permettantia-modulation du débi{ principal.

4.6.2.7 amplificateur a impact : Amplificateur|dont le prin-
cipe de fonctiopnemient est basé sur la commande de la posi-
tion du plan dlimpact de deux jets fluides opposés, pour faire
varier le niveau du signal de sortie.

4.6.2:8. amplificateur a turbulence : Amplificgteur dont le
prifteipe de fonctionnement est basé sur la comnfutation d'un
Jét libre laminaire en écoulement turbulent par I'adtion d'un ou
plusieurs signaux d’entrée.

4.6.2.9 amplificateur a attachement de paroil : Amplifica-
teur dont le principe de fonctionnement est basé gur |'attache-
ment sur une paroi d'un jet fluide de puissance pr¢cédemment
libre. L'attachement du jet est normalement comnpandé par un
ou plusieurs signaux d’entrée.

4.6.2.10 interface : Composant transformant {¢ine informa-
tion d’un type ou niveau d’'énergie donné en un type ou niveau
d'une énergie différent.

4.6.2.11 capteurs : Eléments détectant et trangmettant des
changements de conditions extérieures au circuif ou systéme
de traitement de l'information proprement dit.

4.6.2.12 restriction: Elément réduisant le débit "un fluide et

thereby creating a pressure drop.

4.6.2.13 jet : Emission of a fluid from an orifice.

4.6.2.14 free jet : Jet not influenced by its surroundings.

4.6.2.15 main jet; power jet : Laminar or turbulent flow of
fluid emitted from the supply channel or nozzle of a fluidic
device.

4.6.2.16 confined jet : Jet influenced by its physical sur-
rounding.
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créant une chute de pression.

4.6.2.13 jet : Ecoulement d'un fluide a partir d’un orifice.

4.6.2.14 jet libre : Jet s’écoulant hors paroi ou sans contact
direct avec les parois qui I'entourent.

4.6.2.15 jet principal : Dans un élément a fluide sans pieces
mobiles, débit laminaire ou turbulent de fluide émis par le canal
d’alimentation.

4.6.2.16 jet confiné : Jet dont I'écoulement est influencé par
les parois qui I'entourent.
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4.6.2.177 Coanda effect: Phenomenon, named after its
discoverer, of the attachment of a free-flowing turbulent jet to
an adjacent, possibly curved, wall.

4.6.2.18 attached jet : Jet which is attached to a wall by
Coanda effect.

4.6.2.19 control channel : Channel through which the con-
trol or input signal enters the device.

ISO 5598-1985 (E/F)

4.6.2.17 effet Coanda : Effet particulier selon lequel un jet
précédemment libre peut s’écouler par déflection le long d’une
paroi ne I'entourant pas complétement, située a proximité et
pouvant étre courbe. Il est appelé par le nom de I'un des princi-
paux savants I'ayant mis en évidence.

4.6.2.18 jet attaché : Jet s'écoulant le long d'une paroi par
effet Coanda.

4.6.2.19 canal de commande : Canal/ d'un élément dans
lequel s’écoule le fluide correspondant a un signal de com-

4.6.2.20 dutput channel : Channel through which the out-
put signal Ipaves the device.

4.6.2.21 rpceiver; collector : Nozzle located downstream of
a free-flowing jet, normally used to catch the energy of the
flowing mefium of the jet.

4.6.2.22 \ent : Passage to a reference pressure, normally the
ambient pre¢ssure.

4.6.2.23 gspect ratio : Ratio of nozzle depth to nozzle width.

4.6.2.24 interaction-region : Chamber in which the power
Jet is affectpd by one or more control jets.

4.6.2.25 gplitter: That part of a fluid amplifier which
separates ajternative outputs.

4.6.2.26 fjuid diode : Device with a passage-for fluid flow
with high, fo infinitely high, resistance in one.direction and low
resistance ih the opposite direction.

4.6.2.27 fjuid logic device : Types. . spool, diaphragm, pop-
pet.

4.6.3 characteristics : Termis and definitions describing per-
formance characteristics ‘as*well as the conditions affecting the
operating characteristics’ of fluid logic and fluidic devices.

4.6.3.1 lopd_line : Curve expressing output pressure as a

mande.

4.6.2.20 canal de sortie : Canalpdun él
s'écoule le fluide correspondant au_signal de

4.6.2.21 orifice récepteur™)Orifice génér
pour recevoir le débit du( fluide d'un jet libre

4.6.2.22 évent,: ‘Canal d'un élément relié

Bment par lequel
sortie.

blement aménagé

a la pression de

référence, en”général, la pression atmosphérique.

4.6.2,23 \rapport de forme : Rapport de |
geur dUn canal de section donnée.

4.6.2.24 zone d’interaction : Chambre d
principal est affecté par un ou plusieurs jets

b hauteur a la lar-

ins laquelle le jet
de commande.

4.6.2.25 séparateur de sortie : Parties d'iin amplificateur a

fluide séparant les deux trajectoires de sortie

4.6.2.26 diode fluide : Composant ayant u
née ou infinie pour un écoulement dans un g
résistance faible pour un écoulement dans I’

4.6.2.27 élément logique a fluide : Types
brane, a clapet.

4.6.3 caractéristiques : Termes et définiti
aux caractéristiques des composants fluidiqu
fluide, ainsi qu’aux facteurs affectant ces card
tionnelles.

s possibles.

he résistance don-
ens donné et une
hutre sens.

: a tiroir, 8 mem-

bns se rapportant
es et de /logique a
ctéristiques fonc-

4.6.3.1 ligne de charge : Courbe représen

ant la pression de

function of output flow. The derivative of this curve is the ex-
pression of the output impedance.

4.6.3.2 deadhead pressure : Output pressure without flow
(stagnation pressure).

4.6.3.3 pressure recovery : Ratio of output pressure to the
supply pressure.

4.6.3.4 flow rate recovery : Ratio of no-load flow at the
output port to the supply flow.

4.6.3.5 power recovery: Maximum ratio of power
recovered at the output port to the supply power.

sortie en fonction du débit de sortie. La dérivée de cette courbe

donne I'expression de I'impédance de sortie.

4.6.3.2 pression bloquée : Pression de sortie a débit de sor-

tie nul.

4.6.3.3 rendement en pression : Rapport
sortie a la pression d’alimentation.

4.6.3.4 rendement de débit : Rapport d
libre (sans charge) au débit d’alimentation.

4.6.3.5 rendement en puissance : Valeur
port de la puissance de sortie a la puissance

de la pression de

u débit de sortie

maximale du rap-
d’alimentation.
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4.6.3.6 pressure gain : Ratio of output pressure change to
control pressure change at a given point.

4.6.3.7 flow gain for analogue device : Ratio of the
change of output flow to the change of control flow at a given
point.

4.6.3.8 power gain : Ratio of the change of output power to
the change of control power at a given point.

4.6.3.6 gain en pression : Rapport de la variation de pres-
sion de sortie a la variation de pression d’entrée correspon-
dante, en un point donné.

4.6.3.7 gain en débit des éléments analogiques : Rapport
de la variation de débit de sortie a la variation de débit d’entrée
correspondante, en un point donné.

4.6.3.8 gain en puissance : Rapport de la variation de puis-
sance de sortie a la variation de puissance d’entrée correspon-
dante, en un point donné.

4.6.3.9 back pressure : See 2.2.4.11.

4.6.3.10 residufl pressure : Value of the output pressure in
the "off"”’ state of the device.

4.6.3.11 FAN-QUT ratio : Number of identical devices which
can be controlled by the output of a device.

4.6.3.11.1 serids ratio: Number of identical devices
mounted in serieg, which can be controlled by the output of a
device.

4.6.3.12 FAN-IN ratio : Number of control inputs available
on a device.

4.6.3.13 logic threshold : Minimum number of signals re-
quired at the inp{its of a multi-input device to change the out-
put condition.

4.6.3.14 acoustic noise : Spurious signals generated by\ex-
ternal acoustic disturbances.

4.6.3.15 signal{to-noise ratio : Ratio of the/value of the
signal to that of {he noise.

4.7 servo-valvg : Valve which accepts an analogue control
signal and provifles a corresponding analogue fluid power
output.

4.7.1 hydraulicd servo=valve : Valve which modulates
hydraulic output.

4.7.1.1 electro-
valve in which the input command is electrical.

4.7.1.2 mechanical hydraulic servo-valve : Hydraulic
servo-valve in which the input command is mechanical.

4.7.1.3 flow control hydraulic servo-valve : Hydraulic
servo-valve the primary function of which is the control of
output flow.

4.7.1.4 pressure control hydraulic servo-valve : Hydraulic
servo-valve the primary function of which is the control of
output pressure.
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4.6.3.9 contre-pression : Voir 2.2.4.11.

4.6.3.10 pression résiduelle : Valeur de 1a‘pressipn de sortie
d'un élément normalement relié a la pression de référence (en
général, la pression atmosphérique):

4.6.3.11 facteur pyramidat:;Nombre de compodants identi-
ques pouvant étre commandés par la sortie d’'un cpmposant.

4.6.3.11.1 facteur-série: Nombre de composantg identiques
montés en sériespouvant étre commandés par la|sortie d'un
composant.

4.6.3.12 cfacteur d'entrée : Nombre d'entrées de[commande
d’un comiposant.

416:3.13 seuil logique : Nombre minimal de signgux d’entrée
nécessaire pour commuter un élément a entrées multiples.

4.6.3.14 bruit acoustique : Signaux parasites engendrés par
des vibrations acoustiques externes.

4.6.3.15 rapport signal-bruit : Rapport entre la|valeur d'un
signal et celle du bruit.

4.7 servodistributeur; servovalve : Distributedr qui, sous
I'effet d'un signal de commande analogique, délivie une puis-
sance de sortie hydraulique ou pneumatique similaife a celle de
la commande.

4.7.1 servodistributeur hydraulique : Servodistributeur a
puissance hydraulique.

7+ t Servodis-
tributeur hydraulique dans lequel la commande d'entrée est
électrique.

4.7.1.2 servodistributeur hydromécanique : Servodistri-
buteur hydraulique dans lequel la commande d'entrée est
mécanique.

4.7.1.3 servodistributeur hydraulique de débit : Servodis-
tributeur hydraulique dont le réle principal est de moduler le
débit de sortie.

4.7.1.4 servodistributeur hydraulique de pression : Ser-
vodistributeur hydraulique dont le role principal est de moduler
la pression de sortie.


https://standardsiso.com/api/?name=1e00cbd903cec583c115803973c4d3b2

4.7.1.5 four-way valve : Multi-orifice variable flow control/
valve with supply, return and two control ports arranged so
that the valve action in one direction throttles supply to control
port A (2) and throttles control port B (4) to return. Reversed
valve action throttles supply to control port B, and throttles
control port A to return.

4.7.1.6 three-way valve : Multi-orifice variable flow contro/
valve with supply, return and one control port arranged so that
valve action in one direction throttles supply to control port and

1SO 5598-1985 (E/F)
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4.7.1.5 distributeur progressif a quatre voies : Distribu-
teur a quatre orifices principaux — alimentation, retour et deux
utilisations — disposés de telle sorte qu’une action dans un
sens donné sur I'appareil provoque I'ouverture progressive,
d’une part du passage entre I'alimentation et I'orifice d'utilisa-
tion A (2) et d"autre part de celui existant entre I'orifice d’utilisa-
tion B (4) et I'orifice de retour. Une action de sens opposé per-
mute les roles de A et B.

4.7.1.6 distributeur progressif a trois voies : Distributeur 3
trois orifices principaux — alimentation, retour et une utilisation
— disposés de telle sorte qu’une action dans un sens donné sur

reversed valve action throttles the control port to return.

4.7.1.7 twqg-way valve : Variable flow control valve with a
single throttling orifice between the two ports.

4.7.2 Construction features

4.7.2.1 forge motor : (See 6.5.3.) Used in the input stages of
servo-valves.

4.7.2.2 torque motor : (See 6.5.4.) Used in the input stages
of servo-valvgs.

4.7.2.3 hydfaulic amplifier : Fluid device which acts as an
amplifier. Hydraulic amplifiers may utilize sliding spools;
flapper-nozzlgs, jet pipes, etc.

4.7.2.4 stade : Hydraulic amplifier used in%a. ‘servo-valve.
Servo-valves may be single stage, two stage,_three stage, etc.

4.7.2.5 output stage : Final stage.of hydraulic amplification
used in a seryo-valve.

4.7.2.6 nozzle flapper- Nozzle and associated impingement
plate or disc,|which creates a variable gap thereby controlling
the flow rate |passing,through the nozzle.

I'appareil provoque I'ouverture progressive(dd passage entre
l'orifice d’alimentation et 'orifice d’utilisation.| Une action en
sens opposé provoque |'ouverture progressive du passage
entre 'orifice d’utilisation et le retour.

4.7.1.7 distributeur progressif'a deux voigs : Distributeur
permettant d’obtenir I'ouvérture (ou la fermetjire) progressive
entre les deux orifices.

4.7.2 Caractéristiques de construction

4.7.2.1 moteur force : (Voir 6.5.3.) Utilis§ pour la com-
mandecdes étages d'entrée des servodistributelrs.

47.2.2 moteur couple : (Voir 6.5.4.) Utilis pour la com-
mande des étages d'entrée des servodistributelrs.

4.7.2.3 amplificateur hydraulique : Disposjtif qui, a I'aide
d’'un fluide, agit comme amplificateur. Les| amplificateurs
hydrauliques peuvent utiliser des tiroirs, des palettes et
gicleurs, des déviations de jets, etc.

4.7.2.4 étage : Amplificateur hydraulique utillsé dans un ser-
vodistributeur. Les servodistributeurs peuvent étre a un, deux,
trois étages, etc.

4.7.25 étage de sortie: Dernier étage |d’amplification
hydraulique employé dans un servodistributeun

4.7.2.6 gicleur a palette : Palette oscillante qui crée une sec-
tion de passage variable par rapport a un gicleuf réglant ainsi le
débit qui passe dans celui-ci.

47127 orifice——\ o524

4.7.27 port-Seeh?24

4.7.3 Electrical characteristics

4.7.3.1 coil impedance : Complex ratio of coil voltage to coil
current at specified conditions. It is important to note that the
coil impedance may vary with signal frequency, amplitude and
other operating conditions, for example, due to back e.m.f.
generated by the moving armature.

4.7.3.2 coil resistance : D.C. coil resistance at a specified
temperature.

4.7.3 Caractéristiques électriques

4.7.3.1 impédance d'une bobine : Rapport complexe entre
la tension de la bobine et le courant correspondant dans des
conditions définies. |l est important de remarquer que I'impé-
dance de la bobine peut varier avec la fréquence du signal, les
conditions d’amplitude et autres conditions de fonctionne-
ment, par exemple celle provoquée par la tension induite due au
mouvement de I'armature.

4.7.3.2 résistance de la bobine : Résistance de la bobine en
courant continu a température donnée.
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4.7.3.3 dither: Low amplitude, relatively high-frequency
periodic electrical signal, sometimes superimposed on the
servo-valve input to improve system resolution. Dither is ex-
pressed by the dither frequency and the peak dither current
amplitude in milliamps. Percentage dither is the ratio of dither

amplitude to rated signal.

4.7.3.4 inputc

urrent; input signal : Effective current to the

valve which produces a given output.

4.7.3.3 signal de superposition : Signal périodique électri-
que de faible amplitude et de fréquence relativement élevée qui
est quelquefois superposé au signal d’entrée du servodistribu-
teur pour améliorer la résolution du systéme. Le signal de
superposition est exprimé par I'amplitude créte a créte et par la
fréquence du courant de superposition. Le pourcentage de
superposition est le rapport de I'amplitude du courant de super-
position a celle du courant du signal nominal.

4.7.3.4 courant d’entrée; signal d’entrée : Courant électri-
que appliqué a un servodistributeur correspondant a une sortie

4.7.3.5 quiesce
larity in each valv
producing zero g

4.7.3.6 rated c
of either polarity
specified for a pa

bnt current : Direct current of opposite po-
e coil when using a differential coil connection
utput.

urrent; rated signal : Specified input current
to produce rated flow. Rated current shall be
rticular coil connection (differential, series, or

parallel) and doep not include null bias current.

4.7.3.7 electrid

al control power : Power dissipation re-

quired for operatjon of the valve. Control power is a maximum

with full input sig
dependent of thg
for any conventi
tion (push-pull),
excess of the ele|
a result of the di

4.7.3.8 electric
quired for differe)
coil is equal and

4.7.3.9 total e
control power ar

4.7.3.10 valve
of control flow a

ynal and is zero with zero-input signal. It is in-
coil connection (series, parallel or differential)
nal two-coil operation. For differential opera-
the control power is the power consumed in
Ctrical quiescent power. This power change is
fferential current change.

al quiescent power : Power (dissipation re-
ntial operation when the currént-through each
opposite in polarity.

ectrical power : Sunt of the instantaneous
d the quiescent power.

polarity :<Rélationship between the direction
hd the direction of input current.

doennde

4.7.3.5 courant de repos: Courant contifu |[de polarité
opposée, appliqué dans chacune des bobines du sdrvodistribu-
teur montées en différentiel pour obtenir-tne sortig nulle.

4.7.3.6 courant nominal : Goyrant d’entrée donné de I'une
ou l'autre polarité pour produire’le débit nominal.| Le courant
nominal doit étre précisé qpour chaque branchement des bobi-
nes (différentiel, série od en paralléle) et ne doit pgs inclure le
courant de décalage‘de zéro.

4.7.3.7 puissance électrique de commande : lla puissance
électrique consommeée pour la commande du servodlistributeur.
La puissance de commande est maximale lorsqlie le signal/
d’entrée est maximal et est nulle (minimale) lorsque le signal
d’entrée est nul (minimal). Elle est indépendante ¢lu branche-

nient des bobines (série, paralléle, différentiel) pour tout
montage classique a deux bobines. Dans le cas du montage dif-
férentiel (push-pull), la puissance électrique de cofnmande est

la puissance consommeée en plus de la puissance él¢ctrique due
au courant de repos. Cette variation de puissance fésulte de la
variation du courant différentiel.

4.7.3.8 puissance électrique de repos : Puidsance con-
sommeée pour le fonctionnement différentiel lorsqup le courant
dans chaque bobine est égal et de polarité opposée.

4.7.3.9 puissance électrique totale : Somme des puissan-
ces électriques instantanées de commande et de repos.

4.7.3.10 polarité du servodistributeur : Relation entre le
sens d’écoulement du débit régulé et la polarité |du courant
d’entrée.

4.7.4 Steady-s

tate performance characteristics

4.7.4.1 control flow : Flow through the valve control ports.

4.7.4.2

rated flow (servo-valve) : Specified control flow cor-

responding to rated current at a specified valve pressure drop.
Rated flow is normally specified as no-load flow.

4.7.4.3 no-load control flow : Flow through the valve con-

trol ports when t

here is zero load pressure drop.

4.7.4 Caractéristiques de fonctionnement stationnaire

4.7.4.1 débit modulé : Débit traversant les orifices d’utilisa-
tion de |'appareil.

4.7.4.2 débit nominal (d'un servodistributeur); débit nor-
mal (d’'un servodistributeur) : Débit modulé défini correspon-
dant au courant nominal pour une pression différentielle dans
I'appareil définie. Le débit nominal est normalement défini
comme étant le débit sans charge.

4.7.4.3 débit modulé sans charge : Débit traversant les or/-
fices d'utilisation quand il n'y a pas de pression différentielle de
charge.
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4.7.4.4 loaded control flow : Flow through the valve con-
trol ports when there is /oad pressure drop.

4.7.45 flow curve : Graphical representation of control flow
versus input signal. This is usually a continuous plot of a com-
plete cycle between plus and minus rated signal valves at a
cycle rate which is unaffected by the valve dynamic
characteristics.

47.46 norm3 A—C
complete cycle)flow curve.

4.7.4.7 flow gain/lservo-valve) : Mean slope of the contro/
flow versus jinput sigha/curve in any specific operating region.
Three operating regions-are usually significant with flow control
servo-valvey :

— the hull region;
— the hormal region of flow(control;

— the fegion where flow saturatiop-effects may occur.

Where this ferm is used without qualificatieny it is assumed to
mean normdl flow gain.

4.7.4.8 symmetry : Degree of equality between the/servo-
valve normgl flow gain of one polarity and that of the reversed
polarity. Symmetry is measured as the difference in normal
flow gain g@f each polarity, expressed as percentage of thg
greater.

4.7.4.9 figw limit : Condition where control/ flow no longer
increases wjth increasing input signal.

steresis : Difference in the valve input signals re-
oduce the same valve output during a single cycle
of valve inplit signal when cycled at a rate below that at which
dynamic effects are important; it is expressed as a percentage
of the rated signal. Maximum hysteresis is normally indicated
and is the faximum difference in input signal occurring in a
cycle shown as a percentage of rated signal.

4.7.4.11 internal leakage (servo-valve) : Total internal valve
flow from pressure to return with zero control flow (usually
measured wi i
with input pressure and input signal.

4.7.4.12 null [quiescent] leakage : Total internal leakage
from the valve in the null (quiescent) position.

4.7.413 lap: In a sliding spool valve, the relative axial
position relationship between the fixed and movable flow
metering edges with the spool at nu/l.

4.7.4.13.1 zero lap : Condition where the fixed and movable
flow metering edges coincide with the spool at null, giving rise
to constant flow gain over the null and operational regions.

1SO 5598-1985 (E/F)

4.7.4.4 débit modulé avec charge : Débit traversant les ori-
fices d'utilisation quand il y a une pression différentielle de
charge.

4.7.45 courbe de débit : Représentation graphique du débit
modulé en fonction du signal d’entrée. C'est habituellement le
tracé continu obtenu au cours d'un cycle complet effectué
entre les valeurs positive et négative du signal nominal a une
vitesse nominale telle que le tracé ne soit pas affecté par les
caractéristiques dynamiques de |'appareil.

d d 0 he _de _deb moven . e de

de la courbe de débit obtenue au cours d'un

s points médians
cycle complet.

47.47 gain en débit (d'un servodistrjbuteur) : Pente
moyenne de la courbe du débit régulé en fonction du signa/
d’entrée dans une zone d’utilisation définie. Tjrois zones d'utili-
sation sont d'habitude significatives pour les gervodistributeurs
de débit :

— Ja zone du zéro;
— la zone moyenne de débit régulé;

— la zone ol des effets de saturation peyvent se produire.

Lorsque ce terme est utilisé sans précision, il et supposé repré-
senter le gain moyen en débit.

4.7.4.8 symétrie : Qualité d'égalité entre l¢ gain moyen en
débit pour un sens de fonctionnement et cellii obtenu pour le
sens inverse. On mesure la symétrie par la différence des gains
moyens en débit dans les deux sens, exprimé¢ en pourcentage
du plus grand.

4°7.4.9 débit limite : Débit obtenu lorsqud le débit modulé
n'augmente plus en fonction du signal d’entrge.

4.7.4.10 hystérésis : Différence des valeurs du signa/
d’entrée nécessaire pour obtenir une méme Valeur de la gran-
deur de sortie lors7d’un cycle complet du sigrfal d’entrée effec-
tué a une vitesse inférieure a celle pour laquelle les effets dyna-
miques sont importafts.-On indique en général I'hystérésis
maximale qui est la différence maximale ddéi signal d’entrée
obtenue lors d'un cycle. Elle)est exprimée ern] pourcentage du
signal nominal.

4.7.4.11 fuites internes (d'un Setvodistfibuteur) : Débit
interne total obtenu entre les orifices de pressipn et de retour, le
débit régulé étant n e mesurage est fait généralement avec
les orifices d'utilisation obturés). Le débit de fuite peut varier en

fonction du signal d’entrée et de la pression d’entrée.

4.7.4.12 fuites a zéro; fuites au repos : Fuites internes
totales de I'appareil en position zéro (ou de repos).

4.7.4.13 recouvrement : Dans un distributeur a tiroir, il défi-
nit la position axiale relative des arétes de réglage fixes et mobi-
les, le tiroir étant en position zéro.

4.7.4.13.1 recouvrement nul : Cas de recouvrement ou les
arétes de réglage fixes et mobiles coincident lorsque le tiroir est
en position zéro donnant un gain en débit constant autour du
zéro et des zones d'utilisation.
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4.7.4.13.2 overlap : Condition where the fixed and movable
flow metering edges do not coincide with the spool at nu// in
such a way that a relative displacement between the metering
edges shall occur before a flow path is created.

4.7.4.13.3 underlap : Condition where the fixed and movable
flow metering edges do not coincide with the spool at nul// in
such a way that a flow path exists across two or more metering
edges with the spool at null.

4.7.4.14 travel : Displacement of the valve spool in either

4.7.4.13.2 recouvrement positif : Cas de recouvrement ou
les arétes de réglage fixes et mobiles ne coincident pas lorsque
le tiroir est a zéro de telle maniére qu’un déplacement des arétes
devient nécessaire pour qu’'un débit apparaisse.

4.7.4.13.3 recouvrement négatif : Cas de recouvrement ou
les arétes de réglage fixes et mobiles ne coincident pas lorsque
le tiroir est a zéro de telle maniére qu’un passage permettant le
débit existe entre deux ou plusieurs arétes de réglage.

4.7.4.14 déplacement : Translation du tiroir de I'appareil,

direction relative|to.the geometric null.

4.7.4.15 openiphg : Distarce between the fixed and movable
flow metering edges, i.e. in“eghsidering the valve opening, ac-
count shall be tgken of the /ap!

4.7.4.16 flow ljnearity : Deviation Which exists between the

normal flow cur

normal flow gain.

tion and express|

4.7.4.17 load g
the control ports
higher of the tw
the lower to retu

and an idealized flowcarve of slope equal to
Linearity is defined as the-maximum devia-
d as a percentage of rated signal.

ressure drop : Differential pressure between

This is denoted as a positive pressure if the
b values is connected to supply pressuré @nd
n. A negative value implies that the highest of

the load pressufles is connected to return pressure and the

lower to supply.
posing load impl|
negative load pr¢
absorption of en

4.7.4.18 null:
control flow at z

Thus a positive pressure drop denotes an op-
ving a flow of energy to the actuator while a
ssure drop denotes an assisting load implying
ergy from the actuator.

[his relates to geometric null which is the zero
ero /oad pressure drop.

4.7.4.19 null bias : /nput signal required to bring the valve to

null, excluding th
cent of rated sig

47.420 null p

e effects of valve hysteresis, expressed as per-
hal.

ressure : Equalized pressure existing at both

control ports at

-

dans chaque sens, de part et d’autre de la position 2éro géomé-
trique.

4.7.4.15 ouverture : Distance entre les arétes|de réglage
fixes et mobiles. Pour déterminer I'ouverture de I'gppareil, on
doit tenir compte du recouvrement.

4.7.4.16 linéarité en débit : Ecart qui existe entre la courbe
de débit moyen et la courbe du débit idéale dont la|pente serait
égale au gain moyen en débit. On définit la /inéarité par I'écart
maximal et on I'exprime en pourcentage du signal| nominal.

4.7.4.17 pression différentielle de charge : Djfférence de
pression mesurée entre les orifices d'utilisation. Elld est positive
si la plus grande des deux valeurs est relative a I'ytilisation en
communication avec |'alimentation et si la plus falble est rela-
tive a l'utilisation en communication avec le retgur. Elle est
négative si la plus grande des deux valeurs est relatipve a |'utilisa-
tion en communication avec le retour et si la plus f]ible est rela-

tive a l'utilisation en communication avec I'alimentation. Dans
le cas/d’une pression de charge positive, la charge gst résistante
et le récepteur absorbe de I'énergie tandis que dans|le cas d'une
pression de’charge négative, la charge est motrice et le récep-
teur restitue‘de Jénergie.

4.7.4.18 zéro : Valeur correspondant au zéro géométrique
pour lequel le débit régulécest nul lorsque la pressign de charge
est nulle.

4.7.4.19 décalage du zéro : Signal d’entrée nécgssaire pour
mettre au zéro en excluant les‘effets de I'hy§térésis. On
I'exprime pourcentage du signal nominal,

4.7.4.20 pression au zéro : Pressions d’égales| valeurs qui

existent-aw—dew—orfices-d utilisation-en—positionzéro.

4.7.4.21 null region : Region about nul/ where the flow gain

is effected by pa

rameters such as /ap and internal leakage.

4.7.4.22 null shift: Change in null bias expressed as a
percentage of rated signal. Null shift may occur with changes in
supply pressure, temperature and other operating conditions.

4.7.4.23 supply pressure; system pressure : Pressure (fre-
quently at nominally constant value) at the supply port of the
valve.
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4.7.4.21 zone du zéro; zone morte : Zone autour du zéro
ou le gain en débit est modifié par certains paramétres tels que
recouvrement, fuites internes.

4.7.4.22 dérive du zéro : Variation du décalage du zéro
exprimé en pourcentage du signal nominal. La dérive du zéro
peut étre due a des variations de la pression d’entrée, de la tem-
pérature et a d'autres conditions d’utilisation.

4.7.4.23 pression d’alimentation; pression de circuit:
Pression a l'orifice d'alimentation du servodistributeur (a fré-
quemment une valeur nominale constante).
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4.7.4.24 return pressure; back pressure : Pressure at the
return port of the valve.

4.7.4.25 control pressure : Pressure existing at either con-
trol port, which is normally variable between supply pressure
and return pressure.

4.7.4.26 valve pressure drop: Sum of the differential
pressures across the control orifices of the output stage. Valve
pressure drop will equal the supply pressure minus the return
pressure minus the fload pressure drop.

1SO 5598-1985 (E/F)

4.7.4.24 contre-pression; pression de retour : Pression a
I'orifice de retour du servodistributeur.

4.7.4.25 pression d'utilisation : Pression qui existe a 'un ou
l'autre des orifices d'utilisation. Elle peut avoir une valeur com-
prise entre la pression d’entrée et la pression de retour.

4.7.4.26 chute de pression interne : Somme des pressions
différentielles a travers les passages de I'étage de sortie. Elle est
égale a la pression d’alimentation moins la pression de retour,

moins la chute de pression due a la charge.

4.7.4.27 pllessure gain (servo-valve) : Change in /oad
pressure drop perdnit input signal with zero control flow (con-
trol ports blpcked)? Pressure gain is specified as the average
slope of the|curve of load pressure drop versus input signal in
the defined f{egion.

4.7.4.28 repolution : Incrementlof input signal required to
produce a change in valve output at a.specified signal level, ex-
pressed as a|percentage of rated signal. (Resolution is normally
specified as the minimum signal required to_cause either an in-
crease or a decrease of valve output. If these sighals differ, the
larger of the|two should be quoted.

4.7.4.29 threshold : Change of input signal required to pro-
duce a revergal in valve output at null, expressed as a percen-
tage of rateq signal.

4.7.5 Dyn3amic performance characteristics

4.7.5.1 frefquency response : Complex ratio of contro/ flow
to input signal as the current is varied sinusoidally over a range
of frequencig¢s. Frequency response is normally measured with
constant ingut signal amplitude and zero /oad pressure drop,
expressed a$ amplitude ratio and phase lag. Valve frequency
response nmpay vary with the input signal amplitude,
temperature| supply pressure and other operating conditions.

4.7.5.2 amplitude ratio : Ratio of the contro/ flow amplitude
to sinusoida| /input signal amplitude at a particular frequency,

4.7.4.27 gain en pression (pour un se
Variation, par unité du signal d’entrée, de la c|
due a la charge, avec un débit modulé nul (o1
obturé). Le gain en pression est caractéri
moyenne de la courbe de la chute de pressio
déterminée.

4.7.4.28 sensibilité : Accroissement du
nécessaire pour produire une modification dd
sortie de I'appareil & un niveau défini du sig
pourcentage du signal nominal. La sensibilité
caractérisée par le signal minimal nécessaire
soit une augmentation, soit une diminution de
tien du distributeur. Si ces signaux différent, |
deux devra étre obtenu.

4.7.4.29 seuil : Variation du signal d’entrée
produire une inversion de la grandeur de sortié

vodistributeur) :
hute de pression
ifice d'utilisation

€ par la pente
h dans une zone

signal d’entrée

la grandeur de
nal, exprimé en
bst normalement
pour provoquer
a grandeur «sor-
e plus grand des

nécessaire pour
de I'appareil en

position zéro, exprimée en pourcentage du signal nominal.

4.7:5 i«Caractéristiques de fonctionnemenit dynamique

4.7.5.1 réponse en fréquence : Rapport

grandeur de sortie du débit modulé au signal d|
d'une facon sinusoidale dans une certaine gar
ces. La réponse er/fféquence est mesurée ng
un signal d’entrée d’amplitude constante et a\

complexe de la
entrée, qui varie
hme de fréquen-
rmalement avec
ec une chute de

pression, due a la chargg, nulle. Elle est expiimée en rapport

d’amplitude et en déphasage< Elle peut varier
du signal d’entrée, la température,.la pression
autres conditions d’utilisation.

4.7.5.2 rapport d’amplitude : Rapporb de

avec I'amplitude
t/'alimentation et

I"amplitude du

débit modulé a I"'amplitude du signal d’entrég

sinusoidal pour

normalized by using a specified low frequency as datum at the
same input signal.

4.7.5.3 phase lag : This is a measure of the instantaneous
time by which the sinusoidal output follows the sinusoidal input
signal at a specified frequency. This is usually expressed in
degrees as the vector angle between input and output.

4.7.5.4 response time : See 4.0.7.1.

4.7.5.5 transfer function : Differential equation in Carson
notation or using the Laplace operator, which uniquely
describes the relationship of the controlled flow to the /nput
signal at zero load.

une fréquence particuliere; normalement on utilise une basse
fréquence définie comme référence du méme signal d’entrée.

4.7.5.3 déphasage : Mesure de l'intervalle de temps compris
entre la grandeur de sortie sinusoidale et le signal d’entrée sinu-
soidal & une certaine fréquence. C'est I'angle compris entre les
grandeurs d’entrée et de sortie en représentation vectorielle.

4.7.5.4 temps de réponse : Voir 4.0.7.1.

4755 fonction de transfert : Equation différentielle en
notation Carson ou a I'aide de I'opérateur de Laplace qui décrit
uniquement la relation entre le débit modulé et le signal
d’entrée sous charge nulle.
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5 Energy transfer and conditioning
equipment

5.0 General

5.1 Energy sources

5.1.1 power supply : Energy source which generates and
maintains a flow of fluid under pressure.

5 Appareils de transfert de I'énergie et
de conditionnement des fluides

5.0 Généralités
5.1 Source d’énergie

5.1.1 source de pression : Source d’'énergie qui fournit et
maintient un fluide sous pression.

5.2 Conduites—orifices-etraceordements

5.2 Flowlines—peorts-and-connections

5.2.1 flowlines : Pipelines (conductors) for transferring the
working fluid.

5.2.1.1 rigid tyibes; semi-rigid tubes : Pipelines (conduc-
tors) of metal or|plastic, used for,donnecting fixed assemblies.

5.2.1.2 flexiblé hose : Flexible pipeline_{conductor) usually
of wire reinforcefd rubber or plastic.

5.2.1.3 working line; feed line : Main pipelines’ (conduc-
tors) used for the transfer of fluid power.

5.2.1.4 pump iphletline : Pipe connected to the infet port of a
pump and carrying the supply of working fluid to the pump.

5.2.1.5 return [line : Pipe to return the working fluid to the
reservoir.

5.2.1.6 exhaust line : Pipe to transfer the gas to exhaust.

5.2.1.7 make-uip line; replenishing line : Pipeline (conduc-
tor) to supply wdrking fluid to a circuit to make up losses as re-
quired.

5.2.1.8 pilot control line : Pipe through which control fluid

to the reservoir.

5.2.1.10 bleed line : Line through which air is purged from
pipes containing liquid.

5.2.2 connection; fitting : Leakproof device to connect
pipelines (conductors) to one another, or to equipment.

5.2.2.1 male thread : Connection with external thread.

5.2.2.2 female thread : Connection with internal thread.

5.2.1 conduites : Canalisations dans laquelle [s'écoule le
fluide qui transmet I'énergie.

5.2.1.1 conduites rigides; conduites semi-rigides : Con-
duites métalliques ou plastiques utilisées pouf la liaison
d’ensembles fixes.

5.2.1.2 conduite souple : Conduite en élastofére ou en
plastique, renforcée par une tresse généralement souple ou en
armature.

5.2.1.3 conduite de travail; conduite d’alimentation :
Conduite principale dans laquelle circule le fluide §nergétique.

5.2.1.4 conduite d’aspiration : Conduite relié¢ a I'orifice
d’entrée d'une pompe dans laquelle circule le fluigle d’alimen-
tation.

5.2.15/_conduite de retour : Conduite ramenan{ le fluide de
travail au’ réservoir.

5.2.1.6 conduite,d'évacuation : Conduite amerjant le gaz a
I'échappement.

5.2.1.7 conduite de ‘gavage; conduite de néalimenta-
tion : Conduite amenant dams_un circuit la quant(té de fluide
nécessaire pour éviter toute cavitation ou compensar les pertes.

5.2.1.8 conduite de pilotage : Conduite dans Jaquelle cir-
cule le fluide de commande des appareils‘de distrijution ou de
régulation.

: Conduite

ramenant les fuites internes au réservoir.

5.2.1.10 conduite de purge : Conduite collectant les purges
d’air d’un circuit hydraulique.

5.2.2 raccordement; raccord : Dispositif de liaison étanche
des canalisations entre elles ou avec les appareils.

5.2.2.1 filetage extérieur (male) : Raccordement avec file-
tage extérieur sur |'appareil.

5.2.2.2 filetage intérieur; taraudage : Raccordement avec
filetage intérieur (taraudage) dans I'appareil.
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5.2.2.3 threaded union : Straight connector or adaptor with
male or female threads.

5.2.2.4 compression fitting : Type of fitting in which the
connection is made with the aid of a tubing nut and compres-
sion ring which does not require any sealing compound or other
method of securing. Fittings may be threaded male or female.

5.2.2.5 flared fitting : Type of fitting in which the connec-
tion is made with the aid of a tubing nut and a special tool
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5.2.2.3 manchon; mamelon : Raccordement réalisé au
moyen d’une piéce intermédiaire taraudée ou filetée aux extré-
mités.

5.2.2.4 bague de compression : Assemblage du raccord
sur un tube avec un écrou raccord et une bague de compres-
sion dont la portée assure |'étanchéité. L'extrémité du raccord
peut étre filetée ou taraudée.

5.2.2.5 collet mandriné : Assemblage du raccord sur un
tube avec un écrou raccord serré sur |'extrémité mandrinée du

which expahds the end of the tubing to provide a seal against
the end of fhe fitting which does not require any sealing com-
pound and ay.bg threaded male or female.

5.2.2.6 tallpiece : Fittifig inserted into a flexible tube and
secured.

5.2.2.7 flgnge connection : Gonhection consisting of a pair
of flanges (pealed) one on each component to be connected.

5.2.2.8 quick release coupling : Connection which may be
joined or separated without the use of tools. This.connection
may or may not contain an automatic shut-offivalve. (See
5.2.2.12.)

5.2.2.8.1 quick release coupling, bayonet (claw) type :
Quick releade coupling which is connected by a quarter turn of
one part with respect to the other.

5.2.2.8.2 quick release coupling, breakaway (pull-break)
type : Quigck release coupling which provides automatic
separation ¢f the coupling halves when a predetermined axial
force is applied.

5.2.2.9 rotary connection [jointl : Connection which per-
mits continfious rotation at the junction between pipelines.

5.2.2.10 ivel connection [joint] : Connection which per-
mits angular displacement of pipelines at the point of connec-
tion but dogs not permit continuous rotation.

tube dont la portée assure I'étanchéité. L'exttémité du raccord
peut étre filetée ou taraudée.

5.2.2.6 about : Raccord inséré dans un tuyj
il est assujetti par un mode de fixation appro

au flexible auquel
prié.

5.2.2.7 bride de raccordement : Raccordement obtenu par

I'assemblage étanche de deux brides sern
I'autre, situées sur chacun des appareils a ra

5.2.2.8 raccord rapide : Dispositif comprg
male et un élément femelle qui permet de réali

fes l'une contre
ccorder.

nant un élément
ber sans outillage,

le raccordement de conduites (généralement souples) entre

elles. Ce raccord peut comporter ou non un
(voir 5.2.2.12).

5.2.2.8.1 raccord universel a griffes : Ra
le verrouillage et le déverrouillage des deux élg

clapet de retenue

tcord rapide dont
ments de raccor-

dement sont assurés par la rotation de griffes d’'un quart de

toun.

5.2.2.8.2 _raccord rapide a désaccouple
que : Raccordyrapide dont la séparation des
obtenue automatiquement sous I'effet d'un
miné.

5.2.2.9 raccord rotatif :)Raccordement per
tion continue au point de jorction des cond(

5.2.2.10 raccord pivotant : Raccordemer|
débattement des conduites au point.de-racco
une rotation continue.

ment automati-
eux éléments est
pffort axial déter-

mettant une rota-
ites.

t permettant un
dement mais pas

5.2.2.11 telescopic connection [joint] : Joint consisting of
two tubes sliding longitudinally one within the other, to convey
the working medium to the equipment.

5.2.2.12 self-sealing coupling : Connection which when
disconnected, automatically seals one or both lines.

5.2.2.13 spherical joint: Pipe junction allowing relative
movement in any direction about a point.

5.2.2.14 cross fitting : Four-port fitting in the form of a
cross.

5.2.2.11 raccord téléscopique : Dispositif constitué par
deux tubes coulissant longitudinalement I'un dans I'autre tout
en assurant I'étanchéité. '

5.2.2.12 coupleur auto-obturant : Raccordement de con-
duites qui assure la fermeture automatique de l'une ou des
deux conduites lorsqu'il est débranché.

5.2.2.13 raccord a rotule : Liaison de conduites permettant
un mouvement relatif dans toute direction autour d'un point.

5.2.2.14 raccord en croix; croix : Raccordement cruciforme
a quatre orifices.
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5.2.2.15 elbow fitting : Fitting shaped to form an angle be-
tween mating lines and having a connection port at each end.
The angle is always 90°, unless otherwise stated.

5.2.2.16 reducer fitting : Fitting having a smaller connection
port at one end than the other.

5.2.2.17 tee fitting : Thrée-port fitting in the form of a " T".

5.2.2.15 raccord coudé; coude : Raccordement formant un
angle entre les conduites a relier. Sauf spécification contraire,
cet angle est de 90°.

5.2.2.16 raccord réduit; réduction : Raccordement ayant
un orifice de raccordement plus petit & une extrémité qu’a
I"autre.

5.2.2.17 raccord en té; té : Raccordement a trois orifices
ayant la forme d'un té.

5.2.2.18 union|fitting : Fitting which permits pipes to be
joined and separgted without requiring the pipes to be rotated.

5.2.2.19 "Y" figting : Three=port fitting in the form of a "Y"".

5.2.2.20 take-dff point : Auxiliary /Connection on units or
pipes for fluid supply or measurement.

5.2.3 flow path; gallery : Passage through which fluid flows
within a device.

5.2.4 port: Tefminus of a fluid passage in a component to
which can be cofnected pipelines for the transmission of fluid
to or from the cgmponent.

5.2.4.1 pilot [dontrol]l port : Port which provides passage
for a control fluid.

5.2.4.2 inlet pdrt; input port; supply port : Port which pro-
vides a passage {or the inlet flow.

5.2.4.3 output|port; outlet port; service port : Port which
provides a passage for the outlet flow.

5.2.4.4 air exhpust port : Port which provides passage to
the atmosphere.

5.2.4.5 return port : Port through which the working fluid
passes to the reservoir.

5.2.4.6 drainp :
vides passage to the reservoir.

5.2.4.7 air bleed : A device for purging air from a system or
component containing hydraulic fluid.

5.2.4.8 air-line drain port : Port which enables liquid to be
drained from pneumatic circuits.

5.2.4.9 area of port; area of gallery : Minimum area of fluid
passage through port.

5.2.4.10 manifold port: Connection made through a
mounting face.
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5.2.2.18 raccord union; union : Raccordement|permettant
I'assemblage et la séparation de conduites sans négessiter leur
rotation.

5.2.2.19 raccord en Y : Raccordement a trois| orifices en
forme de Y.

5.2.2.20 prise : Raccordement auxiliaire sur appateils ou con-
duites pour prélevement de fluide ou mesurage.

5.2.3 voie; canal : Passage dans lequel le fluigle circule a
I'intérieur d'un appareil.

5.2.4 orifice : Extrémité d'un conduit interne d{un appareil
sur laquelle peuvent étre raccordées les conduites|d’ entrée ou
de sortie du fluide.

5:2.4.1 orifice de commande; orifice de pilotgge : Orifice
par_lequel pénétre le fluide correspondant au signal de
commande.

5.2.4.2 orifice d’alimentation; orifice d'entrge : Orifice
par lequel pénétre le fluide alimentant un appareil.

5.2.4.3 orifice de’sortie : Orifice par lequel s'écqule le fluide
d'un appareil.

5.2.4.4 orifice d'évacuation; orifice d'échappement
d‘air : Orifice qui offre un passage‘vers 'atmosphgre.

5.2.4.5 orifice de retour : Orifice al.travers duquel le fluide
retourne au réservoir.

5 duquel les

0

fuites internes retournent au réservoir.

5.2.4.7 purge d‘air : Dispositif servant a éliminer I'air des
conduites hydrauliques.

5.2.4.8 orifice de purge d’eau : Orifice permettant d’éva-
cuer |'eau des circuits pneumatiques.

5.2.49 aire de I'orifice; aire de passage : Section minimale
de l'orifice dans lequel passe le fluide.

5.2.4.10 orifice-collecteur : Liaison faite au travers d'une
face de montage.
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5.2.4.11 Port connection

5.2.4.11.1 threaded port : Port arranged to accept screw
thread connections.

5.2.4.11.2 flanged port : Port arranged to accept flanged
connections.

5.3 reservoir; receiver : Container for storing the working
fluid of a power system.
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5.2.4.11 Orifice de raccordement

5.2.4.11.1 orifice fileté; orifice taraudé : Orifice usiné pour
recevoir des raccords vissés.

5.2.4.11.2 orifice pour bride : Orifice aménagé pour recevoir
des brides de raccordement.

5.3 réservoir : Récipient destiné 8 emmagasiner le fluide uti-
lisé dans une transmission.

5.3.1 recelivers: Vessels for storing air or gas under
pressure.

5.3.1.1 main receivery(pneumatic) : Receiver which is in-
stalled at thg outlet port of thé,compressor to provide for fluc-
tuation in dpmand.

5.3.1.2 auxiliary receiver (pneumatic) : Receiver which is in-
stalled in the system to supply local demands.

5.3.1.3 capacitor : Device capable of storing a-signal at a
specific point in a fluidic control circuit.

5.3.2 atmpspheric reservoir : Reservoir for storing liquid at
atmospheri¢ pressure.

5.3.3 pregsure-sealed reservoir : Reservoir sealed for stor-
ing fluids af above atmospheric pressure.

534 sealﬁd reservoir : Reservoir sealed for storing fluid
isolated frofn atmospheric conditions.

5.3.5 resdrvoir fluid capacity : Maximum permitted volume
of working [fluid which can be stored in a specified reservoir.

5.3.6 resdrvoir expansion capacity : Volume of gas above
the maximum liquid capacity level to allow for volume changes,
caused by femperature increases etc.

5.3.1 réservoir d'air : Récipient destiné a [emmagasiner de
I"air ou un gaz sous pression.

5.3.1.1 réservoir principal a air : Réservoil placé a la sortie
du compresseur pour régulariser le débit a I'dtilisation.

5.3.1.2 réservoir auxiliaire a air: Réservoir placé sur la
canalisation pour régulariser les fluctuations| locales de con-
sommation.

5.3.1.3 capacité : Enceinte pouvant emmadasiner un volume
relativement faible de fluide en un point partidulier dans un cir-
cuit de commande pneumatique.

5.3.2 réservoir a I'air libre : Réservoir servant & emmagani-
ser le liquide a la pression atmosphérique.

5.8.3 réservoir sous pression : Réservoir §tanche servant a
emmagasiner le fluide sous une pression supgrieure a la pres-
sion‘atmesphérique.

5.3.4 réservoir étanche : Réservoir ferm¢ pour isoler de
I'ambiance atmosphérique le fluide qu’il contient.

5.3.6 contenance du réservoir : Volume Taximal de fluide
utilisable qui peut étre emmagasiné dans un réservoir déter-
miné.

5.3.6 volume d’expansion dun. réservojr : Volume d'air
au-dessus du niveau maximal du fluide pernLettant des varia-
tions de volume de celui-ci résultant d“ufje_adgmentation de la
température ou de toute autre cause.

5.3.7 tank (deprecated) : See reservoir.

5.3.8 breather capacity : Measure of air flow rate through
an air breather.

5.4 accumulator : Device for storing hydrostatic energy and
subsequently releasing it to do useful work.

5.4.1 hydraulic accumulator : Accumulator containing a
fluid under pressure and capable of storing hydrostatic energy
to do useful work.

5.3.7 bache (terme a éviter) : Voir réservoir .

5.3.8 aptitude d’emploi d'un reniflard : Valeur du débit
d'air qui peut passer a travers un reniflard.

5.4 accumulateur : Appareil destiné & emmaganiser de
I'énergie hydrostatique et capable de la restituer sous la méme
forme.

5.4.1 accumulateur hydraulique : Accumulateur conte-
nant un fluide sous pression et capable d’emmagasiner et de
restituer de |'énergie hydrostatique.
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5.4.2 spring-loaded accumulator : Hydraulic accumulator
in which the fluid is subjected to pressure by a spring-loaded
piston.

5.4.3 weight-loaded accumulator : Hydraulic accurnulator
in which the fluid is subjected to pressure by the gravitational
force acting upon weights being transmitted to the fluid via a
piston.

5.4.3.1 gas-loaded accumulator : Hydraulic accumulator
with or without separator in which the fluid is pressurized using
the compressibilfty_of an inert gas, nitr
and gas may be [$eparated by bladder, diaphragm or pvston

5.4.3.2 gas-logded transfer\type accumulator: Gas-
loaded accumulator for use with/additional gas capacity con-
“tained in one or nore supplementary,gas bottles connected to
the gas side of the transfer accumulator by a common pipeline.

5.5 Conditioning of compressed air

5.5.0 General

Terms which apply to the quality, drying, filtration and lubrica-
tion of pneumatjc supply.

5.5.1 air contamination : Contaminants in the air supplied
to a system or device (see 10.4).

5.5.1.1 solid dontamination : Contamination in solid form
expressed as pefcentage of solid particles per unit of mass.

5.5.1.2 liquid gontamination : Contamination in liquid form
expressed in terns of mass per mass of supplied air or gas.

5.5.1.3 vapouf{ contamination : Contamination in vapour
form expressed|in terms of mass per mass at the specified
operating tempsdrature.

5.5.1.4 envirohmental contamination: Contamination
from the environ r in ter t ma

5.4.2 accumulateur a ressort : Accumulateur hydraulique
dans lequel le fluide est maintenu sous pression au moyen d’un
piston sur lequel agit un ressort.

5.4.3 accumulateur a poids : Accumulateur hydraulique
dans lequel le fluide est maintenu sous pression au moyen d’un
piston sur lequel agit un poids.

5.4.3.1 accumulateur hydropneumatique : Accumulateur
hydraulique avec ou sans séparateur, dans lequel le fluide est

i i i e compres-
sibilité des gaz. Les gaz utilisés sont des gaz inertds, azote par
exemple. Le fluide et le gaz peuvent étre séparés au moyen
d’une vessie, d'une membrane ou d’un piston.

5.4.3.2 accumulateur hydropneumatique |transfert :
Accumulateur hydropneumatique qui comporte des capacités
de gaz additionnelles sous forme de un ou plusieufs récipients
supplémentaires séparés, reliés au coté gaz de I'agcumulateur
transfert par une tuyauterie commune.

5.5 Traitement de lI'air comprimé

5.5.0 Généralités

Termes qui s’appliquent a la qualité de I'air comprimé d’alimen-
tation, déshydratation, lubrification, filtration.

5:5.1 pollution de l'air : Polluants présents daps I'air d'ali-
mentation d'un appareil ou d’un circuit (voir 10.4)].

5.5.1.1 pollution solide : Pollution sous forme splide donnée
en pourcentage,de particules solides par unité de jmasse.

5.5.1.2 pollution‘iquide : Pollution sous forme liquide expri-
mée par le rapport de la/masse d'impuretés et de 1§ masse d'air
ou de gaz d’alimentation.

5.5.1.3 pollution gazeuse : Po/lution sous forme gazeuse
exprimée par le rapport des massés a-la températlire de fonc-
tionnement désirée.

5.5.1.4 pollution environnante : Pollutign’de [I'environne-
ment exprimée en pourcentage de masse d'impurgtés.

per unit mass of the ambient air.

5.56.2 air filter : Device the primary function of which is the
retention of contaminants from compressed air and also the
removal of free water.

5.56.2.1 filter types : See 5.8.1.

5.5.2.2 filter element : See 5.8.2.

5.5.2.3 clogging : See 5.8.3.

5.5.2.4 filter performance : See 5.8.4.
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5.5.2 filtre a air : Appareil dont la fonction principale est de
retenir les polluants et I'eau contenus dans I'air.

5.5.2.1 types de filtres : Voir 5.8.1.

5.5.2.2 élément filtrant : Voir 5.8.2.

5.56.2.3 colmatage : Voir 5.8.3.

5.5.2.4 caractéristiques des filtres : Voir 5.8.4.
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5.5.3 separator : Device to isolate contaminants by physical
properties other than size.

5.5.4 water trap : Device fitted at a specific point in the in-
stallation in order to collect moisture and possibly other im-
purities.

5.5.5 oil remover : Separator which removes oil from com-
pressed air.

5.5.6 separator drain-valve : Device whereby solid or liquid

1SO 5598-1985 (E/F)

5.5.3 séparateur : Appareil qui isole les polluants suivant

leurs propriétés physiques autres que dimensi

5.5.4 séparateur d’eau : Dispositif placé en
tallation, destiné a recueillir les condensats et
possibles.

ionnelles.

un point de l'ins-
autres impuretés

5.5.5 déshuileur : Séparateur destiné a retenir des gouttes

d'huile contenues dans I'air comprimé.

5.5.6 purgeur : Dispositif permettant d’évacuer les impuretés

impurities which have collected in the installation can be
removed. May be actuated automatically or manually.

dryer : Device for reducing the moisture vapour
he working_medium.

5.5.7 air
content of

5.56.7.1 refrigerant type ‘dryer : Moisture is separated by
lowering th¢ air temperature by’pieans of a refrigeration com-
pressor and| heat exchanger.

55.7.2 dericcant type dryer : Moisture is separated by
using the aglsorptive properties of special‘edmpounds.

5.5.7.3 deliquescent type dryer : Moisture is separated by
using the gbsorptive properties of special hygroscopi¢-com-
pounds.

5.5.7.4 regenerative type dryer : Capacity of the dryer to
separate maqisture can be restored without replacing the drying
compound.

5.5.7.4.1 heat regeneration : Application of heat to the
saturated drying compound is used to drive off collected
moisture.

5.5.7.4.2 heatless regeneration : Air, previously dried at
pressure, is|expanded to atmospheric pressure and allowed to
flow through the saturated compound to drive off collected
moisture.

liquides ou solides recueillies en un point de I'installation, il peut

étre automatique ou commandé.

5.5.7 déshydrateur d’air : Appareil perme
degré hygrométrique de l'air.

tant d’abaisser le

5.5.7.1 déshydrateur a réfrigération : Oéshydrateur d’air
dans lequel I'humidité est diminuée par abaisgement de la tem-

pérature de I'air dans un échangeur thermigy

e a réfrigération.

5.6.7.2 dessiccateur; déshydrateur a abgorption : Déshy-
drateur d’air dans lequel la séparation de I'hymidité se fait en

utilisant les propriétés d'absorption d’un con

5.5.7.3 déshydrateur a hygroscopie méd

posé spécial.

anique : Déshy-

drateur d‘air dans lequel la séparation de I'hyimidité se fait en

utilisant les propriétés d’absorption d'un
scopique.

composé hygro-

5.6.7.4 déshydrateur a régénération : Déshydrateur d’air
dans lequel I'efficacité du déshydrateur pelit &tre améliorée

sans remplacer le composé déshydratant.

5.56.7.471

régénération par chaleur : Systeme de régénéra-

tion dans’leguel la chaleur élimine I'eau du cogmposé déshydra-

tant.

5.5.7.4.2 régénération avec échauffe

ment réduit :

Systéme de régénération-dans lequel I'air primitivement assé-
ché sous pression est détendu a la pression atmosphérique et

dirigé & travers le composéJsaturé pour en
accumulée.

rainer I’humidité

ntroduire dans le

5.5.8 lubr{cator : Device which introduces a quantity (which 5.5.8 lubrificateur : Appareil qui pefmet d’
may or nof be controllable) of lubricant into the working fluide utilisé une certaine quantité (réglable pu non) de lubri-
medium. fiants-

5.6 heat exchangers : Devices which lower, maintain or
raise the temperature of the working medium by heat exchange
with another fluid.

5.6.1 cooler : Device which extracts heat from the working
medium.

5.6.2 heater : Device which adds heat to the working
medium.

5.6.3 temperature controller : Device which maintains the
fluid temperature within prescribed limits.

5.6 échangeurs de chaleur : Appareils qui abaissent, main-
tiennent ou augmentent la température du fluide utilisé, par

échange de chaleur avec un autre fluide.

5.6.1
leur du fluide utilisé.

5.6.2
leur au fluide utilisé.

5.6.3

refroidisseur : Appareil qui permet de retirer de la cha-

réchauffeur : Appareil qui permet d’ajouter de la cha-

régulateur de température : Dispositif qui maintient

la température du fluide entre les limites prescrites.
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5.7 Silencer

5.7.1 hydraulic silencer : Device to reduce liquid borne
noise by attenuation of hydraulic pulsations.

5.7.2 pneumatic silencer : Device to reduce the noise level
of intake or exhaust.

5.8 hydraulic filter : Device the primary function of which is
the retention of insoluble contaminants from a fluid. (See

5.7 Silencieux

5.7.1 silencieux (hydraulique) : Dispositif dont le but est de
diminuer le bruit transmis par le liquide, par atténuation des pul-
sations hydrauliques.

5.7.2 silencieux (pneumatique) : Dispositif destiné a réduire
le niveau de bruit a I'admission ou a I'échappement.

5.8 filtre hydraulique : Appareil dont la fonction principale
est de retenir le polluant insoluble d'un fluide hydraulique. (Voir

10.4.1.)
5.8.1 Filter types

5.8.1.1 full-flow filter : Filter which provides no alternative
flow path around| the filter element,

5.8.1.2 full-flow filter with bypass/~Full-flow filter which
provides an altefnative flow path around~the filter element
when a preset differential pressure is reachéed.

5.8.1.3 full-flow filter with filtered bypass : Fdll-flow filter
in which bypass flow is filtered through a reserve element.

5.8.1.4 duplex [filter : Assembly of two filters with val¥ing
for selection of fyll flow through either or both filters.

5.8.1.5 two-stdge filter : Filter having two filter elements in
series.

5.8.1.6 spin-on| filter : Filter with an element sealed in its
own pressure housing for independent mounting to the
hydraulic system

5.8.1.7 centrifygal type filter : Filter in which separation of
contaminants ocgurs when the fluid is accelerated in a circular
path.

5.8.1.8 coalesding type filter : Filter in which separation of
contaminants ocdurs due to the difference in wetting properties
on a particular gorous medium leading to liquid particles in
suspension unitirlg into particles of greater volume.

5.8.1.9 straineq_: Coarse filter usually of woven wire con-

10.4.1.)
5.8.1 Types de filtres

5.8.1.1 filtre a passage intégral : Filtre dans leqel le fluide
ne trouve pas d’autre passage qu’a travers /’élémeft filtrant.

5.8.1.2 filtre a dérivation; filtre bipasse : Filtre[permettant
un passage secondaire du liquide qui n’est pas filtr lorsque la
pression différentielle dépasse une valeur déterminge.

5.8.1.3 filtre a dérivation filtrée : Filtre 4 dérivation dont le
fluide dérivé est filtré par un élément supplémentaife.

5.8.1.4 filtre double : Ensemble constitué par ddux filtres et
par les éléments de distribution permettant d’utiliser|l’'un des fil-
tres ou les deux.

5:8.1.5 filtre a deux étages : Filtre comportant deux é/é-
ments, filtrants montés en séries.

5.8.1.6 “filtre amovible : Filtre comportant un g/ément fil-
trant avec sorvpropre carter de pression permettanf un rempla-
cement facile’suf un circuit hydraulique.

5.8.1.7 filtre centrifuge : Filtre dans lequel la séparation des
polluants est obtenue lorsque le fluide est accéléré [par un che-
minement circulaire.

5.8.1.8 filtre coalescent : Filtredans lequel la séparation des
polluants est due aux propriétés de mouillage sur un médium
poreux. Les particules liquides en suspénsion adhgrent et for-
ment des particules de plus grand volume,

5.8.1.9 crépine : Filtre grossier, généralemén{ a mailles

struction. This may be in the form of a complete filter or just an
element.

5.8.1.10 bleed-off filter : Filter located in a line which
carries surplus fluid from the main circuit to the reservoir.

5.8.2 filter element : The component which ensures the
retention of contaminant.

5.8.2.1 cleanable element : Filter element which when
loaded can be restored by a suitable process to an accept-
able percentage of its original flow/pressure differential
characteristic.
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métalliques. La crépine peut constituer un filtre complet ou
seulement un élément.

5.8.1.10 filtre sur retour; filtre sur purge : Filtre placé soit
sur une conduite de retour, soit sur une conduite de purge ou
de récupération des fuites.

5.8.2 élément filtrant : Organe qui assure effectivement la
fonction de rétention du polluant.

5.8.2.1 élément filtrant nettoyable : E/ément filtrant qui,
lorsqu’il est colmaté, peut étre régénéré par un procédé conve-
nable en obtenant un pourcentage acceptable de la caractéristi-
que de débit/pression différentielle existant a I'état neuf.
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5.8.2.1.1 self-cleaning element : Filter element cleanable
either automatically or by manual operation, without removing
it from its housing.

5.8.2.2 disposable element : Filter element which is in-
tended to be discarded and replaced after use.

5.8.2.3 renewable element : Filter element parts of which
are replaced to restore the element to its "“as new”
flow/pressure differential characteristic.

1SO 5598-1985 (E/F)

5.8.2.1.1 élément filtrant autonettoyant : £lément filtrant
nettoyable automatiquement ou manuellement sans &tre extrait
du corps du filtre.

5.8.2.2 élément filtrant non récupérable; élément filtrant
a jeter; élément filtrant consommable : E/ément filtrant qui
est concu pour étre rebuté et remplacé aprés utilisation.

5.8.2.3 élément filtrant régénérable : Flément filtrant dont
une partie peut étre remplacée pour rendre a I'élément sa carac-
téristique débit/pression différentielle identique a celle de I'état

5.8.2.4 full system differential pressure element : Filter
element whjch will withstand a pressure differential at least
equal to the maximum_gystem operating pressure without
structural of filter mediumfailure.

5.8.2.5 magnetic element Filter element which extracts
only ferro-nfagnetic particles.

5.8.2.6 ingdide-out flow element : Filter-element designed
for normal| flow outward from and pefpendicular to its
longitudinal |axis.

5.8.2.7 outside-in flow element : Filter element/designed
for normal flow towards and perpendicular to its longitudinal
axis.

5.8.2.8 twjo-stage element : Filter element assembly com-
posed of twjo filter elements or media in series.

5.8.3 clogpging : Choking, progressive or not, of a porous or
fibrous layef or of an apparatus by deposits of solid or liquid
particles.

5.8.3.1 clgdgged element : Filter element which has col-
lected a qugntity of contaminant such that it cannot maintain
rated flow without excessive differential pressure increase.

5.8.3.2 collapsed element : Inward structural failure of the
filter elemer]t caused by excessive pressure.

neut.

trant qui peut résister a une pression différgntielle au moins
égale a la pression maximale de service du sygtéme, sans dom-
mage ni pour sa structure ni pour le médium

5.8.2.4 élément filtrant pour pleine pres3ion : Elément fil-

5.8.2.5 élément magnétique : Elément filthant qui ne retient
que les particules ferromagnétiques.

5.8.2.6 élément filtrant & écoulement dentrifuge : Flé-
ment filtrant dans lequel I'écoulement normal du fluide se fait
vers |'extérieur et perpendiculairement & I'axe|

5.8.2.7 élément filtrant a écoulement dentripéte : £/é-
ment filtrant dans lequel I'écoulement normal du fluide se fait
vers 'intérieur et perpendiculairement a |'axe.

5.8.2.8 élément filtrant & deux étages :| Elément filtrant
composé de deux éléments filtrants ou de defix médias dispo-
sés-en série.

5.8.3 colmatage : Obturation, progressive] ou non, d'une
couche poreuse ou fibreuse ou d’'un appareil par dépot de parti-
cules solides od\liquides.

5.8.3.1 élément filfrant colmaté : Elément filtrant qui a
intercepté une quantité”de polluants telle quelle débit nominal
ne peut plus s'écouler sans péerte de charge excessive.

5.8.3.2 élément filtrant écrasé”. Elément filtrant dont la
structure est détériorée vers |'intériéup/par suite d'un excés de la
pression différentielle.

5.8.3.3 burst element : Outward structural failure caused by
excessive pressure.

5.8.4 Filter performance

5.8.4.1 effective filtration area : Total area of the porous
medium exposed to flow in a filter element.

5.8.4.2 largest particle passed (sometimes called absolute
filtration rating) : Diameter of the largest hard spherical par-
ticle that will pass through a filter under specified test condi-
tions.

5.8.3.3 élément filtrant éclaté : Elément filtrant dont la
structure est détériorée vers |'extérieur par suite d'un excés de
la pression différentielle.

5.8.4 Caractéristiques des filtres

5.8.4.1 surface effective de filtration : Surface totale du
médium exposée au débit du fluide.

5.8.4.2 pouvoir d’arrét absolu; plus grande particule pas-
sante : Diametre maximal d’une particule solide sphérique qui
passe dans un filtre dans des conditions données.
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5.8.4.3 nominal filtration rating : Arbitrary micron value
given by the manufacturer to indicate the degree of filtration.

5.8.4.4 filtration ratio : Ratio of the number of particles
larger than a specified size per unit volume in the influent to the
number of particles larger than the same size per unit volume in
the effluent fluid.

5.8.4.5 filter effici

remove a specifigd test contaminant from a fluid at a given con-
taminant concerjtration under specified test conditions, ex-
pressed quantitativelyin terms of the probability of a particle of
a specified size |being Tetained by the filter. In the case of
pneumatic filters| it is also expressed quantitatively in terms of
the percentage df liquid contaminant retained by the filter.

5.8.4.6 efficiency curve : Curve with the filter efficiency as a
function of the garticle dimensions.

5.8.4.7 dirt capacity; retention capacity *-Particle mass
which can be rgtained by the equipment up to ‘the point at
which one of the¢ specified operational limits is reached-

5.8.4.8 filter pressure drop : Difference in pressure across
the filter at any given time.

5.8.4.9 maximum permitted filter pressure drop:
Maximum accegtable pressure drop across the filter arising
from the normal direction of flow which can be applied without
structural or meglium failure of the filter element or significant
contaminant migration.

5.8.4.10 collapse pressure: Outside-inside differential
pressure which dauses structural failure of a filter element.

5.8.5 Filter ac¢essories

5.8.5.1 automatic bypass valve : Device which permits un-
filtered fluid to bypass the filter element when a preset differen-

5.8.4.3 pouvoir d'arrét nominal (finesse de filtration) :
Grandeur linéaire arbitraire, donnée par le fabricant pour indi-
quer le degré de filtration; elle est généralement exprimée en
micrometres.

5.8.4.4 coefficient d'épuration : Rapport de la quantité de
particules de dimension supérieure a une valeur donnée entrant
dans un filtre, & la quantité qui en sort pour le méme volume de
fluide.

titude pour
un filtre & remplir sa fonction; en général elle s’ppplique en
déterminant le po/luant d’essai, sa concentration et la méthode
expérimentale; il est normalement exprimé en termés de proba-
bilité pour ces conditions. Dans le cas d'un filtre ppeumatique,
il exprime également le pourcentage de polluant liquide retenu
par le filtre.

5.8.4.6 courbe de rendement : Courbe donnapt le rende-
ment en fonction des dimensions des particules.

5.8.4.7 capacité de colmatage; capacité de |rétention :
Masse de particules pouvant étre retenues par un filtre jusqu’a
ce qu'une des limites de fonctionnement prdscrites soit
atteinte.

5.8.4.8 perte de charge : Différence de pression|a travers un
filtre @ un instant donné.

5.8.4/9. perte de charge admissible : Perte de dharge maxi-
male gue)peut supporter un filtre pour le sens normal d'écoule-
ment sans’défaillance de la structure ou du médipm de /’é/é-
ment filtrant€t sans passage notable de polluant.

5.8.4.10 pression dlécrasement : Perte de charge entre
I'entrée et la sortie provoguant la destruction de [é/ément fil-
trant.

5.8.5 Accessoires pour filtres

5.8.5.1 soupape de dérivation automatique; soupape de
bipasse automatique : Appareil qui permet ‘de|dériver une

tial pressure is reached.

5.8.56.2 clogging indicator : Device operated by the dif-
ferential pressure across the filter element. This device normally
indicates that the element has reached its clogged condition.

5.8.5.3 magnetic insert : Insert which attracts and retains
ferromagnetic particles.

5.8.6 de-aerater : Equipment used to eliminate air or gas
contained in the liquid in a hydraulic circuit.
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partie du Tluide hors de terément filtrant |UI§QU une pression

différentielle déterminée est atteinte.

5.8.5.2 indicateur de colmatage : Appareil qui détecte une
pression différentielle a travers |'é/ément filtrant. Cet appareil
indique normalement que I'élément filtrant a atteint la condition
de colmatage.

5.8.5.3 bouchon magnétique : Bouchon qui attire et retient
les particules ferromagnétiques.

5.8.6 dégazeur : Appareil ayant pour but d’éliminer Iair ou
les gaz contenus dans le liquide d’un circuit hydraulique.
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5.9 sealing device : Device which prevents fluid leakage or
the entry of contaminant.

5.9.1 packing seal : Sealing device consisting of one or
more mating deformable elements usually subjected to ad-
justable axial compression to obtain effective radial sealing.

5.9.1.1 mechanical seal : Sealing device in which the seal-
ing action is aided by mechanical force and which comprises
contact surfaces having relative movement. These surfaces can
be in variou i n, ceramics, etc.

5.9.2 seall: Replageable element of a sealing device.

5.9.2.1 dypamic seal : Séaling device used between parts
that have rdlative motion.

5.9.2.2 static seal : Sealing device-used between parts that
have no relative motion.

5.9.2.3 axjal seal : Sealing device which sgals by axial con-
tact pressure.

5.9.2.4 radial seal : Sealing device which seals by radial con-
tact pressufe.

5.9.2.5 rotary seal : Sealing device used between parts that
have relativ¢ rotary motion.

5.9.2.6 rotary shaft seal : Sealing device which seals on the
periphery of a rotating shaft.

5.9.2.7 slifding seal : Sealing device used between parts that
have relative reciprocating motion.

5.9.2.8 piston seal : Dynamic seal installed on a piston to

maintain a $ealing fit with a cylinder bore.

5.9.2.9 rof seal : Dynamic seal which seals on the periphery
of a piston fod.

5.9.2.10 wiper seal; scraper: Sealing device which

1SO 5598-1985 (E/F)

5.9 dispositif d’étanchéité : Dispositif avec ou sans joint
évitant les fuites de fluides ou I'entrée de polfluants.

5.9.1 garniture d’étanchéité : Dispositif d’étanchéité com-
posé d'un ou plusieurs éléments déformables, habituellement
comprimés selon une force axiale réglable pour obtenir une
étanchéité radiale satisfaisante.

5.9.1.1 garniture mécanique d’étanchéité : Dispositif dont
I'étanchéité est obtenue par I'action d'une force mécanique et
qui comporte des faces de contact ayant un mouvement relatif.

es faces sont en matériaux divers tel
etc.

5.9.2 joint d'étanchéité; joint : Elément
pouvant exister dans la constitution d'un
chéité.

5.9.2.1 joint dynamique : Joint d’étanché
des piéces animées d'un mouvement relatif.

5.9.2.2 joint statique : Joint d’étanchéité
piéces qui ne sont pas animées de mouveme

5.9.2.3 joint axial : Joint assurant I'étanch
de contact axiale.

5.9.2.4 jointradial : Joint assurant I'étanch
de contact radiale.

5.9.25 joint pour mouvement rotatif : J
employé entre des piéces animées d’'un mou
rotation.

5.9.26 joint pour arbre tournant : Joint
chéité-s4dr la périphérie d’'un arbre tournant.

5.9.2.7 joint/ coulissant : Joint d’étanch
deux piéces qui sont animées d’un mouveme
lation.

étal, carbone dur,

interchangeable
dispositif d’étan-

té employé entre

utilisé entre des

int relatif.

pité par une force

€ité par une force

oint d’étanchéité
lvement relatif de

Qui assure 'étan-

Eité utilisé entre
ht relatif de trans-

5.9.2.8 joint de piston :)Joint dynamique onté sur un pis-

ton pour réaliser |'étanchéité<par rapport a |'al

5.9.2.9 joint de tige : Joint-dyhamique (
chéité sur la périphérie d’'une tige despiston.

ésage d'un vérin.

ui assure l'étan-

5.9.2.10 joint racleur : Joint qui agitpar llaclage, destiné a

operates by a wiping action. Used to prevent ingress of con-
taminant.

5.9.2.11 ring seal : A seal in the form of a ring the cross-
section of which resembles one of the following :

O ring

U seal

V ring

w

X cruciform seal

R

square seal

empeécher I'introduction d impuretes.

5.9.2.11 joint annulaire : Joint d’étanchéité ayant la forme
d'un anneau dont la section peut représenter une des figures

suivantes :

O joint torique
U
\Y
W
X cruciforme

L] ]

joint carré
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5.9.2.12 cup seal : Sea/ with a radial base integral with an
axial cylindrical projection at its outer diameter.

5.9.2.13 flanged seal : Sea/ with a radial base integral with
an axial cylindrical projection at its inner diameter.

5.9.2.14 chevron seal : Radial seal comprising several
mating elements with cross-sections of V form.

5.9.2.12 joint calotte : Joint constitué par une base plane
prolongée par une lévre extérieure circulaire orientée dans un
sens perpendiculaire et qui assure I'étanchéité.

5.9.2.13 joint a joue : Joint constitué par une base plane
annulaire prolongée par une lévre intérieure circulaire orientée
dans un sens perpendiculaire et assurant |'étanchéité sur une
tige.

5.9.2.14 garniture d’étanchéité chevron : Dispositif
d‘étanchéjté comportant un empilage de plusieurs anneaux

5.9.2.15 lip sea| : Seal/ which has a flexible sealing projection.
Fluid pressure acfing on one side of the lip holds the other side
in contact with g suitable surfdce against which to make the
seal.

5.9.2.16 anti-extrusion ring; back-up(ring : Device in the
form of a ring which prevents extrusion- gfya sea/ into a
clearance between the two parts being sealed:

5.9.2.17 labyrinth seal : Type of rotary seal in which sealing
is achieved by a long leakage path through a fine clearangé’of
varying configurdtion between relatively rotatable elements.

5.9.3 Seal matprials

5.9.3.1 composite seal : Sealing device having elements of
different materials.

5.9.3.2 bonded seal; bonded washer : Static gasket seal
consisting of a [flat metal washer bonded to a concentric
elastomeric sealirlg ring.

5.9.3.3 leather|seal : Leather for hydraulic duty is usually
chrome tanned and impregnated with waxes, rubbers or resins
to reduce fluid pg¢rmeability.

5.9.3.4 cork deal: Normally comprises cork granules

dont la section a la forme d’'un V.

5.9.2.15 joint a lévre : Joint assurant I'étancHéité par la
déformation d’un bord d’appui flexible appelé levre. [La pression
du fluide agissant sur une face de la levre applique|l’autre face
sur une surface, réalisant ainsi I'étanchéité par rapport a cette
surface.

5.9.2.16 bague anti-extrusion : Bague annulajre dont la
fonction est d’empécher I'extrusion du joint d’étanghéité dans
les jeux compris entre les piéces.

5.9.2.17 joint a labyrinthe : Type de joint pour fnouvement
rotatif dans lequel I'étanchéité est réalisée par le fluide circulant
dans le jeu ménagé entre deux éléments en rotatfon |'un par
rapport & I'autre. Ce jeu assure une configuration [telle que la
perte de charge du liquide entraine un écoulement| minimal.

5.9:3 _Matériaux utilisés pour les joints

5.9.3.1 “joint composite : Joint d’étanchéité comportant des
éléments de-ratieres différentes.

5.9.3.2 bague composite : Joint plat statique ¢omprenant
une rondelle métallique-~solidaire d'un anneau en|élastomeére
assurant I'étanchéité.

5.9.3.3 joint de cuir : Joint d“étanchéité fabriqué|en cuir nor-
malement tanné au chrome et imprégné de cires, choutchoucs
ou résines pour réduire la perméabilité, au fluidg (utilisé en
hydraulique).

5.9.3.4 joint de liege : Joint d’étanchéité )ggnéralement

bonded together with minor amounts of natural or synthetic
rubber or resins. Fluid resistance will depend mainly on the
bonding medium.

5.9.3.5 elastomer seal : Material having rubber-like proper-
ties, i.e. having the capacity for large deformation and rapid
and substantially complete recovery on release from the de-
forming force.

5.9.3.5.1 nitrile rubber seal: Material composed of
copolymers of butadiene and acrylonitrile (resistance to
petroleum base fluids varies according to the acrylonitrile con-
tent of the polymer).
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composé de liége en grains aggloméré avec de petites quantités
de caoutchouc naturel ou synthétique ou des résines. Sa résis-
tance aux fluides dépend surtout du liant.

5.9.3.5 joint en élastomére : Joint d’étanchéité composé
d’'un matériau ayant une grande capacité de déformation et la
propriété de reprendre rapidement et approximativement sa
forme et ses dimensions initiales aprés cessation d’une con-
trainte faible ayant produit une déformation importante.

5.9.3.5.1 joint en caoutchouc nitrile : Joint en élastomeére
fabriqué en copolymeéres de butadiene et de nitrile acrylique. Sa
résistance aux fluides a base d'huiles minérales varie suivant la
teneur en nitrile acrylique.
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5.9.3.5.2 butyl rubber seal: Material composed of
copolymer of isobutylene and isoprene exhibiting good
chemical and ozone resistance and low permeability to gas.
(Resistant to a number of phosphate ester fluids but not to
petroleum-based fluids.)

5.9.3.5.3 silicone rubber seal : Polysiloxanes having in-
organic molecular chains with attached organic groupings.
They are outstanding amongst rubbers in their retention of
rubber-like properties over a very wide temperature range.

1SO 5598-1985 (E/F)

5.9.3.5.2 joint en caoutchouc butyl : Joint en élastomere
fabriqué en copolymere d'isobuténe et d’isopréne présentant
une bonne résistance a I'ozone et une faible perméabilité aux
gaz. Résiste a de nombreux fluides & base d’esters phosphori-
ques mais non aux huiles minérales.

5.9.3.5.3 joint en caoutchouc silicone : Joint en élasto-
meére fabriqué en polysiloxanne constitué d’une chaine polymai-
que inorganique avec des liaisons de groupes organiques. Il se
caractérise par la conservation des propriétés élastiques dans
un large intervalle de température.

5.9.3.5.4 polychloroprene rubber (neoprene) seal:
Material cdmposéd, of polychloroprene (has fair-to-good
resistance tp petroleum-based fluids and good resistance to
ozone and Weathering).

5.9.3.56.5 fjuorinated rubber~(VITON) seal : Fluorinated
rubber having outstanding chemical and fluid resistance.
Resistance tio high temperature is\exeellent. Low temperature
characteristics are poor.

5.9.3.5.6 polytetrafluoroethylene (PTFE) “seal : Thermo-
plastic polyfner which is virtually immune to chemical attack
and which :an be used over a very wide temperatufe, range.
Coefficient pf friction is very low but flexibility is limitéd and
recovery characteristic only moderate.

5.9.3.5.7 polyurethane seal : Material comprising mainly
socyanate hpaving good resistance to petroleum-base fluids and
to abrasion,| liable to degradation in the presence of water at
moderate temperatures.

5.9.3.56.8 dthylene propylene rubber seal : Copolymer of
ethylene ang propylene. Resistant to phosphate ester fluid but
not to minefal oils.

5.9.3.5.9 polyacrylic rubber seal : Copolymer of acrylate of
ethyl. Good [resistance to mineral oils. Resistance to heat is bet-
ter than tha of nitrile rubbers.

5.9.3.5.10 i T i =
plastic materials characterized by their high strength and
resistance to abrasion.

6 Control mechanisms

6.0 automatic control : Control method which operates
without human intervention.

6.1 Mechanical components

6.1.1
nent.

rotating shaft : Rotary mechanical control compo-

5.9.3.56.4 joint en polychloropréne : Joirlt en élastomére
présentant une résistance moyenne aux fluidds & base d’huiles
minérales et une bonne résistance a I'ozone.

5.9.356.5 joint en élastomére fluorocarthoné : Joint en
élastomére présentant une résistance excellefite aux fluides a
base d'huiles minérales et aux fluides & hydrogarbures chlorés,
une résistance élevée a la chaleur mais des| caractéristiques
médiocres a basse température.

5.9.3.56.6 joint en polytétrafluoréthyléne (PTFE) : Joint en

élastomére composé d’'un polymére thermop
pratiquement & toute attaque chimique qui
dans un intervalle trés étendu de température

cient de frottement est particuliérement faibld.

5.9.3.5.7 joint en polyuréthane : Joint en

posé essentiellement de socyanate et caracté

tance aux fluides a base d’huiles minérales et

astique résistant
peut étre utilisé
et dont le coeffi-

Elastomére com-
Fisé par sa résis-
h I'abrasion, sen-

sibte &da dégradation par hydrolyse a des températures modé-

rées.

5.9.3.5.8 jointren éthyléne propyléne : Jo
composé d’'un copolymere d’'éthyléne et de p

aux fluides a base-d’€sters phosphoriques ma

minérales.

nt en élastomére
opylene. Résiste
Is non aux huiles

5.9.3.5.9 joint en caoutchouc polyacrylique : Joint en
élastomére composé d’'un cqpolymere d'afprylate d'éthyle.
Résiste aux huiles minérales et posséde une régistance a la cha-
leur supérieure a celle des caoutchouCs-nitrilds.

tance élevée a l'abrasion.

6 Commandes

Slastomére com-

posé de matériaux thermoplastiques caractérisés par leur résis-

6.0 régulation automatique : Méthode de régulation qui

ne nécessite pas d’intervention humaine.
6.1 Eléments mécaniques

6.1.1
rotatif.

arbre tournant : Elément de commande mécanique


https://standardsiso.com/api/?name=1e00cbd903cec583c115803973c4d3b2

1SO 5598-1985 (E/F)

6.1.2 detent : Device which retains the valving element in
position by means of artificially created resistance. Movement
to a different position is achieved either by release of the de-
tent, or by the application of sufficient force to overcome it.

6.1.3 latch : Moving parts are retained in a fixed position by
means of a locking device which cannot be released until cer-
tain specified conditions are fulfilled.

6.1.2 encliquetage : Dispositif qui maintient les éléments
mobiles des appareils dans une position en créant une résis-
tance a leur changement de position. Pour les amener dans une
autre position, il faut soit exercer un effort suffisant pour vain-
cre la résistance au déplacement, soit supprimer la résistance
au déplacement.

6.1.3 verrouillage : Action par laquelle les éléments mobiles
des appareils sont maintenus dans une position déterminée au
moyen d’un verrou, qui ne peut étre débloqué que lorsque cer-
taines conditions déterminées sont remplies.

6.1.4 over-cejtre device : Moving parts cannot stop in an
intermediate posjtion (dead centre position).

6.1.5 linkage | Means of mgchanical connection.

6.2 manual dontrol : Control device which is manually
operated.

6.2.1 button :|Control device finger operated-by pushing.

6.2.2 lever : Pjvoted arm which is hand-operated by pushing
or pulling.

6.2.3 pedal : Control device foot-operated in one direction
only.

6.2.4 treadle :| Control device foot-operated in two direc-
tions.

6.3 mechanidal control : Control method which is operated
by mechanical elements, such as, shaft, cam, lever, etc.

6.3.1 plunger [ Rod acting in the direct line of the application
of force.

6.3.2 spring rdturn : Moving parts of the unit are returned to
the initial positign by spring force after the actuating forces
have been remoyed.

6.3.3 roller : Device attached to the operating mechanism to
permit operatior] by means of a cam or slide acting at right
angles to the mgchanism.

6.1.4 basculeur : Dispositif & détente brusque tiui empéche
I'arrét des éléments mobiles dans une position iftermédiaire
(position centrale intermédiaire).

6.1.5 tringlerie : Moyen mécanique de liaison.

6.2 commande manuelle : Dispositif actionnf par force
musculaire.

6.2.1 bouton : Dispositif manceuvré au doigt en|poussant.

6.2.2 levier : Dispositif manceuvré a la main en poussant ou
en tirant.

6.2.3 pédale a simple effet : Dispositif actionné au pied
dans un seul sens.

6/2.4 pédale a double effet : Dispositif actiofné au pied
dans/es deux sens.

6.3 commande mécanique : Dispositif actionné par des
éléments méGaniques tels que : arbre, came, levief, etc.

6.3.1 poussoir : " Tige transmettant axialement| I'effort de
manceuvre d'un organe de commande.

6.3.2 rappel par ressort -Dispositif a ressort de$tiné a assu-
rer le retour a la position initialé deséléments mobilgs de I'appa-
reil dés la suppression des forces“de commande.

6.3.3 galet : Dispositif permettant de manceuvrer I'élément
mobile de I'appareil au moyen d’'une came‘otd’un coulisseau.

6.3.3.1 roller lever : Lever with roller attached transmitting
movement.

6.3.3.2 roller plunger : Plunger with roller attached permit-
ting the transmission of movement at right angles to the
mechanism.

6.3.3.3 roller rocker: Lever pivoted between rollers at-
tached at each end, transmitting movement in both direc-
tions of the operating mechanism.

6.3.3.4 one-way trip : Mechanism which will allow move-
ment in one direction only of the actuating force.
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6.3.3.1 levier a galet : Levier muni d’'un galet transmettant le
mouvement de manceuvre.

6.3.3.2 poussoir a galet : Poussoir portant un galet et per-
mettant la transmission a angle droit du mouvement au méca-
nisme.

6.3.3.3 levier double a galets : Levier articulé sur lequel
sont fixés, a chaque extrémité, des galets, chacun affecté a une
position de manceuvre de I'appareil.

6.3.3.4 galet escamotable : Dispositif n’agissant que dans
un sens du déplacement de la force de commande et s’escamo-
tant en sens inverse.
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6.4 pressure control: Control method operated by a
change of fluid pressure in a pilot control line.

6.4.1 direct pressure control : Control method in which the
position of the moving parts is controlled directly by alteration
of the control pressure.

6.4.2 indirect pressure control : Control method in which
the position of the moving parts is controlled by a change of the
control pressure to a pilot device.

1SO 5598-1985 (E/F)

6.4 commande par pression : Commande réalisée par une
modification de la pression du fluide dans la conduite de pilo-
tage.

6.4.1 commande directe par pression: Type de com-
mande dans lequel les éléments mobiles des appareils sont
commandés directement par modification de la pression.

6.4.2 commande indirecte par distributeur pilote : Type
de commande dans lequel la position des éléments mobiles est
déterminée par la modification de la pression de commande par

6.4.3 cylindef control : Form of pressure control in which a
fluid cylindgr is the/Operating member.

6.4.4 pnelimatic control: Pressure control using air in a
pilot controf line.

6.4.5 hydtaulic control : Pressdre control using liquid in a
pilot controf line.

6.5 electfical control : Control method, operated by a
change of glectrical state.

6.5.1 single-acting solenoid : Electro-magnetic-mechanism
which can take up two positions, being operated t6.ohe ex-
treme positlon by energizing the coil.

6.5.2 twofway solenoid: Electro-magnetic mechanism
which can fake up two or three positions and is operated to
either extrefne position by energizing the appropriate coil.

6.5.3 forde motor : Type of electro-mechanical transducer
having linegr motion.

6.5.4 torque motor : Type of electro-mechanical transducer
having rotafy motion.

6.5.5 stefping motor : Electric motor designed to provide
displacement or speed variation in successive steps.

6.5.6 tracIer control : Control operated by a system which
follows the|contours of master pattern.

Iintermédiaire d'un distributeur p||g_te

6.4.3 commande par vérin : Commande
laquelle un vérin est élément de manceuvre.

bar pression dans

6.4.4 commande pneumatique : Commdnde par pression

utilisant I'air dans la conduite de pilotage.

6.45 commande hydraulique : Comma

hde par pression

utilisant un liquide dans la conduite de pilotdge.

6.5 commande électrique : Commande
modification des conditions électriques.

6.5.1 électro-aimant a simple action : M

réalisée par une

Bcanisme électro-

magnétique a une seule bobine qui peut occuger deux positions

dont I'une est obtenue en mettant la bobine

6.5.2 électro-aimant a double action : M
magnétique qui peut occuper deux ou trois p
amené dans I'une ou l'autre de ses positions
tany sous tension la bobine appropriée.

sous tension.

Bcanisme électro-
bsitions et qui est
bxtrémes en met-

6.5.3 ‘moteur force : Type de transducteyr électromécani-

que @ mouvement linéaire.

6.5.4 moteur couple : Type de transducte
que a mouvement cir€ulaire.

Lr électromécani-

6.5.5 moteur pas a pas<Moteur électriglie qui assure lui-

méme un déplacement ou ung)yariation de v|
successives.

6.5.6 copieur : Appareil commandéparun
la forme d’un gabarit.

tesse par actions

dispositif qui suit

6.6 combined control : Control system comprising two
or more of the elements described in 6.2, 6.3, 6.4 and 6.5.

6.7 servo control: Control method in which a signal
representing the required state of the controlled element is
compared with a signal representing the actual state the con-
trolling element takes up a position determined by the dif-
ference between these signals.

6.7.1 feedback : Means whereby the state of the controlled
element is signalled.

6.6 commande combinée : Systtme de

commande com-

posé de deux ou plusieurs modes de commande parmi ceux
indiqués en 6.2, 6.3, 6.4 et 6.5.

6.7 servocommande; commande asservie : Systéeme de
commande dans lequel un signal qui reflete I'état ou doit étre
I'organe commandé est comparé avec un signal représentant
son état réel; 'organe de commande prend une position déter-
minée par la différence entre ces signaux.

6.7.1 rétroaction : Dispositif par lequel I'état de I'organe
commandé est mis en évidence auprés de I'organe de com-
mande.
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6.7.1.1 mechanical feedback : Feedback using a mech-
anical transmission.

6.7.1.2 hydraulic feedback : Feedback using a hydraulic cir-
cuit.

6.7.1.3 electrical feedback : Feedback using an electrical
signal.

6.7.1.4 pneumatic feedback : Feedback using a pneumatic
circuit.

6.7.1.1 rétroaction mécanique : Rétroaction assurée par
une transmission mécanique.

6.7.1.2 rétroaction hydraulique : Rétroaction assurée par
un circuit hydraulique.

6.7.1.3 rétroaction électrique : Rétroaction assurée par un
circuit électrique.

6.7.1.4 rétroaction pneumatique : Rétroaction assurée par
un circuit pneumatique.

6.8 auxiliary dontrol : Device, usually manual, fitted to a
valve to provide @n alteynative method of control.

6.8.1 override gontrol : Alternative method of control fitted
to a valve, which|takes precedence-Over the normal method of
control.

6.8.2 emergen
a valve or circuit
the case of failur

by control : Device, usually'manual, fitted to
providing an alternative methéd Jof control in
b of the normal method of contrgl.

7 Additional apparatus

7.1 Measuring instruments

7.1.1 pressure
dicates the level,

pressure of a flu
moving over a sc.

7.1.11 pressuT

relative to ambier
below ambient fq

7.1.1.2 manom

by liquid levels u
or water. The le

point indicates tH
Unless otherwisg

measuring instrument : Device which in-
variations or differences of pressure.

gauge : Device which indicates the
d usually by means of a mechanical pointer
le. Pressure gauges usually indicate pressures
t atmosphere level and may indicate above or
r example vacuum gauges.

eter : Device which indicates fluid pressure
ually employing a U-tube filled with mercury
el of the liquid above or below a reference
e fluid pressure relative to ambient pressure.
b specified, it indicates the fluid pressure

relative to ambieft atmospheric pressure.

6.8 commande auxiliaire : Dispositif généralerment manuel
adapté a un appareil et permettant de I'actionner indépendam-
ment de son mode de commande normal.

6.8.1 commande prioritaire : Alternative au mode de com-
mande normal d'un appareil, ce second mode de |commande
ayant priorité sur la commande normale.

6.8.2 commande de secours: Dispositif ggnéralement
manuel adapté a un appareil permettant d’actionndr ce dernier
en cas de défaillance de son mode de commande pormal.

7 Appareils complémentaires
7.1 Instruments de mesure

7ZN.1 instruments de mesure de la pression|: Appareils
indiquant les valeurs ou différences de pression.

7.1.1.1 “manométre métallique : Dispositif congtitué d'une
membrane métallique qui se déforme sous I'action| de la pres-
sion et qui actionhe un index se déplacant devant yine gradua-
tion. Les manometres indiquent habituellement dgs pressions
par rapport a la/pression atmosphérique aufdessus et

au-dessous de celle-ci (vacuometres).

7.1.1.2 manométre a liquide™; Dispositif qui indique la pres-
sion d’un fluide au moyen de niveaux de liquide et qui est cons-
titué habituellement d'un tube en“U._rempli de fnercure ou
d’eau. Le niveau du liquide au-dessus.otrau-dessoup d'un point
de référence indique la pression du fluide par rappdrt a la pres-
sion atmosphérique. Sans indication particlliere, ¢e dispositif
indique la pression relative.

7.1.1.3 electrical pressure transducer : Device which con-
verts fluid pressure to an electrical signal.

7.1.1.4 pressure recorder : Instrument which provides a
permanent record of pressure usually on paper, film or tape.

7.1.1.5 absolute pressure instrument : Instrument which
shows the absolute pressure of the fluid in relation to a
theoretically perfect vacuum.

7.1.1.6 differential

pressure instrument: Instrument

which measures the difference between two pressures.

58

7.1.1.3 capteur électrique de pression : Dispositif qui
transforme la pression d’'un fluide en un signal électrique.

7.1.1.4 enregistreur de pression: Appareil permettant
I’'enregistrement permanent des valeurs de la pression, habi-
tuellement sur papier, film ou bande.

7.1.1.5 manomeétre de pression absolue : Appareil qui
indique la pression absolue du fluide par rapport & un vide théo-
riquement parfait.

7.1.1.6 instrument de mesure de pression différentielle :
Appareil qui mesure la différence entre deux pressions.
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7.1.2 flow measuring instrument : Device which measures
the flow rate of a fluid.

7.1.2.1 flowmeter : Device which directly indicates the flow
rate of a fluid.

7.1.2.2 integrating flowmeter : Instrument which indicates
the total quantity of the fluid that has flowed past the measur-
ing point.

7.1.2.3 elef
fluid flow to|an ‘electrical signal.

7.1.2.4 floy
nent record

7.1.3
dicates the |4

7.1.31
reservoir to 9

7.1.3.2 dip
the level of

7.1.3.3 res
changes of li
a pointer ovg
voir.

7.1.3.4 res
either the lig
displays it, u
in tank conte
calibrated in

v recordér: Instrument which provides a perma-
bf fluid flow usually on paper, film or tape.

liquiq level measuring instrument : Device which in-

bvel of liquid.

sight glass : Transparent device’€onnected to a

how the position (height) of the"liquid surface.

stick : Removable graduated rod for indicating
he contents of a reservoir.

brvoir level gauge : Device which converts
juid level into mechanical motion and by means of
r a scale indicates the level of the liquid in a reser-

ervoir contents gauge : Device which senses
uid height, mass or pressure in a reservoir and
sually by mechanical pointer on a scale graduated
nts. It can also consist of a sight glass with a scale
cubic content instead of depth of fluid.

7.2 indica

ors : Devices which show the presence or

1SO 5598-1985 (E/F)

7.1.2 instrument de mesure du débit : Appareil qui mesure
le débit d'un fluide.

7.1.2.1 débitmétre : Appareil qui indique directement le
débit d’un fluide.

7.1.2.2 compteur totalisateur : Appareil qui indique la
quantité totale de fluide qui s'est écoulé au point ou le mesu-
rage est fait.

T2 rique de debit : Dispositif qui trans-
forme le débit d’un fluide en un signal électrique.

7.1.2.4 enregistreur de débit : Appareil qli permet I'enre-

absence of aJphenomenon such as pressure or flow, but which

gistrement permanent des valeurs du débit d
tuellement sur papier, film ou bande.

7.1.3 instruments de mesure de niveau
Appareils servant a mesurer le niveau d’'un liq

7.1.3.1 niveau visible : Dispositif transpare
voir et permettant de voir la position (hauteur)
liquide.

7.1.3.2 jauge graduée : Tige amovible, gra
quer le niveau du contenu d'un réservorr.

7.1.3.3 jauge de niveau : Dispositif qui tran

un fluide, habi-

d’un liquide :
Lide.

ht relié au réser-

de la surface du

duée pour indi-

5forme les varia-

tiohs de niveau d'un liquide en un mouvement mécanique et

quizau moyen d’une aiguille se déplacant sur
que le’niveau du liquide dans un réservoir.

7.1.3.4 jaude/de contenance : Dispositif q

lun cadran, indi-

Lii, & partir de la

hauteur du liquide, de sa masse ou de la pressipn régnant dans

le réservoir fournit_upe indication sur la contg
voir, habituellement au’moyen d'un index se d
une graduation. Il peut-étre également const
muni d’une échelle graduée en.unités de volun
quer seulement la hauteur dwliquide.

7.2 indicateurs : Appareils qui révélent I
phénoméne tel que mise en pression, ‘écou.

nance du réser-
éplacant devant
tué d'un niveau
he au lieu d'indi-

présence d'un
ement, sans en

do not meastre—it:

7.2.1 pressure indicator : Device which changes fluid
pressure into mechanical motion and usually by means of a
plunger indicates the presence or absence of pressure. These
devices usually do not indicate the exact pressure but show
whether the fluid pressure is above or below a predetermined
level.

7.2.2 flow indicator : Device employing a ball, vane or other
means inside a transparent cover. Motion of the ball or vane in-
dicates that fluid is flowing through the pipeline.

1 L
mesurera-vareuts

7.2.1 indicateur de pression : Dispositif qui transforme les
variations de pression d'un fluide en un mouvement mécanique
et qui habituellement, au moyen d'un piston plongeur, indique
la présence ou I'absence de pression. Ces appareils, habituelle-
ment, n'indiquent pas la pression exacte mais montrent si la
pression du fluide est au-dessus ou au-dessous d’'une valeur
prédéterminée.

7.2.2 indicateur de débit : Appareil employant une boule,
une palette ou tout autre dispositif visible grace a un couvercle
transparent. Le déplacement de la boule ou de la palette indi-
que que le fluide circule dans la tuyauterie.
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7.3 Switches

7.3.1 pressure switch : Device incorporating an electrical
switch in which actuation of the contacts is effected at a pre-
determined fluid pressure.

7.3.2 flow switch : Device incorporating an electrical switch
in which actuation of the contacts is effected at a predeter-
mined instantaneous flow rate.

7.3.3 liquid level switch : Device incorporating an electrical

7.3 Commutateurs

7.3.1 pressostat : Dispositif comprenant un commutateur
électrique dans lequel le mouvement des contacts est réalisé
pour une valeur prédéterminée de la pression du fluide.

7.3.2 fluxostat : Dispositif comprenant un commutateur
électrique dans lequel le mouvement des contacts est réalisé
pour une valeur prédéterminée du débit instantané du fluide.

7.3.3 commutateur de niveau : Dispositif comprenant un

switch in whicH actuation of the contacts is effected at a
predetermined lgvel of. the liquid.

7.3.4 differential pressufe7switch : Device incorporating
an electrical swifch or switchés‘in which actuation of the con-
tacts is effectdd at predetermined values of differential
pressure.

7.4 Other apparatus

7.4.1 pneumatic time delay unit; pneumdtic timer :
Device so arranged that, if a continuous pneumatic sighal is ap-
plied to or removed from the input port, a signal will(be pro-
duced at the dutput port after a predetermined time//has
elapsed. The time delay may be fixed or variable.

7.4.1.1 pulse generator : Device so arranged that, if a con-
tinuous pneumatic signal is applied to the input port, repetitive
pulses are prodyced at the output port.

7.4.1.2 impulde generator : Device so arranged that, if a

continuous pne
single pulse is p

7.4.2 pneuma
ranged that, if a
input port, one
duration of and

matic signal is applied to the input port, a
oduced at the output port.

tic programmer : Calibrated device so ar-
continuous pneumatic signal is applied to the
br more output signals will be produced. The
nterval between the outputs can be predeter-

mined.

7.4.3 gauge pulsation damper : Device employing a fixed
or variable resttictor—inserted in the pipeline to a pre =
gauge, to prevent damage to the gauge mechanism caused by
rapid fluctuations of fluid pressure.

7.4.4 gauge protector : Device inserted in the pipeline to a
pressure gauge and arranged to isolate the pressure gauge
from the fluid pressure if this exceeds a predetermined limit.
The device can usually be adjusted to suit the range of the
pressure gauge.

7.4.5 controller : Device which senses a change of fluid
state and automatically makes adjustments to maintain the
state of the fluid between predetermined limits, for example
pressures, temperatures, etc.
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commutateur électrique dans lequel le mouvement des con-
tacts est réalisé pour une valeur prédéterminée du niveau du
liquide.

7.3.4 contact a pression différentielle : Dispogitif compre-
nant un ou plusieurs contacts électriques dont |§ commande
s’effectue a des valeurs préréglées de la pression différentielle.

7.4 Appareils divers

7.4.1 temporisateur pneumatique : Dispositif concu de
telle maniére que lorsqu’un signal pneumatique |continu est
appliqué ou supprimé a I orifice d’entrée, un signal p’est produit
a l'orifice de sortie qu’aprés un intervalle de temps prédéter-
miné. Le temps de retard peut étre fixé ou réglable.

7.4.1.1 générateur d'impulsions : Dispositif cgncu de telle
maniere que lorsqu’un signal pneumatique continul|est appliqué
a Vorifice d’entrée, un train d’'impulsions est prodpit a I'orifice
de sortie,

7.4.1.2 conyvertisseur d’échelon : Dispositif cqncu de telle
maniére que lorsqu’un signal pneumatique continu|est appliqué
a l'orifice d’entrée,/ilnn’est produit qu’une impulsion unique a
I'orifice de sortie.

7.4.2 programmateur pneumatique : Dispositif préréglable
concu de telle maniére que, lorsqu’un signal pneurpatique con-
tinu est appliqué a I'orifice d’entrée, un ou plusi¢urs signaux
seront produits a l'orifice de sortie,(Le préréglage permet de
fixer la durée des signaux et leur intervalle.

7.4.3 amortisseur de pulsation pour manomaétre : Dispo-

(]
conduite de raccordement d’'un manomeétre pour éviter la dété-
rioration du mécanisme par des fluctuations rapides de la pres-
sion du fluide.

7.4.4 sécurité pour manomeétre : Dispositif monté sur le
tube d’un manometre pour isoler le manometre de la pression
du fluide si celle-ci dépasse une limite prédéterminée. Le dispo-
sitif peut habituellement étre réglé suivant I'échelle des pres-
sions du manometre.

7.4.5 servorégulateur : Dispositif qui, en fonction des chan-
gements qui surviennent au sein du fluide, opére automatique-
ment des réglages pour maintenir celui-ci dans des limites préa-
lablement fixées, par exemple de pression, de température, etc.
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8 Assemblies

8.0 General

Combinations of equipment to perform the required functions.

8.0.1 fluid power system : Arrangement of interconnected
components which transmits and controls power by the use of
pressurized fluid within an enclosed circuit.

1SO 5598-1985 (E/F)

8 Appareils groupés

8.0 Généralités

Combinaison d'appareils permettant de réaliser des fonctions
données.

8.0.1 systéme de transmissions hydrauliques et pneu-
matiques : Groupe d’appareils et de dispositifs entre lesquels
un fluide peut circuler afin de transmettre et de réguler I'énergie

en utilisant la pression du fluide contenu dans un circuit.

8.1 Driven assemblies

8.1.1 power unit; powerpack : Assembly of motor-driven
pump, with or without)ya*reservoir, and the necessary ac-
cessories (sometimes including controls, pressure relief valve
etc.).

8.1.2 conjpressor installation : ‘Assembly of motor, com-
pressor, redeiver, regulator, etc.

8.1.2.1 prleumatic unloading device : Device which allows
the compressor to run with no load when a‘predetermined
pressure is feached.

8.1.2.2 start-stop pressure control: System using a
pressure va/'tch which automatically starts or stops the com-
pressor according to a preset maximum and minimum pressure
setting.

8.1.2.3 pneumatic variable speed control : The speed of
the compregsor varies automatically according to the air con-
sumption.

8.2 Motor assemblies

8.2.1 hydLaulic motor assembly : Combination of hydraulic
motor, presgure relief valve and control valve.

8.2.2 pneymatic motor assembly : Combination of

8.1 Groupes générateurs de pressid

8.1.1 groupe générateur
Groupe comprenant moteur, pompe hydrau
non, ainsi que les accessoires nécessaires, in
organes de commande et de régulation : /imii

8.1.2 poste de compression : Groupe con
compresseur, réservoir, systéme de régulatio

8.1.2.1
de régulation utilisant un dispositif actionné p
fluide suivant une valeur prédéterminée et qu|
presseur de fonctionner sans charge.

8.1.2.2
de la pression : Systéme de régulation utilis
qui démarre ou arréte automatiquement le
fonction des pressions minimale et maximale
étéréglé.

8.1.23
régulation utilisant un dispositif faisant varier
la vitesse du cempresseur en fonction de |
d'air.

8.2 Groupes moteurs

8.2.1 groupe moteur hydraudlique : Gro
moteur hydraulique, /imiteur de pression, dis

n

de pressiorIq hydraulique :
|

ue, réservoir ou
cluant parfois les
eurs de pression.

hprenant moteur,
h, etc.

régulation de débit par marche I vide : Systeme
r

la pression d'un
permet au com-

régulation de débit par marche-arrét en fonction

Bnt un pressostat
compresseur en
our lesquelles il a

régulation de débit a vitesse varigble : Systéme de

hutomatiquement
B consommation

upe comprenant
tributeur.

8.2.2 groupe moteur a air comprimé ¢_Gr

bupe comprenant

pneumatic motor, pressure relief valve and control valve.

8.2.3 linear motor : Cylinder with built-in control unit by
which the piston rod is automatically reciprocated.

8.3 Control and regulation assemblies

8.3.1 pneumatic amplifier assembly : Device which con-
verts low-level pneumatic control signals into pneumatic output
signals of a higher energy level.

moteur a air comprimé, /imiteur de pression,

distributeur.

8.2.3 moteur linéaire; vérin asservi : Vérin avec distribu-
tion incorporée permettant d'obtenir automatiquement un
mouvement alternatif de la tige de piston.

8.3 Appareils de distribution et de régulation
groupés

8.3.1 groupe amplificateur pneumatique : Dispositif qui
transforme des signaux de commande de faible niveau en
signaux pneumatiques de sortie d’'un niveau d’'énergie plus
élevé.
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8.3.2 cyclic pneumatic programmer : Apparatus compris-
ing a number of valves controlled by a programming device
with a repetitive action. The programme may be either fixed or
variable.

8.3.3 flow amplifier : Device which amplifies flow by use of
a small valve which acts as a pilot for a larger one.

8.4 air conditioner unit : Assembly compnsmg a filter,
reducing valve with-apre
to deliver fluid in [suitable condltlon

8.5 fluid power circuit+/Arrangement of interconnected
fluid power components.

8.5.1 npilot circgit : Circuit used to centrel a main circuit or
component.

8.5.2 pressure fontrol circuit : Circuit the mair/purpose of
which is to adjust|or regulate fluid pressure in the syStem or any
branch of the system.

8.5.3 safety cifcuit : Circuit which prevents accidental or
dangerous operation, protects against overloads or otherwise
assures safe operption.

8.56.4 regenerative circuit : Circuit in which discharge fiuid
from a componengt, usually a cylinder, is directed to the input of
the component of system, the object being to increase actuator
speed at the penalty of reduced actuator force.

8.6.5 sequenclcircuit : Circuit which establishes the order
in which two or more phases of a cycle occur.

8.5.6 servo cirguit : Circuit used for servo control.

trol circuit; flow control circuit : Circuit
the purpose of which is to control speed of operation usually by
regulating flow.

8.5.7.1 meter-in circuit : Speed control circuit in which the
control is achieved by regulating the supply flow to the ac-
tuator.

8.5.7.2 meter-out circuit : Speed control circuit in which
the control is achieved by regulating the exhaust flow from the
actuator.

8.56.8 synchronizing circuit : Circuit in which multiple
operations are controlled to occur at the same time.
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8.3.2 programmateur cyclique pneumatique : Appareil
groupant un certain nombre de distributeurs manceuvrés par un
dispositif de programmation a action répétée. Le programme
peut étre fixe ou variable.

8.3.3 amplificateur de débit : Dispositif qui augmente le
débit en utilisant un petit appareil agissant comme pilote d'un
plus gros.

8. 4 groupe de condmonnement d’air; groupe de traite-
filtre, d'un
detendeur avec manometre et d'un Jubrificateur degtiné a ren-
dre le fluide utilisable dans des conditions appropriges.

8.5 circuit de transmissions hydrauliques et pneumati-
ques : Ensemble d'appareils hydrauliques et pneumatiques
reliés entre eux.

8.5.1 circuit de pilotage : Circuit utilisé pour la|commande
d’un circuit ou d'un appareil principal.

8.5.2 circuita commande par pression : Circui{ dont le but
principal est de régler ou de réguler la pression du fliide dans le
systéme ou dans une partie de celui-ci.

8.5.3 circuit de sécurité : Circuit qui permet |d’éviter un
fonctionnement intempestif ou dangereux; il protége contre les
surcharges ou assure un fonctionnement dans deq conditions
de/sécurité.

8.56.4 circuit a réinjection de fluide : Circuit dans lequel le
fluide évacué d'un appareil, généralement d’'un vérip, est dirigé
vers son entrée ou celle du systéme dans le but d’aigmenter la
vitesse au détriment,de I'effort développé.

8.6.5 circuit de séquence : Circuit qui définit llordre dans
lequel deux ou plusieurs phases d'un cycle se produisent.

8.56.6 circuit de servocommande-; Circuit utilisé pour une
commande asservie.

8.5.7 circuit de réglage de la vitesse; circuit fle réglage
du débit : Circuit dont le but est de régler la-vitesse de fonc-

8.5.7.1 circuit de régulation sur alimentation : Circuit
dont le but est de régler la vitesse de fonctionnement en réglant
le débit d’entrée au récepteur.

8.56.7.2 circuit de régulation sur retour; circuit de régula-
tion sur échappement : Circuit dont le but est de régler la
vitesse de fonctionnement en réglant le débit de sortie du
récepteur.

8.5.8 circuit de synchronisation : Circuit dans lequel plu-
sieurs opérations sont commandées pour se produire en méme
temps.
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8.5.9 unloading circuit : Circuit in which pump output is
returned to reservoir at minimum pressure whenever delivery to
the system is not required.

8.5.10 open circuit : Circuit in which return fluid is directed

to the reservoir before re-circulation.

8.5.11 closed circuit : Circuit in which return fluid is directed

1SO 5598-1985 (E/F)

8.6.9 circuit de décharge : Circuit dans lequel le liquide
débité par la pompe est renvoyé au réservoir a faible pression
lorsqu’il n'est pas utilisé par le systéme.

8.6.10 circuit ouvert : Circuit dans lequel le fluide fait retour
au réservoir avant remise en circulation.

8.5.11 circuit fermé : Circuit dans lequel le fluide fait retour

to the pump inlet. a la pompe.
9 Compjete installations — Assemblies 9 Installations complétes — Ensgmbles
9.0 General 9.0 Généralités

9.1 installation : The arrangement of a fluid power system

in relation tq its associated machinery and site.
9.1.1 Types
9.1.1.1 fixe¢d installation : /nstallation in a permanent im-

movable loc

ition.

9.1.1.2 poiftable installation : /nstallation in equipment
which may pe moved between working locations but which
does not opgrate while being moved.

9.1.1.3 mdpbile installation : /nstallation on a machinewthich

moves while

9.1.1.4 int
components|
ture of the n

operating.

pgral installation : /nstallation ifi which major
of the fluid power system formpart of the struc-
hachine.

9.1.2 prim
mechanical

mover : Device whichyserves as the source of
ower for the fluid power system;, i.e. that which

drives the pyimp or compressor )(electric motor, internal com-
bustion engihe).

9.1.3 Auxiliary components and equipment

9.1.3.1 pi =
ment of the fluid pipes in the fluid power system and its
associated machine.

9.1.3.1.1
work.

pipe clamp : Device to hold and support pipe-

9.1.3.2 anti-vibration mounting : Device for insulating
machine vibrations from the structure upon which it is
mounted.

9.1.3.3 drive shaft coupling : Device which connects two
rotating shafts axially and transmits torque between them.
(Usually permits a small degree of misalignment and sometimes
provides torsional flexibility.)

9.1 installation : Ensemble’d'un circuit de transmissions
hydrauliques et pneumatiques en relation aveg les organes qui
lui sont associés et avec-son emplacement.

9.1.1 Types

9.1.1.1 -installation a poste fixe : /nstallatiop située dans un
lieu d'ebielle n'est pas déplacée.

9:111.2 installation portative : /nstallatioh pouvant &tre
déplacée de lieu de fonctionnement mais qui ng fonctionne pas
durant son transport.

9.1.1.3 installation mobile : /nstallation ppuvant fonction-
ner sur une machine pendant le déplacement|de celle-ci.

9.1.1.4 installation intégrée : /nstallation fans laquelle les
appareils essentiels du circuit hydraulique ou pheumatique sont
solidaires de I'ensemble auquel elle appartient]

9.1.2 entrainement : Dispositif servant de source a la puis-
sance mécanique utilisée dans le circuit hydrgulique ou pneu-
matique. Par exemple ce qui entraine la pompg ou le compres-
seur (moteur électrique, moteur a combustion interne).

9.1.3 Accessoires et équipement

on de tubes ou
tuyaux : (Voir 5.2.) Ensemble des conduites du circuit dans
lesquelles le fluide circule et des organes qui leur sont associés.

9.1.3.1.1 collier de serrage : Dispositif maintenant et sup-
portant une conduite.

9.1.3.2 montage antivibratoire : Dispositif empéchant les
vibrations d’'une machine de se communiquer a la structure sur
laquelle elle est montée.

9.1.3.3 accouplement : Dispositif servant a réunir deux
arbres de méme axe et a transmettre un couple de I'un a I'autre.
(Habituellement un tel dispositif tolere un petit désalignement
et assure parfois une flexibilité en torsion.)
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9.1.3.4 guard : Safety device, usually of sheet metal or wire
mesh, which protects personnel from injury by moving
machine parts, for example, pump drive shafts, shafts, cylinder
rods.

9.1.4 control systems : Means whereby the fluid power
system is controlled, linking that system to the operator and to
control signal sources, if any. (See clause 6.)

9.1.4.1 operating station : Location of operators’ controls.

9.1.3.4 protecteur : Dispositif de sécurité, habituellement en
tole ou en grillage qui protége le personnel des piéces en mou-
vement, par exemple des arbres de pompe, tige de vérins.

9.1.4 systémes de commande : Moyens par lesquels /a
transmission hydraulique ou pneumatique est commandée par
I'intermédiaire de I'opérateur et des organes de commande s'il y
en a. (Voir chapitre 6.)

9.1.4.1 poste de commande : Lieu d’ou I'opérateur com-

9.1.4.2 control
switches, /evers,
the form of a de:

9.1.4.3 control
switches and oth

9.1.4.4 mecha
9.1.4.5
9.1.4.6
9.1.4.7 electrid
9.1.4.8
9.1.4.9

mixed

9.1.4.10
the operating st

9.1.5 cooling
removed from th

9.1.5.1 water ¢

console : Frame containing control buttons,
letc. and necessary instrumentation, usually in
k with a vertical rear panel for gauges.

panel : Vertical panel to carry gauges,
er control devices.

hical control system

pneumptic control system

hydraujic control system

control system

electropic control system

control system

remor control system : Control system in which
t

ion is distant from the_ffuid power system.

bystem : Means whereby unwanted heat is
e workingfluid or from components.

transfer medium

ooling : Cooling system in which water is the

water is air cooled (see 9.1.5.2).

NOTE — Other coolant liquids can be used but these are unusual.

9.1.6.2 air cooling : Cooling system in which air is the
transfer medium.

9.1.56.3 heat exchanger (fluid cooler) : See 5.6.

9.1.5.3.1 radiator : Device, usually of honeycomb or multi-
tubular construction which transfers heat from a liquid to air,
thereby acting as a liquid/air heat exchanger.
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Tanuc 1ia miaciiric,

9.1.4.2 pupitre de commande : Bati contenant|ou suppor-
tant des boutons de commande, contagts, Jeviers|, etc., ainsi
que les instruments nécessaires. Ce(bati a habityellement la
forme d’une table munie d’un pannéau arriére vertjcal suppor-
tant les appareils de mesure.

9.1.4.3 panneau de commande : Panneau supportant des
appareils de mesure,, contacts et autres dispositifs de com-
mande.

9.1.4.4 systéme de commande mécanique

9.1.4.5systéme de commande pneumatique

9(1,4.6 systéme de commande hydraulique

9.1.4.7 systéme de commande électrique

9.1.4.8 systéme de commande électronique

9.1.4.9 systéme de commande composite

9.1.4.10 systéme de commande a distance : Systéme de
commande dans lequel /e poste de commande est a une cer-
taine distance de l'installation hydraulique ou pnedmatique.

9.1.5 systéme de refroidissement : Dispositiff au moyen
duquel I'exces de chaleur du fluide ou des accessoires peut étre
éliminé.

9.1.5.1 refroidissement a eau : Systéme de refrpidissement

—by-whithheat s Temoved,Uttimatety thedans tequetdeteauévacue ta chateur Finatement, I'eau est

refroidie par de I'air (voir 9.1.5.2).

NOTE — D’autres liquides de refroidissement peuvent étre employés
mais ce n’est pas usuel.

9.1.5.2 refroidissement a air : Systéme de refroidissement

dans lequel de I'air évacue la chaleur.

9.1.5.3 échangeur de chaleur (refroidisseur de fluide) :
Voir 5.6.

9.1.56.3.1 radiateur : Dispositif multitubulaire ou en nid
d’abeille qui assure I'échange de chaleur entre un liquide et I'air
(c’est un échangeur de chaleur liquide/air).
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9.1.56.3.2 cooling fan : Device which mechanically creates a
flow of air over a hot surface, usually used with a radiator in
order to increase the rate of heat exchange.

9.1.5.4 refrigeration cooling : Cooling system which uses
refrigeration techniques, i.e. uses a liquid which, when caused
to assume the vapour state, absorbs heat at a high rate during
the change of state.

1SO 5598-1985 (E/F)

9.1.6.3.2 ventilateur : Dispositif entrainé mécaniquement
qui souffle un flux d’air sur une surface chaude. Habituellement
utilisé en liaison avec un radiateur dans le but d’accroitre I’ effi-
cacité de I'échange thermique.

9.1.5.4 réfrigération : Systéme de refroidissement utilisant
les techniques de réfrigération telles que I'emploi d’'un liquide
qui passe a I'état de vapeur absorbe une grande quantité de

chaleur pendant le changement d’état.

9.2 Comjmissioning and maintenance

9.2.1 conjmissioning : Act of operating, testing and ad-
justing a sygtem or unit for the first time to ensure that it func-
tions according to the specified performance. Functional tests
will include |the extremes of the required specification.

9.2.1.1 system cleaning : Removal of contaminant from all
fluid passades and internal spaces to which the working fluid
has access.

9.2.1.2 system flushing : Operating the system containing a
special cleaming fluid (flushing oil) at low pressure to clean the
inner passa@ies and cavities in the circuit. The flushing oil is
replaced by|the correct working fluid before the system is put
into normal [service.

9.2.1.3 system filling : Act of filling the system with the
specified anpount of fluid.

9.2.1.4 sy$tem bleeding : Removing pockets of. aif trapped
in the circuit. Usually carried out at low pressure’ by means of
small valves|or connections at high points. Removing water in
the air circujt with separator drain-valve.

9.2.1.5 system draining : Drawing off of fluid from a
system, usyally by means of @.suitably positioned shut-off
valve.

9.2.1.6 initial starting } 'Specified sequence of operations for
starting a ufit or system for the first time or re-starting after
maintenanceg, repair or long period of shut-down. Includes
functional vrifieation.

J.Z2 Utilisation et entretien

9.2.1 mise en service : Premier fonction
réglage d'une installation ou d'um)circuit pg
accomplit les fonctions prévues'.Les essais d
comprendront les cas extrénjes-des spécifica

9.2.1.1 nettoyage :Opération consistant a
étrangers de toutes.les conduites et cavités o
vail peut accéder,

9.2.1.2 _cingage : Opération consistant a fa
circuit & faible pression avec un fluide spécial
de rincage) pour nettoyer les passages interne
circuit. L'huile de ringcage est remplacée par
avant la mise en route normale.

9.2.1.3 remplissage : Opération consistant
avec le volume de fluide spécifié.

9.2.1.4 purge : Elimination des poches d'ai
circuit hydraulique, exécutée a faible pression
robinets ou bouchons situés aux points haut

hement, essai et
ur s’'assurer qu'il
b fonctionnement
ions demandées.

enlever les corps
U le fluide de tra-

re fonctionner le
de rincage (huile
5 et les cavités du
le fluide correct

a garnir le circuit

incluses dans le
a l'aide de petits
5. Elimination de

I'eau d’un circuit d'air par un appareil de purge (voir 5.5.6).

9.2.1.5 vidange : Action consistant & enlever le fluide d’un

circuit, généralement a I'aide d'un robinet si
approprié.

9.2.1.6 mise en marche initiale : Suite de
cifiées, nécessaires pour effectuer le premier

tué a un endroit

5 opérations spé-
démarrage d’'une

installation ou d’un circuit, redémarrage aprés entretien ou

réparation ou une longue période d'arrét. Le

5 vérifications de

rations.

9.2.1.7 system [unit] function test : Act of testing the unit
or system to ensure that output functions make the correct
response to input signals.

9.2.2 maintenance; service : Process of inspecting or
checking a unit or system to ensure it is functioning correctly,
or to determine why it is not operating correctly. Repairing or
renewing defective or damaged components, adjusting set-
tings and controls to maintain the required or specified perfor-
mance.

fopation + s H =i
FORCHORRCMERTSONT COMPHSesSGans—€es—opP

9.2.1.7 essai de fonctionnement du circuit; essai de
fonctionnement de l'installation : Essais du circuit ou de
I'installation dans le but de s’assurer que les fonctions de sortie
répondent correctement aux signaux d’entrée.

9.2.2 entretien : Déroulement des inspections et vérifica-
tions d'un circuit ou d'une installation pour s'assurer qu'il ou
elle fonctionne correctement ou déterminer les causes de mau-
vais fonctionnement. L’entretien consiste également & réparer
ou changer les piéces défectueuses ou abimées, a ajuster les
réglages et commandes pour rétablir les caractéristiques néces-
saires ou spécifiées.
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9.2.2.1 preventive maintenance : Act of checking over a
unit or system at prescribed intervals, making adjustments to
settings which have changed, repairing or replacing com-
ponents which are damaged or show signs of failure or which,
from experience are known to have reached their predeter-
mined useful life and the application of lubricants, where re-
quired. By this means, a machine, system or installation is kept
in good working order and failures are reduced to a minimum.

9.2.2.2 spare parts : Component parts, sub-assemblies or
complete assemblies, identical to or interchangeable with those
in a system, held in store to carry out a repair or maintenance
operation with thE minimum o

9.2.3 Documerntation

9.2.3.1 perfornjance specification : Document detailing
the functional reduirements of a piece of equipment, complete
system or installation and, when applicable, the environmental
conditions and afy peculiar or specific conditions to which it
will be subjected

Sufficient detail ghall be given to enable the manufacturer to
select the correct materials and components to meet the re-
quirement and, donversely, to enable the customer to deter-
mine whether thg products offered are to his satisfaction.

9.2.3.2 system| specification : Document detailing the
materials, functignal performance and standard of a piece of
equipment or compplete system or installation to meet the per-
formance specifi¢ation. The document will contain sufficient
details to enable the manufacturer to select and determine the
material and components necessary to fulfil the requirements
of the customer|and, conversely, to allow the customer to
determine whethgr the products offered are to his satisfaction:

9.2.3.3 installation manual: Document detailing/ all
materials and sdrvices required, mounting facilities, relative
disposition of urjits and means of connecting eguipment in
preparation to cofnmissioning and starting up of a-new installa-
tion or piece of gquipment.

9.2.3.4 commissioning manual : Document detailing the
quantity and typg of fluid, electrical-otr.other services and pro-
cedures to be followed before starting equipment for the first
time. It will also detail the sequence of operations and observa-
tions to be madd to ensureglcorrect function of the equipment
when first operafed.

9.2.3.5 operating- manual : Document detailing the se-
quence of operations, adjustments and observations to be

9.2.2.1 entretien préventif : Vérification a intervalles pres-
crits d'une /nstallation ou d'un circuit en reprenant les réglages
qui se sont modifiés, en réparant ou en changeant les organes
abimés, qui manifestent des signes de panne ou qui, par expé-
rience, sont réputés avoir atteint leur durée d'utilisation prévue,
et en graissant si nécessaire. Cette procédure permet de main-
tenir en bon état de marche une machine, un circuit ou une /ns-
tallation, et de réduire le nombre de pannes.

9.2.2.2 piéce de rechange : Partie d'un appareil, sous-
ensemble ou ensemble identique ou interchangeable avec ceux
existant dans un circuit, tenue en magasin, disponible pour

9.2.3 Documentation

9.2.3.1 description d’emploi : Docurhént donnapt des pres-
criptions détaillées de fonctionnement:d’un organg, du circuit
complet ou de I'installation et, s'il y\alieu, les condit|ons d'envi-
ronnement et toutes conditiong particuliéres auxquelles il sera
soumis.

Des détails suffisants somtyfournis pour permettre au construc-
teur de déterminer le fmatériel adéquat pouvant remplir ces con-
ditions et en contrépartie pour permettre a |'utilisateur de déter-
miner si le matériél qui lui est offert peut convenir.

9.2.3.2 caractéristiques : Document donnant leg caractéris-
tiques de'fonctionnement détaillées, les matériaux et les nor-
mes rélatives a tout ou partie de I'/nstallation dans le but de
satisfaire a la description d’emploi. Le document sefa suffisam-
ment détaillé pour permettre au constructeur de choisir et de
déterminer le matériel et les appareils pouvant remplir les pres-
criptions du client et en contrepartie, pour permet{re au client
de déterminer si le produit qui lui est offert peut cpnvenir.

9.2.3.3 manuel d’installation : Document donngnt en détail
le matériel et les aides nécessaires, les moyens de nontage, la
position relative des appareils et les modes de liaisgn des équi-
pements dans le but de préparer la mise en marche ¢t le démar-
rage d’une nouvelle /installation ou d'un nouvel appareil.

9.2.3.4 manuel de mise en service : Document donnant la
quantité et le type de fluide a utiliser et les prescripfons électri-
ques ou autres a observer avant le premier démarrpage. |l don-
nera également |'ordre des opérations et les observations a faire
dans le but d’obtenir un fonctionnement correct de [ installation
lors de son premier démarrage.

9.2.3.6 manuel de fonctionnement : Document donnant
en détail I'ordre des opérations, les réglages et obgervations a

made ensuring correct use and operation of equipment, follow-
ing satisfactory installation and commissioning.

9.2.3.6 maintenance manual : Document detailing the
disciplines and procedures to be followed to maintain an item
of equipment, complete machine or system in good working
order. It will detail periodic checks and replacement of parts,
type of lubricant and protective processes and the period of
time between each check.

It will include instructions on how to locate faults, carry out
repairs and the replacement of components. It may also include
a detailed list of the components which go together to make
the complete unit, and their reference numbers and quantity re-
quired to assist purchase of replacements as required.
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faire pour assurer une utilisation et un fonctionnement corrects
de I'équipement apres |'installation et la mise en route.

9.2.3.6 manuel d’entretien : Document donnant en détail la
procédure a suivre pour maintenir en bon état de marche tout
ou partie d'une installation ou d’une machine. Il indiquera la fré-
quence des examens systématiques et des changements
d’organes ainsi que leur nature, le type de lubrifiant et les mesu-
res de protection & prendre. Il comprendra des instructions per-
mettant de localiser les organes défaillants, d’entreprendre des
réparations et des changements d'appareils.

Il peut également comprendre une liste détaillée des appareils
qui vont ensemble pour former I'installation compléte ainsi que
leurs numéros d’identification et leurs quantités afin de faciliter
I'approvisionnement de piéces de rechange si nécessaire.
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9.2.3.7 parts list : Document listing and identifying com-
ponents and assemblies which make up the unit, module or
system.

9.2.3.7.1 spare parts list : Document detailing the quantity
and type of components, sub-assemblies and units recom-
mended by the equipment manufacturer to be held in store for
preventive maintenance and general repair to keep the equip-
ment in good working condition.

1SO 5598-1985 (E/F)

9.2.3.7 liste des piéces détachées : Document énumérant
et identifiant les appareils et ensembles qui constituent I'instal-
/ation ou le circuit.

9.2.3.7.1 liste des piéces de rechange : Document énumé-
rant les quantités et types d’appareils, sous-ensembles et
ensembles, que le fournisseur de l'installation recommande
d’avoir en stock pour effectuer I'entretien préventif et les répa-
rations courantes permettant de maintenir l'installation en
bonne condition d’utilisation.

10 Hydnaulic fluids
10.0 General

10.0.1 hydraulic fluids : Fluids suitable for use in hydraulic
systems. THey are produced from either petroleum products or
aqueous or [organic materials.

10.0.2 neytonian fluid : Fluid having a viscosity that is
always independent of the rate of shear.

10.1 Clagsification of fluids

10.1.1 pefroleum fluid; mineral oil : Fluid composed of
petroleum |hydrocarbons which may contain other con-
stituents.

10.1.2 firg resistant (FR) fluid : Fluid difficult to ignite
which shows little tendency to propagate flame.

10.2 Fluid types

10.2.1 aqyeous fluid : Fluid which contains water as a
major consfituent besides the organic material. The fire resis-
tance propefrties are derived from thé water content.

10.2.2 oil-jn-water emulsjon </ Dispersion of oil in a con-
tinuous phake of water.

10.2.3 water-in-oil\'emulsion : Stabilized dispersion of
water in a dontinuous phase of oil.

10.2.4 pol ol solutig J S 3
tuents are water and one or more glycols or polyglycols.

10.2.5 synthetic fluid : Fluid produced by synthesis rather
than by extraction or refinement. It may contain additives.

10.2.6 chlorinated hydrocarbon fluid : Aromatic or paraf-
finic hydrocarbon fluid in which certain hydrogen atoms are
replaced by chlorine. The fire resistance is derived from the
chlorine present.

10.2.7 di-basic acid ester fluid : Fluid manufactured by the
reaction of a di-basic acid with a monohydric alcohol.

10 Fluides hydrauliques
10.0 Généralités

10.0.1 fluides hydrauliques.:-Liquides destinés aux circuits
de transmissions hydrauliques. lls sont composés a partir de
produits pétroliers ou dé-mélanges aqueux oy organiques.

10.0.2 fluide newtonien : Fluide dont la vfscosité est indé-
pendante du gradient de vitesse.

10.1 Classification des fluides

10°11  huile minérale; fluide pétrolier : |Fluide composé
d"hydrocarbures de pétrole et qui peut contenir d’autres consti-
tuants.

10.1.2 fluide difficilement inflammable :|Fluide difficile a
enflammer et qui a peu tendance a propager [la flamme.

10.2 Nature des fluides

10.2.1 fluide aqueux : Fluide qui contient|de I'eau comme
principal constituant en plus d’'un constituanft organique. Les
propriétés de résistance au feu proviennent della teneur en eau.

10.2.2 émulsion d’huile dans I'eau : Dispersion d'huile
dans une phase continue d’eau.

10.2.3 émulsion d’eau dans I'huile : Dispersion stabilisée
d’eau dans une phase continue d'huile.

aue s lequel les cons-
tituants principaux sont I'eau et un ou plusieurs glycols ou

polyglycols.

10.2.5 fluide de synthése : Produit obtenu par synthése et
non par extraction ou raffinage. Il peut contenir des additifs.

10.2.6 fluide hydrocarbure chloré : Fluide constitué par
des hydrocarbures aromatiques ou paraffiniques dans lesquels
certains atomes d’hydrogéne ont été remplacés par des atomes
de chlore. Leur résistance au feu est due a la présence de
chlore.

10.2.7 fluide ester de diacide : Fluide obtenu par réaction
d’un diacide avec un alcool monohydrique.
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10.2.8 halogenated fluid : Fluid composed of halogenated
(chlorine, fluorine, bromine, iodine) organic compounds. It
may contain other constituents and is found in industry usually
as a chlorinated hydrocarbon fluid.

10.2.9 phosphate ester fluid: Fluid composed of
phosphate ester which may contain other constituents. Its fire
resistant property is derived from the molecular structure of the
fluid.

10.2.10 phosphate ester base fluid : Fluid composed of

10.2.8 fluide halogéné : Fluide composé de produits organi-
ques halogénés (chlore, fluor, brome, iode). Il peut contenir
d’autres constituants. L'industrie utilise surtout des hydrocar-
bures chlorés.

10.2.9 fluide esterphosphorique : Fluide constitué par des
esters de l'acide phosphorique et pouvant contenir d’autres
constituants. Les propriétés de résistance au feu proviennent
de la structure moléculaire du fluide.

10.2.10 fluide a base d’esterphosphorique : Fluide dont -

phosphate ester

10.2.11 polygl
an acid with

s one of its main constituents.

col ester fluid : Fluid obtained by reacting
Hi-hydric alcohol, usually polyethylene or

polypropylene gllcol. The fluid is not fire resistant and is thus
usually to be foynd as an additive.

10.2.12 siliconk fluid : Fluid composed of silicones. It may
contain other copstituents.

10.2.13 silicat¢ ester fluid : Fluid composed of organic

silicates. it may

contain other constituents.

10.2.14 additiye : Chemical added to a fluid to impart new

properties or to

10.2.15 viscos

bnhance those which already exist.

ty index improver : Chemical compound

added to a fluid| to modify its temperature/viscosity relatiohs

ship.

10.2.16
small proportion

inhibitpr :

Any substance which, presebt in very
5, slows, prevents or modifies c€hemical reac-

tions such as cofrosion or oxidation.

10.2.17 anti-fr

beze : Any substanee”introduced into the

working fluid which depresses the freezing point, applicable
only to fluids which contain watenr

10.3 Characteristics-of fluids

10.3.1 viscosity :'Resistance of a fluid to flow resulting from
internal friction.

Tin des principaux constituants est un ester de T'pcide phos-
phorique.

10.2.11 fluide ester de polyglycol : Fluide obtepu par réac-
tion entre un acide et un dialcool, habituellement Je polyéthy-
Iene glycol ou le polypropyléne glyéel;-il n'est pas utilisé comme
fluide difficilement inflammable~mais peut étre utflisé comme
additif.

10.2.12 fluide silicone-! Fluide constitué par deq silicones. |l
peut contenir d’autres.composants.

10.2.13 fluide'ester de silicate : Fluide constitud par des sili-
cates organiques. |l peut contenir d'autres constitdiants.

10.2:14° additif : Substance ajoutée a un fluide gour amélio-
rer-ses propriétés ou lui en donner des nouvelles.

10.2.15 additif d’indice de viscosité : Compos$é chimique
ajouté a un fluide pour améliorer ses cardctéristiques
«viscosité/températurey.

10.2.16 inhibiteur : Substance qui, en faible |proportion,
ralentit, empéche ou modifie certaines réactions cHimiques tel-
les que la corrosion ou I'oxydation.

10.2.17 antigel : Liquide introduit dans un fluide lhydraulique
en service pour abaisser le point de congélation. N|est applica-
ble qu’aux fluides a base d’eau.

10.3 Caractéristiques des fluides

10.3.1 viscosité : Résistance opposée par un flujde en mou-
vement, due au glissement relatif de ses molécules.

10.3.1.1 kinematic viscosity : Ratio of the absolute vis-
cosity to the mass density of a fluid.

10.3.1.2 absolute viscosity; dynamic viscosity : Ratio of
the shearing stress to the shear rate of a fluid.

10.3.1.3 viscosity index: Empirical measure of the
viscosity/temperature characteristics of a fluid. When the
variation is small, the index is high.

10.3.1.4 compressibility : See bulk modulus.
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10.3.1.1 viscosité cinématique : Rapport du coefficient de
viscosité dynamique (absolue) a la masse volumique du fluide.

10.3.1.2 viscosité dynamique; viscosité absolue : Rap-
port de la contrainte de cisaillement du fluide a son gradient de
vitesse.

10.3.1.3 index de viscosité : Nombre caractéristique, dans
une échelle conventionnelle, de la variation de viscosité d'un
fluide en fonction de la température. Plus la variation est faible,
plus I'indice est élevé.

10.3.1.4 compressibilité : Voir module de compressibilité.
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10.3.2 water content : Quantity of water contained in a fluid
(mineral oil).

10.3.3 density : Quotient of the mass of a fluid by its volume
at a specified temperature (15 °C).

10.3.4 air release : Ability of a fluid to release air bubbles
dispersed therein.

10.3.6 seal compatibility : Ability of an elastomer to resist

1SO 5598-1985 (E/F)

10.3.2 teneur en eau : Quantité d’eau que peut contenir un
fluide (huile minérale).

10.3.3 masse volumique : Quotient de la masse d’un fluide
par son volume (ou masse de I'unité de volume) a une tempéra-
ture donnée (15 °C).

10.3.4 pouvoir de désaération : Capacité d'un fluide a libé-
rer les bulles d'air dispersées dans sa masse.

10.3.5 compatibilité avec les élastoméres : Comporte-

the action of a fluid on dimensions and mechanical properties.

10.3.6 neytralization value : Measure of the acidity and
basicity of g fluid. It is expressed as an equivalent of an acid or
alkali requirg¢d to neutralize the fluid.

pearance off an electrolytic copper plate immersed in the fluid

10.3.7 coiper corrosion : Indicated by the change of ap-
under statedl conditions.

10.3.8 foam; aeration : More or less stable extended air-
liquid interface arising when bubbles persist at the surface of a
fluid.

10.3.9 poIr point : Lowest temperature at which a, fluid will
flow under $pecified conditions.

10.3.10 flgsh point : Temperature at which)the fluid shall be
heated to g|ve off sufficient vapour to cause it to ignite in the
presence of|air when a small flame ig applied under controlled
conditions.

10.3.11 fire point : Temperature to which a fluid shall be
heated to ignite and burn fer 5 s in the presence of air when a
small flame fis applied.under controlled conditions.

ment d'un fluide avec un élastomére par alté
sions et des propriétés mécaniques de |'élast
avec le fluide.

10.3.6 indice de neutralisation’: Valeur ¢
dité et/ou la basicité d’un fluide. Exprimée en

ation des dimen-
meére en contact

Aractérisant I'aci-
milligrammes de

potasse équivalent pour (obtenir la neutralisftion des consti-

tuants acides ou basiqu€s d’'un gramme de fl

10.3.7 corrosion sur lame de cuivre : Va
I'agressivité .d.un fluide sur le cuivre, due g
composés “du soufre. Evaluée d'aprés ¢
d'aspect.d‘une lame de cuivre électrolytique i
fluide.

10.3.8 moussage : Interface air-liquide é
moins stable, se produisant quand les bulles p
face d'un fluide.

10.3.9 point d'écoulement : Température]
laquelle un fluide peut encore couler quand il
des conditions données.

10.3.10 point éclair : Température minimal
porter un produit pour que les vapeurs émis
présence d'air, sous |'effet d'une petite flamnj
ditions définies.

10.3.11 point d’inflammabilité; point de
ture minimale a laquelle un fluide doit étre cha
d’air, pour s’enflammer et continuer a briler g
déterminé (5 s) lorsqu’une petite flamme est p
face, dans des conditions définies.

uide.

eur caractérisant
Eénéralement aux
s modifications
mmergée dans le

endue, plus ou
ersistent a la sur-

la plus basse a
est refroidi dans

b a laquelle il faut
bs s’allument, en
e, dans des con-

feu : Tempéra-
Liffé, en présence
endant un temps
résentée a sa sur-

10.3.12 auto ignition temperature (AlT) : Temperature at
which a fluid will ignite when dripped by a pipette into a heated
flask; AIT is calculated at 5 °C below the temperature at which
ignition takes place.

10.3.13 bulk modulus : Relationship of applied stress and
volumetric strain produced when stress is applied uniformly to
all sides of a body. It is the reciprocal of compressibility. (See
10.3.1.4.)

10.3.14 water demulsibility : Capacity of an emulsion of
fluid and water to separate into two phases.

10.3.12 température d’auto-inflammation : Température
a laquelle un fluide s’enflamme en tombant goutte a goutte
d’une pipette dans un récipient chauffé. La température d'auto-
inflammation est la température a laquelle I'inflammation est
obtenue, diminuée de 5 °C.

10.3.13 module de compressibilité; module d’élasticité
volumique : Rapport de la pression a la variation relative de
volume produite lorsque la pression est appliquée uniformé-
ment. C'est l'inverse du coefficient de compressibilité. (Voir
10.3.1.4.)

10.3.14 désémulsion d’eau : Aptitude d'une émulsion de
fluide et d’eau a se séparer en deux phases.
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10.3.15 saponification value : Measure of the free and
combined acids in oils reacting with potassium hydroxide. The
result is expressed as milligrammes of potassium hydroxide per

gramme of fluid.

10.3.16 ash content : Percentage in weight of the residue
after calcination of the fluid under defined conditions.

10.3.17
formation of rust

10.3.18 miscibi
without detrimen

10.3.19 vapour

rust protection : Capacity of a fluid to prevent the

10.3.15 indice de saponification : Valeur caractérisant la
teneur du fluide en acides libres, en esters neutres et autres
composants. Exprimée en milligrammes de potasse consom-
mée pour neutraliser et saponifier un gramme de fluide dans
des conditions déterminées.

10.3.16 teneur en cendres : Pourcentage en masse de
résidu résultant de la calcination du fluide dans des conditions
définies.

10.3.17 protection contre la rouille : Aptitude d'un fluide a

uTder-specifiedtomditiors:

lity : Capacity of fluids to be mixed together
al results.

pressure: Pressure exerted at any

temperature by & vapour fluid existing in equilibrium with its

liquid phase.

10.3.20 evaporation deposits : Percentage of residue ob-

tained after evap

bration of the product in free air.

10.3.21 surfacd tension : Contractile surface force of a

liquid by which d
present the least

10.3.22 anti-co
dard conditions,
several metals. F

Fops tend to assume a spherical form and to
possible surface.

frosive qualities : Evaluation, under stan-
of the corrosive action of a fluid on one or
articularly important in the case of water

containing fluids.

10.3.23 stability : Resistance of a fluid to permanent change
in its properties ynder normal storage and service“conditions.

10.3.23.1 shear stability : Ability 6f~a fluid to maintain its
properties under| operating conditions with respect to its
viscosity.

10.3.23.2 emulsion stability : under defined

storage condition}s, of an emulsion.

Stability,

clllpédn—;l ta-formatiormrdeTouittedarsdescorditions détermi-
nées.

10.3.18 miscibilité : Aptitude des fluides'a étr¢ mélangés
entre eux sans qu'il en résulte de séparation de phpses.

10.3.19 pression de vapeur Pression exercfe par les
vapeurs émises par un fluidelen phase liquide dang des condi-
tions déterminées.

10.3.20 dépots apres évaporation : Pourcentag¢ de résidus
obtenus aprés évaporation du produit a I'air libre.

10.3.21 tension superficielle : Force superficielle de con-
tractiondun liquide gréce a laquelle les gouttes tendlent a pren-
dre uneforme sphérique et a présenter la surface la plus réduite
possible.

10.3.22 pouvoir anticorrosif : Evaluation, dans|des condi-
tions normalisées, de I'action corrosive d'un fluidg sur un ou
plusieurs métaux. Elle est surtout pratiquée sur|les fluides
aqueux.

" 10.3.23 stabilité : Résistance d’un fluide a modifier de facon

permanente ses propriétés dans des conditions normales de
service ou de stockage.

10.3.23.1 stabilité au cisaillement : Qualité d’'un fluide a
maintenir ses propriétés dans les conditions d’utiligation en ce
qui concerne sa Viscosité.

10.3.23.2 stabilité d’émulsion avec I'eau : Evaljiation dans
des conditions déterminées de la stabilité au stogkage d'une
émulsion de fluide et d'eau.

10.3.23.3 oxidation stability : Ability of a fluid to resist
permanent change in its properties due to reaction with the
atmosphere.

10.3.24 anti-wear properties; lubricity : Ability of a fluid to
prevent metal-to-metal contact by maintaining a film of material
between moving surfaces under known operating conditions.

10.3.24.1 anti-wear vane pump test : Test to determine the
anti-wear properties of hydraulic fluids by means of a vane type
hydraulic pump. It is for fluids intended for use in applications
with high speed sliding steel-on-steel contacts such as are en-
countered in a vane pump.
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10.3.23.3 stabilité a l'oxydation: Aptitude d'un fluide
hydraulique a conserver ses propriétés malgré I'action oxydante
de l'air.

10.3.24 pouvoir de protection contre l'usure; pouvoir
lubrifiant; propriété antiusure : Qualité du fluide de diminuer
I'usure des pieces en mouvement des appareils et d’avoir des
propriétés d’extréme pression suffisantes.

10.3.24.1 essai antiusure a la pompe a palette : Essai qui
permet d’apprécier la propriété antiusure d’'un fluide hydrauli-
que a l'aide d'une pompe a palettes dans laquelle se produit, en
fonctionnant, un glissement acier sur acier a grande vitesse.
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10.3.25 flow temperature : See pour point.

10.3.26 toxicity test: Test to determine the insalubrious

biological or

environmental effect of fluids when consumed, in

contact with the person, ignited or heated.

10.3.27 fire resistance tests (FR fluids) : Tests applied to
fire resistant (FR) fluids to determine their resistance to ig-

nition (flamr

10.3.27.1 high pressure spray test : Test to determine the

flammability
trolled igniti

of a pressurized jet or atomized spray by a con-
bn source.

10.3.27.2 wick test : Test to determine the persistence of

burning of

b hydraulic fluid by placing a length of woven

asbestos tape, which has been soaked in the sample, in a reser-

voir with on|
porarily app

e edge exposed, forming a wick. A flame is tem-
ed to the exposed edge of the wick and the per-

sistence of the flame on the wick measured.

10.3.27.3 manifold ignition test : Method used for deter-
mining the r¢lative flammability of a liquid in contact with a hot

surface.

10.3.27.4 dffects of evaporation : This method consists: of

checking th
cleaner, wh

b flammability of the liquid by passing alpipe
ch has been soaked in the sample, repeatedly

through a flgme and noting the number of passes required for

ignition.

10.3.275 i
sion rate :

gnition on CFR motor at a variable compres-
Fire resistance is determined by the minimum

volumetric dompression ratio which-produces combustion of

the fluid in 3

variable compressioh, ratio diesel engine.

10.4 contpmination.;) Introduction or presence of con-

taminants o
the liquid or|

10.4.1

undesirable modifications to the composition of
gaseous medium.
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10.3.25 température d'écoulement : Voir point d’écoule-

ment.

10.3.26 essai de toxicité : Essai qui permet de déterminer les
effets nocifs d'un fluide hydraulique sur I'organisme humain
soit par son contact, soit lorsqu’il est chauffé ou en ignition,
soit d'une maniére générale par I'insalubrité qu’il crée dans son

environnement.

10.3.27 essais de résistance a l'inflammation (FDI)1) :
Essais effectués sur les FDI pour déterminer leur résistance a

température.

10.3.27.1 essai au jet pulvérisé haute pre
permet d'apprécier I'aptitude 3 Griter d’'un §
forme de jet pulvérisé sur une_matiére en con

10.3.27.2 essai a la méche : Essai qui pern

Tatititypersistence of burmingamd-heat output———fmfammatior ettt persistance de feur combustion a4 haute

5sion : Essai qui
DI projeté sous
bustion.

et d’apprécier la

persistance de la combustion d’un FDI & I'aide d’'une méche,

plongée dans le fluide, que I'on allume et qui
certain temps.

10.3:27.3 inflammation sur métal chaud :
pelrr déterminer I'inflammation partielle d’un li
d’une surface chaude.

10.3.27.4 effet de I'évaporation sur I'i
Méthode consistant a contrdler I'inflammabil
passant plusieurs fois dans une flamme une
dans I'échantillon et en notant le nombre de pa
res pour obtenir I'inflammation.

10.3.27.5 allumage sur moteur CFR a tay
sion variable : Méthode consistant a appréci
I'inflammation par le rapport volumétrique

minimal qui produit la combustion du fluide
diesel a taux de compression variable.

10.4 poliution : Introduction ou présence
modification indésirable de la composition d’
Ou gazeux.

reste allumée un

Méthode utilisée
Huide au contact

hflammabilité :
té du liquide en
méche trempée
ssages nécessai-

x de compres-
br la résistance a
He compression
dans un moteur

de polluants ou
in milieu liquide

contaminant : Undesirable solid, liquid or gaseous

material present in the liquid or gaseous medium.

10.4.1.1 in

itial contamination : Contaminants existing

when a component fluid or system is put into service.

10.4.1.2 environmental contaminant : Contamination in-
troduced from the immediate surroundings of a system into its

fluid or com

ponents.

10.4.1 polluant : Matiére solide, liquide ou gazeuse indésira-
ble, présente dans un milieu liquide ou gazeux.

10.4.1.1

polluant initial : Polluant constitué des divers pol-

luants existant lors de la mise en service d'un composant, d’un

fluide ou d'un systéme.

10.4.1.2 polluant provenant de I’environnement: Po/-
Juant constitué des matieres de I'entourage immeédiat entrant
dans le fluide ou dans les composants d'un systéme.

1) FDI = fluide difficilement inflammable.
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